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CE-KONFORMITATSERKLARUNG D
Wir erkldren in alleiniger Verantwortung, daR dieses Produkt den Bestimmungen der
Richtlinien 89/336EWG und 89/392EWG entspricht und mit den folgenden Normen und
norminativen Dokumenten Ubereinstimmt: EN 61 010; EN 50 082; EN 55 014; EN 60 204;
EN 60 555; EN 292 und EN 414.

CE-DECLARATION OF CONFORMITY GB

We declare under our sole responsibility that this product corresponds to the regulati-
ons 89/336EEC and 89/392EEC and conforms with the standards or standardized
documents EN 61 010; EN 50 082; EN 55 014; EN 60 204: EN 60 555; EN 292 and EN 414.

DECLARATION DE CONFORMITE CE F
Nous déclarons sous notre propre responsabilité que ce produit est conforme aux
réglementations 89/336CEE et 89/392CEE et en conformité avec les normes ou docu-
ments normalisés suivant EN 61 010; EN 50 082; EN 55 014; EN 60 204: EN 60 555; EN
292 et EN 414.

DECLARACION DE CONFORMIDAD DE CE E
Declaramos por nuestra responsabilidad propia que este producto corresponde a las
directrices 89/336CEE y 89/392CEE y que cumple las normas o documentos normati-
vos siguientes: EN 61 010; EN 50 082; EN 55 014; EN 60 204; EN 60 555;
EN 292y EN 414.

CE-CONFORMITEITSVERKLRING NL
Wij verklaren in eigen verantwoordlijkheid, dat dit produkt voldoet ann de bepalingen
van de richtlijnen 89/336EEG and 89/392EEG en met de volgende normen of normatie-
ve dokumenten overeenstemt: EN 61 010; EN 50 082; EN 55 014; EN 60 204; EN 60 555;
EN 292 en EN 414

CE-DICHIARAZIONE DI CONFORMITA 1

Dichiariamo, assumendone la piena responsabilita, che il prodotto € conforme alle
seguenti direttive: CCE 89/336 e CCE 89/392, in accordo ai seguenti regolamenti e
documenti: EN 61 010; EN 50 082; EN 55 014; EN 60 204; EN 60 555; EN 292 ¢ EN 414.

CE-KONFORMITETSFORKLARUNG S

Vi forklarar oss ensamt ansvariga for att denna produkt motsvarar bestdmmelserna i
riktlinjerna 89/336EEG och 89/392EEG och att den 6verensstdmmer med féljande nor-
mer eller normativa dokument: EN 61 010; EN 50 082; EN 55 014; EN 60 204;
EN 60 555; EN 292 och EN 414.

CE-KONFORMITETSERKLARING DK

Vi erkleerer, at dette produkt opfylder bestemmelserne i direktiverne 89/336EQF og
89/392EQF og at det er overensstemmende med felgende normer eller normgivende
dokumenter: EN 61 010; EN 50 082; EN 55 014; EN 60 204; EN 60 555; EN 292 og EN 414

CE-KONFORMITETSERKLZARING N

Vi erkleerer pa helt og holdent eget ansvar at dette produktet er i samsvar med bestemmel-
sene i forskriftene 89/336EEG og 89/392EEG, og at de er i overensstemmelse med folgen-
de normer eller normative dokumenter: EN 61 010; EN 50 082; EN 55 014; EN 60 204; EN
60 555; EN 292 og EN 414

CE-STANDARDINMUKAISUUSTODISTUS SF
limoitamme téysin omalla vastuullamme, etté tdma tuote vastaa EU-direktiivejd 89/336EU
sekd 89/392EU ja on seuraavien normien tai ohjeasiakirjojen mukainen: EN 61 010; EN 50
082; EN 55 014; EN 60 204; EN 60 555; EN 292 sekd EN 414

AHAQZH ANTAMNOKPIZHZ EE GR
Me tnv napoUoa dnAwon BeRAlOVOUVE HE ATOKAELOTIK pag eublivn
OTL TO TAPOV TPOIOV AVTATIOKPIVETAL OTOUG KAVOVIOHOUG TwV
odnylwv 89/336 E.O.K. kat 89/392 E.O.K., kat OTL QvTIOTOIXEL OTIQ
aKkOAouBeg TPOdlaypPAPEG KAL OTA AKOAOUBA VOHOKAVOVIOTIKA
£yypaga EN 61 010, EN 50 082, EN 55 014, EN 60 204, EN 60 555 EN
292 kat EN 414.

DECLARACAO DE CONFORMIDADE DA CE P
Declaramos sob nossa responsabilidade exclusiva que este produto cor-
responde as determinagdes estabelecidas nas directivas 89/336 CEE e
89/392 CEE do Conselho e que esté de acordo com as seguintes normas
e documentos normativos: EN 61 010; EN50 082; EN 55 014; EN 60 204; EN 60 555;
EN 292 ¢ EN 414.

IKA LABORTECHNIK Janke & Kunkel GmbH & CO. KG

Staufen, den 15. September 1995

T
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Reiner Dietsche Wolfgang Buchmann
Geschaftsleitung Leitung Qualitétssicherung
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Sicherheitshinweise

Betreiben Sie das Gerat niemals mit frei rotierendem Rihrwerk-
zeug. Achten Sie darauf, daR Korperteile, Haare oder Kleidungs-
stlicke nicht von rotierenden Teilen erfal3t werden kénnen. Rich-
ten Sie lhre Aufmerksamkeit beim Einstellen der Drehzahl auf Un-
wuchten des Rihrwerkzeuges und mégliches Spritzen des zu rihrenden
Mediums. Verwenden Sie eine Rihrwellenschutzeinrichtung! Das
Gerat ist nicht fir Handbetrieb geeignet. Bitte beachten Sie ein-

schldgige Sicherheitshinweise und Richtlinien, sowie Arbeits-
schutz- und Unfallverhiitungsvorschriften fur den Einsatz im Labor.

Vermeiden Sie StoRe und Schldge auf das untere Wellenende
bzw. Zahnkranzfutter. Bereits kleine, nicht erkennbare Schaden
flihren zu Unwucht und unrundem Lauf der Welle. Sorgsame
Behandlung garantiert sicheres Arbeiten und Langlebigkeit des
Gerates.

Unwuchten der Abtriebswelle, des Futters und insbesondere der
Rihrwerkzeuge konnen zu unkontrolliertem Resonanzverhalten
des Gerates und des gesamten Aufbaues flihren. Dabei kénnen
Glasapparaturen und Ruhrgefalie beschadigt oder zerschlagen
werden. Dadurch und durch das rotierende Rihrwerkzeug kann
der Anwender verletzt werden. Wird ein unruhiger Lauf des
Gerates bemerkt, muR auf jeden Fall die Drehzahl soweit redu-
ziert werden, bis keine Laufunruhen mehr auftreten. Tauschen
Sie in diesem Fall das Ruhrwerkzeug gegen ein Werkzeug ohne
Unwucht aus bzw. beseitigen Sie die Unwuchtursache.

Der Betrieb mit frei rotierendem Wellenende ist gefahrlich. Des-
halb ist aus Griinden der Sicherheit das Durchstecken des Rihr-
werkzeuges Uber die obere Gehdusekante hinaus nur im Stillstand
zulassig.

Das Umschalten in eine andere Zahnrad-Getriebestufe darf nur
bei ausgeschaltetem Gerat erfolgen. Andernfalls werden die
Zahnrader der Zahnrad-Getriebestufe beschadigt.

Das Gerat darf - auch - im Reparaturfall nur von einer Fachkraft
gedffnet werden. Vor dem Offnen ist der Netzstecker zu ziehen.
Spannungfihrende Teile im Innern des Geréates kdnnen auch lan-
gere Zeit nach Ziehen des Netzsteckers noch unter Spannung
stehen.

Das hohe Drehmoment beim RW 20 DZM.n P4 erfordert eine
spezielle Sorgfalt bei der Wahl des Stativs, der Kreuzmuffe und
der Verdrehsicherung fur den Rihrbehélter.

RW201095EU
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Bestimmungsgemaler Gebrauch

Die Ruhrwerke der RW 20.n - Reihe eignen sich zum Riihren und
Mischen von Flissigkeiten niedriger bis hoher Viskositét. Sie sind
flir den Einsatz in Laboratorien konzipiert. Zum bestim-mungs-
gemalen Gebrauch miissen die Geréte mit einer Kreuz- muffe an
einem Stativ befestigt werden.

Auspacken

Bitte packen Sie das Gerat vorsichtig aus und achten Sie auf
Beschadigungen. Es ist wichtig, daf} eventuelle Transportschaden
schon beim Auspacken erkannt werden. Gegebenenfalls ist eine
sofortige Tatbestandsaufnahme erforderlich (Post, Bahn oder
Spedition).

Zum Lieferumfang des Gerétes gehoren: Ein RW 20(..) Rihrgerat
entsprechend der bestellten Type, ein Spannfutterschllssel und eine
Betriebsanleitung.

Wissenswertes

Mit diesem Gerat haben Sie ein qualitativ hochwertiges Produkt er-
worben. Durch die handliche Form und die einfache Handhabung ist
problemloses Arbeiten gewahrleistet. Es kénnen Drehzahlen von 60
bis 2000 1/min bei einer Netzfrequenz von 50 Hz und 72 bis 2400
1/min bei einer Netzfrequenz von 60 Hz eingestellt werden. Das
Gerat erwarmt sich wahrend des Betriebes. Die groRzligig gestal-
teten Kihlflachen am Motor bewirken méglichst gleichmaRige
Verteilung und Abstrahlung der Warme. Das zwei Meter lange
Netzkabel erméglicht das problemlose Arbeiten an Stativen - auch

mit hochbauenden Glasapparaturen unter Dunstabzugshauben - ohne
Verlangerungskabel. Die Prézisionsriihrwelle ist als Hohlwelle ausge-
bildet und ermdglicht das Durchstecken der Ruhrschafte im
Stillstand.

Antrieb

Die Betriebsweise des Motors ist charakteristisch fiir das Betriebs-
verhalten der RW 20.n Geratereihe. Der Motor kann stufenlos Uiber
einem Reibradgetriebe verschoben werden und wird nur in einem
Arbeitspunkt betrieben. Motorabgabeleistung, Motordrehzahl und
Motordrehmoment werden als konstant angesehen und sind auf
diesen Betriebspunkt hin optimiert. Nach dem Reibradgetriebe
wird die Motorabgabeleistung wahlweise Uber die erste oder zwei-
te Stufe des nachgeschalteten handverstellbaren Zahnradgetriebes
an die Abtriebswelle des Riihrgerdtes weitergegeben.

Die Leistung an der Abtriebswelle ist bei Vernachlassigung aller
Verluste, wahrend der Energielbertragung (Wandlung) immer so
groB, wie die vom Motor abgegebene Leistung. Im Getriebe erfolgt
lediglich eine Drehzahl- und Drehmomentwandlung, die sich rein
theoretisch in der in Fig. 4 dargestellten Kennlinie beschreiben laft.

Der Reibradverschlei wird durch eine an das Getriebe angepalite
Schraubenkupplung klein gehalten. Die am Reibrad notwendige Reib-
rad-AnpreRkraft wird von der Schraubenkupplung entsprechend dem
an der Rihrwelle wirkenden Momentenverlauf ausgeregelt. Bei
einem kleinen Drehmoment wirkt eine kleine Anprefkraft; bei einem
grofken Drehmoment wirkt eine grole AnpreRkraft.

Um hochviskose Medien bearbeiten zu kdnnen, wurde bei der Type
RW 20 DZM.n P4 auf die zweite umschaltbare Getriebestufe verzich-
tet und direkt hinter die erste Zahnrad-Getriebestufe ein Planetenge-
triebe mit einem Ubersetzungsverhaltnis von 3,7 : 1 geschaltet. Somit
ergibt sich bei 50 Hz ein Drehzahlbereich von 16 bis 135 1/min und
bei 60 Hz von 20 bis 160 1/min.




Getriebeumschaltung

Nur RW 20.n und RW 20 DZM.n (siehe Fig. 5)

Muf wahrend eines Versuchs- oder ProzeRaufbaues in einer Glas-
apparatur die Getriebestufe gewechselt werden, ist die Verschie-
bung des Rihrwerkzeuges durch die exzentrisch aufgebaute
Lagerbuchse und das Verschieben in axialer Richtung zu beachten.
Kann dies nicht akzeptiert werden, muf das Rihrwerkzeug im
Spannfutter gelockert werden.

Durch Drehen ( im Gegenuhrzeigersinn ) der Lagerbuchse an der
schwarzen geréndelten Oberflache ber dem Spannfutter werden
die Zahnrader aus dem Eingriff gebracht. Die Mittelachse des
Rihrwerkzeuges verschiebt sich dadurch um 2,2mm in radialer
Richtung. AnschlieRend wird die Lagerbuchse axial entsprechend
dem einzustellenden Bereich nach unten oder oben um 5,5mm ver-
schoben. Durch Zurlickdrehen ( im Uhrzeigersinn ) der Lagerbuchse
werden die Zahnréader wieder in den Eingriff gebracht und die Mittel-
achse des Ruhrwerkzeuges in die urspringliche Position ge-
schwenkt.

Motorschutz

Der kugelgelagerte Kondensatormotor, Schutzart 1P 42, ist war-
tungsfrei. Er tragt in seiner Motorwicklung einen speziellen Uberhit-
zungsschutzschalter (selbsthaltender Temperaturbegrenzer) der bei
Uberschreiten der zulassigen Motortemperatur den Motor bleibend
abschaltet.

Diese spezielle Schutzschaltertype wird verwendet, wenn ein auto-
matisches Wiedereinschalten des zu schitzenden Gerates nach
Uberhitzung unerwiinscht bzw. nicht erlaubt ist. Das Prinzip des
Temperaturbegrenzers ist das eines Schalters der bei Erreichen der
hdchst zuldssigen Temperatur zum einen sich selbst beheizt und
zum anderen den Motor von der Stromversorgung trennt.

Beim Ansprechen des selbsthaltenden Temperaturfiihlers leuchtet
die gelbe Glimmleuchte (B) an der Frontseite des Gerates auf und
zeigt damit die Motoriberlastung und den Stillstand des Motors an.
In diesem Falle kann das Gerét erst wieder in Betrieb genommen
werden, wenn es durch Betatigen des Wippschalters (A) an der
Frontseite oder durch Ziehen des Netzsteckers ca. 4 - 5 Minuten aus-
geschaltet wurde.

Nach dieser kurzen Abkuhlzeit sind die Kontakte im Stromkreis wie-
der geschlossen und das Gerat ist wieder betriebsbereit.

Drehzahlanzeige

Die Drehzahl wird bei allen RW 20.n Ruhrgeraten Uber den front-
seitigen Drehknopf (C) eingestellt.

RW 20.n Beim Gerat RW 20.n wird eine definierte
Drehzahl Uber die Skalierung der Drehknopfstellung eingestellt. Auf
dem auf der Gerateseite angebrachten Schild ( Fig. 5 ) kann abge-
lesen werden, welche Drehzahl bei dem eingestellten Skalenwert
erreicht wird. ( Die Werte gelten nur bei geringer Belastung an der
Ruhrwelle )

RW 20 DZM.n Beim Gerat RW 20 DZM.n wird die Dreh-
zahl direkt in Umdrehungen pro Minute am LCD-Display (D) ange-
zeigt. Die Anzeige kann nur maximal 1999 1/min anzeigen, was dazu
flihren kann, dal% an der Abtriebswelle bei niedriger Riihrwellenbe-
lastung eine groRere Drehzahl vorliegt als angezeigt werden kann.

RW 20 DZM.n P4 Beim Gerdt RW 20 DZM.n P4 wird die
Drehzahl wie beim RW 20 DZM.n Uber das LCD-Display (D) direkt
angezeigt. Der gesamte Drehzahlbereich kann, da das Zahnradge-
triebe nicht mehr verstellbar ist und auf der kleinsten Stufe einge-
stellt ist, angezeigt werden.
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Inbetriebnahme

Das Rihrwerk muf zum bestimmungsgemalen Gebrauch mit einer
Kreuzmuffe ( z.B. R181 ) an einem stabilen Stativ ( z.B. R 1823 )
befestigt werden. Der Rihrbehélter sollte aus Sicherheitsgriinden
immer mit einem Spannhalter ( z.B. RH 1) fixiert sein.

Einschalten des Geréates

Uberpriifen Sie, ob die auf dem Typenschild angegebene Spann-
ung mit der verfligbaren Netzspannung (bereinstimmt. Die ver-
wendete Steckdose muf geerdet sein (Schutzleiterkontakt). Wenn
diese Bedingungen erfiillt sind, ist das Gerat nach Einstecken des
Netzsteckers betriebsbereit. Andernfalls ist sicherer Betrieb nicht
gewahrleistet oder das Gerat kann beschadigt werden.

Bei Inbetriebnahme des Gerates beginnt dieses mit der zuletzt ein-
gestellten Drehzahl zu laufen. Uberpriifen Sie daher vor dem
Einschalten die Stellung des Drehknopfes. Vergewissern Sie sich
auch, daR die eingestellte Drehzahl fir den gewahlten
Versuchsaufbau unbedenklich ist. Im Zweifelsfall stellen Sie den
Drehzahlknopf (C) auf die kleinste Drehzahl (linker Anschlag) und
das Getriebe auf die kleinste Getriebestufe.

Durch Drlicken des Wippschalters beginnt das Gerat zu laufen.

Hinweis: Der Wippschalter (A) ist kein Netzschalter !

Abtriebswelle

Wenn das Gerét einige Zeit nicht benutzt wurde, ist nach dem Ein-
schalten, bedingt durch die Vorspannkraft am Reibbelag des Reib-
radgetriebes, ein Klopfgerausch zu horen. Fiir die Funktion des Ge-

rates ist dies nicht von Bedeutung. Das Klopfgerdusch verliert sich
nach einer kurzen Einlaufzeit.

Spannfutter und Abtriebswelle gestatten das Einspannen und
Durchstecken (aufer RW20DZM.n P4) der Rihrwerkzeuge bis
10mm  Schaftdurchmesser. Durch die Offnung an der Gehause-
oberseite ist es moglich, Riihrwerkzeuge z.B. beim Behalterwech-
sel bei Geratestillstand Uber die Gehduseoberkante hinaus zu
schieben.

Wartung und Reinigung

Das Ruhrwerk arbeitet wartungsfrei. Es unterliegt lediglich der nattir-
lichen Alterung der Bauteile und deren statistischer Ausfallrate.
Bei Ersatzteilbestellungen geben Sie bitte die auf dem
Typenschild angegebene Fabrikationsnummer, den Gerate-
typ sowie die Bezeichnung des Ersatzteiles an.

Bitte senden Sie nur Geréte zur Reparatur ein, die gereinigt und
frei von gesundheitsgefahrdenden Stoffen sind.

Fir die Reinigung sind ausschlieRlich Wasser mit einem tensid-
haltigen Waschmittelzusatz oder bei stérkerer Verschmutzung Iso-
propylalkohol zu verwenden.

Bei der Reinigung des Gerétes ist besonders darauf zu achten,
dal? auf die Laufflache der Kegelscheibe und des Reibrades keine
6l- oder fetthaltige Stoffe gelangen. Dies wiirde den aus der Werk-
stoffpaarung Reibrad/Kegelscheibe resultierenden Reibkoeffizient
erheblich verkleinern und dadurch die Leistungsibertragung
beeintrachtigen.




Technische Daten

Drehzahlbereich (RW20.n / RW20 DZM.n)

(50Hz Stufe )
(50Hz Stufell)
(60Hz Stufe )
(60Hz Stufell)
(RW20 DZM.n P4)
(50Hz Stufe )
(50Hz Stufell)
Max. Drehmoment Riihrwelle
(RW20.n / RW20 DZM.n)
(RW20 DZM.n P4)
zul. Einschaltdauer:
Drehzahleinstellung:
Drehzahlanzeige:

min-! 60 - 500
min 240 - 2000
min 72 - 600
min 288 - 2400
min 16- 135
min 20- 160
Nem 185

Nem 700

% 100
Knebelknopf

(RW20.n) Skala auf Geratefrontseite

(RW20 DZM.n und RW20 DZM.n P 4) LCD - Display

MefRfehler:
Nennspannung:

Frequenz:
Aufnahmeleistung:

Abgabeleistung: (Kurzzeit)
(Dauerbetrieb)
Gesamtwirkungsgrad:
Schutzart nach DIN 40 050:
Uberspannungskategorie:
Verschmutzungsgrad:
Schutz bei Uberlast:
Sicherungen (auf Netzplatine):

Umgebungstemperatur:
Umgebungsfeuchte: (Rel.)
Betriebslage:

max. £0,5% +30 Digit

VAC 230+10%
VAC 115210%
Hz 50 EURO
Hz 60 USA
w 72 EURO
w 87 USA
w 35
w 20 +35%
% 40
IP 20
I
2
Temperaturfiihler in Motorwicklung
A 4T (IKAdent-Nr.
25 851 00)
°C +5 bis+40
% 80

am Stativ, Spannfutter nach unten gerichtet

Antrieb:

Rippengekihlter Kondensator-
motor mit Reibradgetriebe und

nachgeschaltetem 2 stufigem Zahn-

radgetriebe.
(RW 20 DZM.n P4 auf Stufe | fest-
gelegt; Planetengetriebe i=3,7:1)

maximale Rihrmenge Wasser: Itr 20
flr Viscositat: (RW20.n / RW20 DZM.n) MV
(RW20 DZM.n P4) HV
Viskositét mPa - s
VLV very low viscosity|0 .......... 100 Wasser bis dinn-
flissiges OI
LV low viscosity 100....... 1000 dinnflissiges Ol bis
dickflissiges Ol

HV  high viscosity

MV medium viscosity | 1000.. 10000

dickfliissiges Ol bis
Honig bei ca. 20 °C

10000 100000 | Honig bei ca. 20 °C

bis Druckfarben

Spannfutter-Spannbereich: mm

Hohlwelle innen @:

mm

Ausleger: (RW20.n / RW20 DZM.n) mm
(RW20 DZM.n P4) mm
Al-Druckguf, thermoplast. Kunststoff

Gehduse:

RW20.n

05-10
10,5
13x160lang
16x160lang

‘ RW20 DZM.n ‘ RW20 DZM.n P4

Abmessungen ohne

Ausleger: (BxTxH) mm 88x188x292| 88x210x292 | 88x210x402

Gewicht mit Ausleger
und Spannfutter:

kg 2.9

3,1 4,6
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Zubehor

RW 20.n und RW 20 DZM.n
R 1823 Plattenstativ
R 181 Kreuzmuffe
R 182 Kreuzmuffe

RW 20 DZM.n P4

R 2723 Teleskopstativ
R 261 Kreuzmuffe
R 271 Kreuzmuffe

RH 1 Spannhalter
FK 1 Flexible Kupplung

RH 2 Spannhalter
R 263 Behalterklemme

Zulassige IKA-Ruhrwerkzeuge

Alle Varianten

R 1313 Turbinenriihrer
R 1375 FLéchenriihrer
R 1330 Ankerriihrer

RW 20.n und RW 20 DZM.n
R 1342 Propellerrihrer 4fl

R 1381 Propellerrihrer 3fl
R 1382 Propellerrihrer 3fl

R 1389 Propellerrihrer 3fl PTFE

R 1311 Turbinenrihrer

R 1312 Turbinenrihrer

R 1300 Dissolverriihrer

R 1303 Dissolverriihrer
R 1352 Zentrifugalrihrer
R 1373 FLéchenr(ihrer

R 1332 Ankerrihrer PTFE
R 1335 Knetriihrer

Max. Drehzahl 1/min

800
800
1000

2000
2000
2000

800
2000
2000
2000
2000
2000
2000

800
2000

RW 20 DZM.n P4

R 1343 Propellerriihrer 4fl
R 1345 Propellerrtihrer 4fl
R 1331 Ankerrihrer

R 1393 Schneckenriihrer

1000

800
1000
1000

Angewandte Normen und Vorschriften

Angewandte EU-Richtlinien
EMV-Richtlinie: 89/336/EWG

Maschinen-Richtlinie: 89/392/EWG

Aufbau nach folgenden Sicherheitsnormen

EN 61 010-1/VDE 411-1

EN 50 081

EN 50 082-1
EN 55011

EN 55 014-1
EN 60 555-2, -3

Garantie

EN 60 204-1

EN 292-1, -2

EN 414

IEC 1010-1

UL 3101-1

CAN/CSA C22,2 (10101)

Sie haben ein Original IKA-Laborgerét erworben, das in Technik und
Qualitat hochsten Anspriichen gerecht wird.

Entsprechend den IKA - Verkaufs- und Lieferbedingungen betragt die
Garantiezeit 12 Monate. Im Garantiefall wenden Sie sich bitte an
lhren Fachhandler. Sie kénnen aber auch das Gerat unter Beifligung
der Lieferrechnung und Nennung der Reklamationsgriinde direkt an
unser Werk senden. Frachtkosten gehen zu lhren Lasten.
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Safety instructiones

Never operate the equipment with the stirrer tools rotating
freely. Ensure that parts of the body, hair or items of clothing
cannot be trapped by the rotating parts. Pay attention when
setting the speed to any imbalance of the stirrer tools and
possible spraying of the medium to be stirred. Use a stirrer shaft
protection device!

The equipment is not suitable for manual operation. Please follow
the relevant safety instructions and guidelines, and occupational
health and safety regulations for use in the laboratory.

Avoid knocks and impacts on the lower end of the shaft and the
chuck gear teeth. Even minor, invisible damage can lead to im-
balance and uneven shaft action. Careful handling guarantees
safe working and the long life of the equipment.

Imbalance of the output shaft, the chuck and in particular the
stirring tools can lead to uncontrolled resonant vibrational
behaviour of the equipment and the whole assembly. Glass
apparatus and stirrer containers can be damaged or shattered by
this. It can cause injury to the operator, as can the rotating stirring
tool. If vibration of the equipment is noticed, the speed must be
reduced immediately in all cases until no more vibration occurs.
In this case exchange the stirring tool for one without imbalance
or remedy the cause of the imbalance.

Operating with a freely rotating shaft end is dangerous. Therefore
for safety reasons the stirrer tool is permitted to project over the
upper edge of the housing only when the machine is not running.

The unit must be switched off before changing to another gear
speed, otherwise the toothed gears in the reduction stage will be
damaged.

The machine may only be opened by trained specialists - even
during repairs. The machine is to be unplugged from the mains
before opening. Live parts inside the machine may still be live for
some time after unplugging from the mains.

The high torque developed by the RW 20 DZM.n P4 requires
particular care in the choice of stand, cross sleeve and anti-
rotation element for the stirring bowl.
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Correct use

Stirrers in the RW20.n series are suitable for stirring and mixing
liquids with low or high viscosity. They are designed for use in the
laboratory. For correct use the machine must be fixed to a stand.

Unpacking

Please unpack the machine carefully and inspect for damage. It is
important that any transit damage should be noted at the time of
unpacking. In certain circumstances it may be necessary to in-
vestigate immediately (post, rail or freight forwarder). The guaran-
tee covers: One RW20(..) stirring machine, one extension arm,
one hexagonal socket screw, one hexagon socket offset screw
key and operating instructions.

Useful facts

In buying this machine you have chosen a high quality product.
Ease of use is guaranteed with its handy shape and simple ope-
ration. The housing offers protection against ingress of liquids.
The materials used and their precise identification make recycling
possible and simple, and enables re-use of the parts. The speed
can be infinitely adjusted between 60 and 2000 rpm 50 Hz; 72
and 2400 rpm 60Hz. The machine can be operated continuously
and warms up during operation. The generously proportioned
cooling surfaces enable distribution and transference of heat to
be as even as possible. The two metre long mains lead makes it

possible to work on stands - even with high glass apparatus under
vapour extraction hoods - without extension leads. The precision
stirrer shaft is designed as a hollow shaft to allow the stirrer
shanks to be inserted.

Drive

The method of operation of the motor is characteristic of the
operating behavior of the RW 20.n series units. The motor can be
infinitely adjusted via a friction wheel drive unit but is operated in
one position only. The power output, rotational speed and torque of
the motor are regarded as constant and are optimized for this
operating position. After the friction wheel drive the motor power
output is transmitted to the off-drive shaft of the stirrer via either
the first or second stage of the subsequent manually adjustable
toothed gear train.

Neglecting all losses, the power at the off-drive shaft during power
transmission (conversion) is always as great as the power output
of the motor. The gear train merely provides rpm and torque
conversion, which can be described in purely theoretical terms by
the characteristic curve plotted in Fig. 4.

Friction wheel wear is kept low by a helical clutch matched to the
gear train. The down-pressure required at the friction wheel is
adjusted by the helical clutch according to the moment acting on
the stirrer shaft. A low torque results in a low down-pressure; a
high torque results in a high down-pressure.

In order to be able to process high-viscosity media, the RW 20
DZM.n P4 does not have the second switchable reduction stage,
but features instead a planetary gear train with a gear ratio of 3.7 :
1 immediately after the first toothed gear stage. This provides a
speed range of 16 to 135 rpm at 50 Hz and 20 to 160 rpm at 60
Hz.



Gear Speed Change

RW 20.n and RW 20 DZM.n only (See Fig. 5)
Should it be necessary to change the gear speed in the course of
setting up an experiment or process with glass apparatus, then
attention must be paid to the movement of the stirrer attachment by
the eccentric bearing bush and to the movement in the axial direction.
If this is unacceptable, the stirrer attachment must be loosened in the
chuck.

Turning (counter-clockwise) the bearing bush at the black knurled
surface over the chuck disengages the gears. The center axis of the
stirrer attachment shifts 2.2mm in the radial direction. The bearing
bush is then moved 5.5mm up or down in the axial direction
according to the range to be set. Turning back (clockwise) the bearing
bush re-engages the gears and swings the center axis of the stirrer
attachment back to its original position.

Motor Circuit Breaker

The ball race capacitor motor, protected to IP 42, is maintenance-
free. In its winding it carries a special overheating circuit breaker
(self-locking temperature limiter) which shuts down the motor
permanently if the permissible motor temperature is exceeded.
This special type of circuit breaker is used when the automatic
reactivation of the protected unit after overheating is undesirable or
impermissible. The principle of the temperature limiter is that of a
switch that heats up and isolates the motor from the power supply
when the maximum permissible temperature is reached.

When the self-locking temperature sensor is tripped, the yellow
glow lamp (B) on the front plate of the unit lights up to indicate the
motor overload and the stoppage of the motor. In this case the unit
can only be switched back on after it has been switched off for
approx. 4-b minutes by pressing the rocker switch (A) on the front
plate or by disconnecting the mains plug.

After this short cooling period, the contacts in the current circuit are
closed again and the unit is operational once more.

Speed Display

The rotation speed is adjusted with the rotary knob (C) on the front
plate of all RW 20.n stirrer units.

RW 20.n In the RW 20.n unit, a defined rotational
speed is set via the scaling of the rotary knob position. The plate
(Fig. 5) attached to the side of the unit lists the speeds attained at
the set scale values. (The values apply only when low loads are
acting on the stirrer shaft.)

RW 20 DZM.n In the RW 20 DZM.n unit, the rotational
speed is displayed directly in revolutions per minute (rpm) on the
LCD display (D). The display can only show speeds up to max. 1999
rpm, which means that the off-drive shaft may be moving at a faster
speed than displayed when there are low loads acting on the stirrer
shaft.

RW 20 DZM.n P4 In the RW 20 DZM.n P4 unit, the rotational
speed is displayed directly by the LCD display (D), as in the RW 20
DZM.n. As the toothed gear train is no longer adjustable and is set
to the lowest speed, the entire rpm range can be displayed.
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Commissioning

For correct use, the stirrer machine must be fixed with a cross
sleeve (eg R181) to a stable stand (eg R1822). The stirrer contai-
ner should always be fixed with a tensioner (eg RH1) for safety
reasons.

Switching on the machine

Check whether the voltage given on the type plate corresponds
to the available mains voltage. The socket used must be earthed
(fitted with earth contact). If these conditions have been met, the
machine is ready to operate when the mains plug is plugged in.
If these conditions are not met, safe operation is not guaranteed
and the machine could be damaged.

During commissioning of the machine the output shaft starts to
run at the last speed set. Therefore check the setting of the con-
trol knob. Also ensure that the speed set is suitable for the test
texture selected. If in doubt, set the speed knob (B) to the lowest
speed (left-hand position).In case of doubt, tumn the speed knob
(C) to the lowest speed (all the way left) and set the gear train to
the lowest reduction stage.

The unit starts to operate when the rocker switch is pressed.

Note: The rocker switch (A) is not a mains power switch !

Output shaft

If the unit has not been used for some time, a knocking noise will
be heard when switching on, which is due to the preload on the
friction lining of the friction wheel drive. This has no detrimental

effect on the function of the unit, and the knocking noise will
disappear after a short running-in period.

The chuck and off-drive shaft allow stirrer attachments with shank
diameters of up to 10mm to be clamped and inserted (except
RW20DZM.n P4). The opening at the top of the housing allows
stirrer attachments to be pushed up above the top edge of the
housing, e.g. in order to change the stirring bow! with the unit

switched off.

Maintenance and cleaning

The stirrer is maintenance-free. It is subject only to the natural
wear and tear of components and their statistical failure rate.
When ordering spare parts, please give the manufacturing
number shown on the type plate, the machine type and the
name of the spare part.

Please send in equipment for repair only after it has been cleaned
and is free from any materials which may constitute a health
hazard. Only use water with a detergent additive containing a

surfactant for cleaning, or for heavier soiling isopropylalcohol.

When cleaning the unit, take particular care not to bring
substances containing oil or grease into contact with the running
surfaces of the cone pulley and the friction wheel. This would
substantially reduce the frictional coefficient resulting from the
pairing of the friction wheel and cone pulley materials, and would
impair power transmission in the unit.



Technical data

Speed range (RW20.n / RW20 DZM.n)

(50Hz stage | ) min-! 60 - 500
(50Hz stage Il ) min-! 240 - 2000
(60Hz stage | ) min-! 72 - 600
(60Hz stage Il ) min-! 288 - 2400
(RW20 DZM.n P4)
(B50Hz stage | ) min-! 16- 135
(50Hz stage Il ) min-! 20- 160
Max torque stirrer shaft
(RW20.n / RW20 DZM.n)  Ncm 185
(RW20 DZM.n P4) Nem 700
Permitted on-time: % 100
Speed adjustment: Toggle knob

Speed display: (RW20.n)  Scale on front plate of unit
(RW20 DZM.n and RW20 DZM.n P4) LCD display

Measurement fault: max. £0,56% =30 Digit
Nominal voltage: VAC 230+10%
VAC 115£10%
Frequency: Hz 50 EURO
Hz 60 USA
Input power: w 72 EURO
w 87 USA
Power output: (short term) w 35
(constant operation) W 20 +35%
Overall efficiency: % 40
Protection type to DIN 40 050: IP 20
Exess voltage category: Il
Contamination level: 2
Protection at overloaded: Temperature sensor in motor winding
Fuse (on mains plate): A 4T (IKA ident.no.
25 851 00)
Ambient temperature: °C +5to +40
Ambient humidity: (rel.) % 80

Operating position:

on stand, clamping chuck pointing down

Drive: Rib-cooled capacitor motor with
friction wheel drive and subsequent
2-stage toothed gear train.
(RW 20 DZM.n P4 fixed at stage |;
planetary gear train i=3.7:1)

Maximum stirring quantity - water:

Itr 20
For viscosity: ~ (RW20.n / RW20 DZM.n) MV
(RW20 DZM.n P4) HV
Viscosity mPa-s
VLV very low viscosity | O .......... 100 Water up to thin-
bodied oil
LV low viscosity 100....... 1000 Thin-bodied oil up to
thick-bodied oil

MV medium viscosity | 1000.. 10000 | Thick-bodied oil up to
honey at approx. 20 °C
HV  high viscosity 10000 100000 | Honey at approx. 20 °C
up to inks/dyes

Clamping chuck clamping range: mm 0,5-10
Hollow shaft internal diameter: mm 10,5
Etension arm:
(RW20.n / RW20 DZM.n) mm 13x160 long
(RW20 DZM.n P4) mm 16x160 long
Housing: Al diecasting, thermoplastic

RW20.n ‘ RW20 DZM.n | RW20 DZM.n P4

Dimensions without exten-

sion arm (WxDxH) mm 88x188x292| 88x210x292| 88x210x402
Gewicht mit Ausleger

und Spannfutter: kg 2.9 31 46
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Accessories

RW 20.n and RW 20 DZM.n
R 1823 Plate stand

R 181 Cross sleeve

R 182 Cross sleeve

RW 20 DZM.n P4

R 2723 Telescopic stand
R 261 Cross sleeve

R 271 Cross sleeve

RH 1 Tensioner
FK 1 Flexible coupling

RH 2 Tensioner
R 263 Bowl clamp

Permitted IKA stirrer tools

For all options

R 1313 Turbine stirrer
R 1375 Surface stirrer
R 1330 Anchor stirrer

RW 20.n and RW 20 DZM.n

R 1342 Propeller stirrer 41l
R 1381 Propeller stirrer 3fl
R 1382 Propeller stirrer 3fl
R 1389 Propeller stirrer 3fl PTFE
R 1311 Turbine stirrer

R 1312 Turbine stirrer

R 1300 Dissolver stirrer

R 1303 Dissolver stirrer

R 1352 Centrifugal stirrer
R 1373 Surface stirrer

R 1332 Anchor stirrer PTFE
R 1335 Kneading stirrer

Max. Speed 1/min

800
800
1000

2000
2000
2000

800
2000
2000
2000
2000
2000
2000

800
2000

RW 20 DZM.n P4

R 1343 Propeller stirrer 4fl 1000
R 1345 Propeller stirrer 4fl 800
R 1331 Anchor stirrer 1000
R 1393 Worm stirrer 1000

Associated standars and regulations

Associated EU guidelines

EMV guidelines: 89/336/EC

Machine guidelines: 89/392/EC

Construction in accordance with the following safety standards:
EN 61 010-1/VDE 411-1 EN 60 204-1

EN 50 081 EN 292-1, -2

EN 50 082-1 EN 414

EN 55011 IEC 1010-1

EN 55 014-1 UL 3101-1

EN 60 555-2, -3 CAN/CSA C22,2 (10101)

Guarantee

You have purchased an original IKA laboratory machine which
meets the highest engineering and quality standards.

In accordance with IKA guarantee conditions, the guarantee peri-
od is 12 months. For claims under the guarantee please contact
your local dealer. You may also send the machine direct to our
works, enclosing the delivery invoice and giving reasons for the
claim. You will be liable for freight costs.
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Consignes de sécurité

Ne jamais utiliser I'appareil avec |'agitateur en rotation libre. Veillez a
ce que des corps étrangers, des cheveux ou des parties de vétements
ne soient pas happés par des éléments en rotation. Lors du réglage de
la vitesse de rotation, soyez attentifs a I'apparition d'un balourd de
I'instrument agitateur et a la projection éventuelle de la matiére a
agiter. Utilisez un dispositif de protection de I'axe d'agitation!

['appareil n'est pas congu pour le fonctionnement manuel. Veuillez
observer les consignes de sécurité et directives applicables, de

méme que les prescriptions relatives a la protection du travail et a la
prévention des accidents en cas d'utilisation au laboratoire.

Evitez les heurts et les chocs de la partie inférieure de I'extrémité
de I'arbre et du mandrin de la couronne dentée. Méme de légers
dommages, qui peuvent étre imperceptibles, risquent d'entrainer
le balourd ou le faux-rond de I'arbre. Un traitement soigneux
garantit un fonctionnement sir et la longévité de I'appareil.Le
balourd de I'arbre de sortie, du mandrin et en particulier des
instruments agitateurs peuvent entrainer des comportements de
résonance incontrolés de I'appareil et de I'ensemble de I'installa-
tion, qui a leur tour risquent de causer des endommagements ou
le bris de I'appareillage en verre et des bacs d'agitation. Ces
effets négatifs et la rotation de I'agitateur peuvent étre a I'origine
de blessures de I'utilisateur. Lorsqu’une rotation anormale de
I'appareil est observée, il faut absolument réduire la vitesse de
rotation jusqu'a disparition totale des déséquilibres. Dans ce cas,
remplacez |'agitateur par un autre élément sans excentricité ou
éliminez la source du balourd.

Le fonctionnement de I'appareil avec I'extrémité de I'arbre en
rotation libre est dangereux. C'est pourquoi le positionnement de
I'agitateur au-dela du bord supérieur du boftier n'est autorisé qu'a
I'arrét pour des raisons de sécurité.

Le passage vers un autre échelon d'engrenage a roues dentées
ne peut étre effectué que si I'appareil est désenclenché. Dans le
cas contraire, les roues dentées de l'engrenage seraient
endommagées.

L'appareil ne doit étre ouvert, méme en cas de réparation, que par
le personnel spécialisé. Il faut débrancher la prise secteur avant
I'ouverture. Les éléments sous tension & l'intérieur de I'appareil
peuvent encore I'étre longtemps apres le débranchement de ce dernier.
Le moment de rotation élevé du RW 20 DZM.n P4 nécessite un soin
spécial en ce qui concerne le choix du support, du manchon de
croisement et du dispositif de sécurité pour la stabilité du récipient
de I'appareil malaxeur.
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Utilisation conforme aux prescriptions

Les agitateurs de la série RW20 sont adaptés a I'agitation et au
mélange de liquides a basse et a haute viscosité. Leur
conception les destine aux applications en laboratoire. Pour une
utilisation conforme aux prescriptions, les appareils doivent étre
fixés a un support.

Déballage

Veuillez déballer I'appareil avec précaution et éviter de I'endom-
mager. |l est important de constater des le déballage la présence
de dommages éventuels dus au transport. Le cas échéant, un
proces-verbal immédiat de constatation est nécessaire (Poste,
Société de chemin de fer ou entreprise de transport). Le volume
de livraison de I'appareil comprend : un agitateur RW20(..), une
potence, une vis a Six pans creux, une clé coudée et un manuel
d'utilisation.

Particularités intéressantes

Avec cet appareil, vous avez fait |'acquisition d'un produit de
qualité supérieure. Sa forme maniable et sa manipulation simple
garantissent un travail sans difficulté. Le boitier assure la protec-
tion contre la pénétration de liquides. La nature des matériaux
employés et leur identification précise facilitent et simplifient de
maniere décisive le recyclage et la réutilisation des pieces de I'ap-
pareil. Des vitesses de rotation allant de 60 a 2000 tr/min 50Hz et
72 a 2400 tr/min 60Hz peuvent étre réglées progressivement.
L'appareil s'échauffe au cours de son fonctionnement. Des surfa-
ces de refroidissement trés étendues assurent une bonne régu-
larité de la répartition et du rayonnement de la chaleur. Le cable
d‘alimentation de deux métres de long permet de travailler sans

difficulté et sans rallonge sur des supports - méme avec des
appareillages en verre installés en hauteur sous des hottes d'a-
spiration. L'axe d'agitation de précision est congu sous la forme
d'un axe creux et permet I'insertion des agitateurs.

Entrainement

Le mode de service du moteur est caractéristique pour le comportement
des appareils de la série RW20.n lors de leur fontionnement. Le moteur peut
étre déplacé de fagon continue par un dispositif de roues a friction et il ne
fonctionne que dans un mode de travail. La puissance fournie par le moteur,
la vitesse de rotation ainsi que le moment de rotation du moteur sont
considérés comme constants et sont optimisés selon ce mode de
fonctionnement. Aprés le dispositif de roues a friction, la puissance fournie
par le moteur est retransmise a I'arbre de sortie du malaxeur au choix par le
premier ou le second échelon de I'engrenage a roues dentées, celuici étant
monté en demier et réglable manuellement.

Pendantla transmission d'énergie (transformation), la puissance de I'arbre de
sortie est toujours égale a la puissance foumie par le moteur si l'on néglige
toutes les pertes. Dans I'engrenage, il se passe simplement une
transformation de la vitesse et du moment de rotation décrite de maniére
purement théorique par la ligne caractéristique de la fig. 4.

Lusure de la roue & friction est maintenue réduite par un accouplement a vis
adapté a I'engrenage. La force de pression nécessitée par la roue a friction
est réglée par I'engrenage a vis en fonction du moment agissant sur I'arbre
malaxeur. Si le moment de rotation est petit, la force de pression agissante
sera réduite; si le moment de rotation est élevé, la force de pression
agissante sera élevée.

Afin de pouvair traiter des matieres hautement visqueuses, on a renoncé au
second échelon d'engrenage commutable dans le modele RW 20 DZM.n
P4 et placé un engrenage planétaire possédant un rapport de transmission
égal a 3,7:1 directement derriere le premier dispositif d'engrenage a roues
dentées. Il en résulte ainsi une gamme de vitesse variant entre 16 et 135
1/min. pour une fréquence de 50 Hz et entre 20 et 160 1/min. pour 60 Hz.



Commutation de I’engrenage

Uniquement pour les modeles RW20.n et RW 20 DZM.n  (voir fig. b)
Sil'on devait changer d'engrenage au cours d'un montage a I'essai ou
d'un montage productif dans un appareil en verre, il serait nécessaire
de tenir compte du déplacement de I'outil malaxeur par le coussinet
de palier monté excentriquement et du déplacement en direction
axiale. Si cela ne peut pas étre respecté, I'outil malaxeur doit étre
alors desserré dans le mandrin de serrage.

Les roues dentées sont désengrenées en vissant le coussinet de
palier a la surface entourée de noir (en sens inverse des aiguilles d'un
montre) par le mandrin de serrage. L'axe médian de I'outil malaxeur
est ainsi déplacé de 2,2 mm en direction radiale. Ensuite, le coussinet
de palier est déplacé axialement de 5,5 mm vers le haut ou vers le
bas, en fonction de I'intervalle a ajuster. En revissant le coussinet de
palier (dans le sens des aiguilles d'une montre), les roues dentées
sont réengrenées et |'axe médian de I'outil malaxeur est basculé dans
sa position initiale.

Protection du moteur

Le moteur a condensation monté sur roulement a billes, mode de
protection IP 42, ne nécessite aucun entretien. Il dispose d'un
disjoncteur spécial de protection contre le surchauffage (délimiteur
de température a propre maintenance). Ce disjoncteur placé dans la
bobine du moteur désenclenche celui-ci et le laisse a I'arrét dés que
la température admissible est dépassée.

Ce type spécial de disjoncteur de protection du moteur est utilisé
lorsqu’un réenclenchement automatique de I'appareil a protéger
n'est ni souhaité ni permis aprés un surchauffage. Le principe du
délimiteur de température est celui d'un interrupteur qui d'une part
se chauffe lu-méme et d'autre part déconnecte le moteur de
|'alimentation en courant dés que la température maximale
admissible est atteinte.

Lorsque le palpeur de température & propre maintenance entre en
action, la lampe a effluves jaune (B) située sur le coté frontal de
I'appareil s'allume et indique alors la surcharge ainsi que I'arrét du
moteur. Dans ce cas, I'appareil ne peut étre remis en service que s'il
est désenclenché pendant 4 ou 5 minutes en actionnant
I'interrupteur a bascule (A) placé sur le coté frontal ou en retirant la
fiche de secteur .

Aprés cette courte période de refroidissement, les contacts du
circuit électrique sont refermés et I'appareil est de nouveau prét a
fonctionner.

Indication de la vitesse de rotation

Dans tous les malaxeurs du type RW 20.n, la vitesse de rotation est
ajustée par un bouton rotatif (C) situé sur le cote frontal.

RW 20.n Dans I'appareil RW 20.n, une vitesse de
rotation définie est mise au point par I'échelle graduée de la position
du bouton. La vitesse de rotation atteinte pour cette valeur d'échelle
ajustée peut étre lue sur la plague montée sur le coté de I'appareil (fig.
5) (les chiffres ne sont valables que lors d'un effort réduit sur I'arbre
malaxeur).

RW 20 DZM.n Dans I'appareil RW 20 DZM.n, la vitesse de
rotation est indiquée directement en tours par minute sur I'afficheur a
cristaux liquides (D). Cet affichage ne peut indiquer que 1999 1/min.
au maximum et cela peut conduire a ce que la vitesse de rotation au
niveau de I'arbre de sortie lors d'un effort modéré de I'arbre malaxeur
soit en réalité plus élevée que celle qui est indiquée.

RW 20 DZM.n P4 Dans I'appareil RW 20 DZM.n P4, la vitesse
de rotation apparait directement sur I'afficheur a cristaux liquides (D)
comme pour le modéle RW 20 DZM.n. L'intervalle de la vitesse de
rotation peut étre affiché au complet car I'engrenage de roues dentées
ne peut plus étre réglé et est ajusté sur I'échelon le plus bas.
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Mise en service

L'agitateur doit, pour une utilisation conforme aux prescriptions,
étre fixé a un support stable (par ex. R1822) au moyen d'un man-
chon en croix (par ex. R181). Le bac d'agitation devrait toujours
étre fixé par un support a dispositif de serrage (par ex. RH1).

Mise en marche de I'appareil

Vérifiez si la tension figurant sur la plaque d'identification est con-
forme a la tension secteur disponible. La prise de courant utilisée doit
étre mise a la terre (contact de la masse mécanique). Lorsque ces
conditions sont remplies, I'appareil est prét a fonctionner apres le
branchement de la prise. Dans le cas contraire, la sécurité de fonc-
tionnement n'est pas assurée ou |'appareil peut étre endommagé.
Lors de la mise en marche de I'appareil, I'arbre de sortie commence
atourner a la vitesse de rotation qui a été réglée en derier lieu. C'est
pourquoi vous Vérifierez la position du bouton de commande avant la
mise sous tension. Assurez-vous également que la vitesse de rota-
tion réglée ne présente aucun inconvénient pour l'installation d'essai
choisie.

En cas de doute, ajustez le bouton pour la vitesse de rotation (C)
sur la vitesse la plus petite (butée gauche) et I'engrenage sur
I'échelon le plus bas.

L'appareil se met en marche en appuyant sur l'interrupteur a
bascule.

Remarque: interrupteur a bascule (A) n'est pas un interrupteur de secteur !

Arbre de sortie

Sil'appareil n'a pas été utilisé pendant un certain temps, on entend
apres I'avoir mis en marche un cognement d a la force de tension
au niveau du revétement de frottement dans I'engrenage de la

roue a friction. Cela na aucune importance pour le fonctionnement
de I'appareil. Ce bruit cesse apres une courte période de mise en
marche.

L'etui de serrage et I'arbre de sortie permettent (sauf dans le
modéle RW20DZM.n P4) la fixation et l'insertion des outils
malaxeurs d'un diametre maximal de tige de 10 mm. Par
I'ouverture sur le coté supérieur du boitier, il est possible de
pousser les outils de malaxation vers I'extérieur au-dessus de
I'aréte supeérieure du boftier, lorsque I'appareil est en état d'arré,
par exemple pour changer le réservoir.

Entretien et nettoyage

Le fonctionnement de I'agitateur ne nécessite pas d'entretien. Il
est simplement soumis au vieillissement naturel des pieces et a
leur taux de défaillances statistique.

Lors de la commande de piéces de rechange, veuillez indiquer le
numéro de fabrication figurant sur la plaque d'identification, le
type de I'appareil et la désignation de la piece de rechange.
Nous vous prions de n'envoyer en réparation que les appareils qui
ont été nettoyés et sont exempts de matieres nocives pour la
santé. Pour le nettoyage, on utilisera exclusivement de |'eau addi-
tionnée d'un détergent renfermant un tensioactif, ou en cas de
salissure importante de I'alcool isopropylique.

Lors du nettoyage de I'appareil, il faut faire spécialement attention
a ce qu'aucune matiére huileuse ou lubrifiante n'atteigne la
surface de course du disque conique et de la roue a friction. Cela
entrainerait une diminution considérable du coefficient de
frottement résultant de I'accouplement des matériaux roue a
friction avec le disque conique et aurait, de ce fait, une influence
sur la transmission de puissance.



Caractéristiques techniques

Plage de vitesse de rotation (RW20.n / RW20 DZM.n)

(50Hz échelon | ) min-! 60 - 500
(50Hz échelon II') min-! 240 - 2000
(60Hz échelon | ) min- 72 - 600
(B60Hz échelon II') min-! 288 - 2400
(RW20 DZM.n P4)
(50Hz échelon | ) min- 16- 135
(50Hz échelon II') min- 20- 160
Couple maximal axe d'agitation
(RW20.n / RW20 DZM.n) Nem 185
(RW20 DZM.n P4) Nem 700
Durée de mise en circuit admissible: % 100

Ajustage de la vitesse de rotation
Indicateur de la vitesse de rotation( RW 20.n)
(RW 20 DZM.n et RW 20 DZM.n P4)
Faute de mesure:

bouton a garrot

échelle surle coté frontal de I'apparell
afficheur a cristaux liquides
max. £0,5% +30 Digit

Tension nominale: VAC 230+10%
VAC 115210%

Fréquence: Hz 50 EURO
Hz 60 USA

Puissance consommée: w 72 EURO
w 87 USA

Puissance fournie: (courte durée) w 35

(fonctionnement permanent) W 20 +35%
Rendement total : % 40
Type de protection selon DIN 40 050: IP 20

Catégorie de surtension: Il

Degré de pollution: 2

Protection en cas de surcharge: palpeur de temp. dans bobing du moteur
Fusibles (sur le circuit imprimé A 4T (KA ldent. No. 25 851 00)

secteur)
Température ambiante: °C +52a +40
Humidité ambiante (relative) % 80

Conditions de fonctionnement sur support, mandrin de serrage

orienté vers le bas

Commande: moteur a condensateur avec refrigérant a ailettes
muni d'un engrenage de roues a friction et d'un
engrenage de roues dentées monté en demier
et commu table sur deux échelons.
(le modéle RW 20 DZM.n P4 est ajusté sur le
premier échelon; engrenage planétaire i=3,7:1)

Volume d'eau maximal a agiter: Itr 20

Pour la viscosité: (RW20.n / RW20 DZM.n) MV

(RW20 DZM.n P4) HV
Viscosité mPa-s

VLV very low viscosity [0 .......... 100
LV low viscosity 100.......1000

Eau jusqu'a huile 1égére
Huile légere jusqu'a huile
épaisse

Huile épaisse jusqu'au

miel a environ 20 °C

Miel a environ 20 °C
jusqu'aux encres d'imprimerie

MV medium viscosity | 1000.....10000

HV  high viscosity 10000 100000

Mandrin de serrage:

Capacité de serrage: mm

Diametre interne axe creux: mm

Potence (RW20.n / RW20 DZM.n) mm 13x160 de long

(RW20 DZM.n P4) mm 16x160 de long
Moulage sous pression synthétique
thermoplastique

05-10
10,5

Boitier

RW20.n ‘RWZO DZM.n ‘ RW20 DZM.nP4

Dimensions IxpxH

sans potence mm 88x188x292 | 88x210x292 | 88x210x402
Poids avec potence et
mandrin de serrage: kg 2.9 3,1 4,6
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Accessoires

RW 20.n et RW 20 DZM.n
R 1823 Support a plateau
R 181 Manchon en croix
R 182 Manchon en croix

RW 20 DZM.n P4

R 2723 Support télescopique
R 261 Manchon en croix

R 271 Manchon en croix

Instruments agitateurs IKA autorisés

R 1313 Agitateur a turbine
R 1375 Agitateur de surface
R 1330 Agitateur a ancres croisées

RW 20.n und RW 20 DZM.n

R 1342 Agitateur a hélice 4 pales

R 1381 Agitateur a hélice 3 pales

R 1382 Agitateur a hélice 3 pales

R 1389 Agitateur a hélice pales PTFE
R 1311 Agitateur a turbine

R 1312 Agitateur a turbine

R 1300 Agitateur a dissolvant

R 1303 Agitateur a dissolvant

R 1352 Agitateur centrifuge

R 1373 Agitateur de surface

R 1332 Agitateur a ancres croisées PTFE
R 1335 Agitateur malaxeur

RH 1 Support a dispositif de serrage
FK 1 Flexible Kupplung

RH 2 Support a dispositif de serrage
R 263 serrage du réservoir

Vitesse de rotation

800
800
1000

2000
2000
2000

800
2000
2000
2000
2000
2000
2000

800
2000

RW 20 DZM.n P4

R 1343 Agitateur a hélice 4 pales
R 1345 Agitateur a hélice 4 pales
R 1331 Agitateur a ancres croisées
R 1393 malaxeur a vis sans fin

1000

800
1000
1000

Normes et spécifications appliquées

Directives EU appliquées
Directive EMV 89/336/EWG

Directive relative aux machines 89/392/EWG

Conception selon les normes de sécurité suivantes

EN 61 010-1/VDE 411-1
EN 50 081

EN 50 082-1

EN 55011

EN 55 014-1

EN 60 555-2, -3

Garantie

EN 60 204-1

EN 292-1, -2

EN 414

IEC 1010-1

UL 3101-1

CAN/CSA C22,2 (10101)

Vlous avez fait I'acquisition d'un appareil de laboratoire de conception originale
IKA, qui répond aux exigences les plus élevées de technique et de qualité.
Conformément aux conditions de garantie IKA, la durée de garantie
s'éleve a 12 mois. En cas de recours en garantie, veuillez vous adresser a
votre fournisseur spécialisé. Vous pouvez également envoyer directement
I'appareil a notre usine en joignant votre facture et I'exposé des motifs de
réclamation. Les frais d'expédition sont a votre charge.
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Indicaciones de seguridad

El aparato no se debe accionar nunca con el (til agitador girando
libremente. Prestar atencién a que las partes del cuerpo, el cabello
o las prendas de vestir no puedan ser cogidas por las piezas girato-
rias. En el ajuste del nimero de revoluciones, prestar atencién a
desequilibrios del Util agitador y posibles salpicaduras del medio a
agitar. jEmplear una instalacion de proteccién para el arbol agitador!

El aparato no es adecuado para el accionamiento a mano. Sirvase
observar las indicaciones de seguridad y las directivas correspon-
dientes, asi como las prescripciones de seguridad de trabajo y
prevencion de accidentes para la aplicacion en el laboratorio.

Evitar los choques y los golpes en el extremo inferior del &rbol o
mandril de corona dentada. Ya pequefios dafios no detectables
conducen a un desequilibrio y un giro descentrado del arbol. El
tratamiento cuidadoso garantizan un trabajo seguro y la larga
duracién del aparato.

Los desequilibrios del arbol de salida, del mandril y en especial de
los Utiles agitadores pueden conducir a un comportamiento
incontrolado de resonancia del aparato y de toda la estructura. Al
respecto, se pueden dafar o quebrar los aparatos de vidrio y los
recipientes de agitacién. Por ello y por la rotacion del util agitador
se puede lastimar el usuario. Si se observa un giro descentrado
del aparato se debe desminuir el nimero de revoluciones, hasta
la eliminacion del funcionamiento no redondo. En este caso, cam-
biar el til agitador por un Util sin desequilibrio o eliminar la causa
del desequilibrio.

El servicio con el extremo del &rbol girando libremente, es peli-
groso. Por ello, el paso del Util agitador sobre el canto superior de
la carcasa es so6lo admisible en reposo por razones de seguridad.

El cambio a otro escalon del engranaje solamente debe realizarse
con el aparato desactivado. En caso contrario pueden resultar
danadas las ruedas dentadas del escalon del engranaje.

El aparato debe ser abierto - también - en caso de reparacion sélo
por una persona cualificada. Antes de la apertura, se debe sacar
el enchufe de la red. Las piezas conductoras de tension en el inte-
rior del aparato pueden aun estar bajo tensién también un tiempo
prolongado tras sacar el enchufe de la red.

El elevado par motor del RW 20 DZM.n P4 requiere un cuidado
especial al seleccionar el soporte, el manguito en cruz y el seguro
de torsion para el depdsito de agitacion.
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Uso conforme a los fines previstos

Los agitadores de la serie RW20.n son apropiados para agitar y
mezclar liquidos de baja hasta alta viscosidad. Estos estan con-
cebidos para la aplicacién en laboratorios. Los aparatos se deben
fijar en un soporte para el uso conforme a los fines previstos.

Desembalaje

Sirvase desembalar cuidadosamente el aparato y prestar atencion a
dafos. Es importante que se identifiquen los eventuales dafos de
tranporte ya durante el desembalaje. En caso dado, es necesario
levantar inmediatamente el acta correspondiente (correo,
ferrocarril o agencia de transporte). Al volumen de suministro
del aparato pertenecen: un agitador RW20(..), un brazo, un tornillo
de hexagono interior, un destornillador acodado vy las instruccio-
nes de servicio.

Digno de saberse

Usted ha adquirido con este aparato un producto de primera
calidad. Gracias a la forma manuable y el manejo sencillo esta
garantizado el trabajo sin problemas. La carcasa ofrece proteccion
contra la infiltracién de liquidos. Los materiales utilizados y su
caracterizacion exacta posibilitan y simplifican decisivamente el
reciclaje vy la reutilizacion de las piezas.

Se pueden regular de forma continua nimeros de revoluciones
entre 60 y 2000 r.p.m. 50Hz y 72 y 2400 r.p.m. 60Hz. El aparato
se calienta durante el servicio. Las superficies de refrigeracion de
gran envergadura originan una uniforme distribucion e irradiacion
del calor. El cable de la red de dos metros de longitud posibilita el
trabajo sin problema en soportes - también con aparatos de vidrio

altos bajo campanas de salida de vapores - sin cable de prolonga-
cion. El arbol agitador de precision es un érbol hueco y posibilita
el paso de los vastagos de agitacion.

Impulsiéon

El modo de funcionamiento del motor es caracteristico del comportamiento
funcional de la serie de aparatos RW 20.n. El motor puede desplazarse de
forma gradual sobre un engranaje de rueda de friccién y solamente se hace
funcionar en un punto de trabajo. La potencia de salida del motor, las
revoluciones del mismo y su par motor se contemplan como constantes y
se optimizan en este punto de funcionamiento. Después del engranaje de
rueda de friccion, la potencia de salida del motor se transmite opcionalmente
a través del primer o del segundo escalén del engranaje graduable
manualmente acoplado a continuacién al eje inducido del dispositivo de
agitacion.

La potencia en el eje inducido, cuando se suprimen las pérdidas, es siempre
tan grande durante la transmisién de energfa (conversién) como la potencia
de salida del motor. En el engranaje Unicamente se realiza una conversion
del par motory de las revoluciones que pueden describirse de forma tedrica
pura con la curva caracteristica representada en la Fig. 4.

El desgaste de la rueda de friccion se mantiene bajo mediante el
acoplamiento de tomillos adaptado en el engranaje. La fuerza de compresion
necesaria en la rueda de friccion es regulada por el acoplamiento de tomillos
de acuerdo con el desarrollo del momento que actda en el eje de agitacion;
con un par de giro grande, actla una gran fuerza de compresion.

Para poder procesar medios altamente viscosos, en el modelo RW 20
DZM.n P4 se renuncié a un segundo escalén de engranaje conmutable y se
conecto directamente detrés del primer escalon de engranaje un engranaje
planetario con una relacién de transmision de 3,7:1. De este modo, con 50Hz
se obtiene un rango de revoluciones de 16.a 135 rp.m.y con 60 Hzde 20 a
160 rp.m..



Cambio de engranaje

Sélo RW 20.n y RW 20.DZM.n (véase la Fig. 5)

Si durante la preparacion de un ensayo o proceso en un aparato de
vidrio debe cambiarse el escalon del engranaje, es necesario efectuar
el desplazamiento del mecanismo de agitacion mediante la excéntrica
del casquillo cojinete en direccion axial. Si no puede aceptarlo, el
mecanismo de agitacion debe aflojarse en el mandril.

Girando (en sentido de las agujas del reloj) el casquillo cojinete en la
superficie moleteada de color negro sobre el mandril se desengranan
las ruedas dentadas. El eje central del mecanismo de agitacién se
desplaza de este modo 2,2 mm en direccion radial. A continuacion, el
casquillo cojinete se desplaza axialmente hacia arriba o hacia abajo
5,5 mm de acuerdo con el rango ajustado. Girando hacia atras (en
sentido horario) el casquillo cojinete se engranan de nuevo las ruedas
dentadas y el eje central del mecanismo de agitacion bascula de
nuevo a su posicion original.

Proteccion del motor

EI motor monofésico con condensador, de cojinetes de bolas y grado
de proteccién IP 42, no necesita de mantenimiento. En el bobinado
del motor hay dispuesto un guardamotor de sobrecalentamiento
especial (limitador de temperatura automéatico) que mantiene
desactivado el motor cuando se supera la temperatura admitida.
Este tipo de guardamotor especial se utiliza cuando no se desea 0 no
estd permitida la reanudacion automética del aparato protegido
después de un sobrecalentamiento. El principio del limitador de
temperatura es que cuando un aparato alcanza la temperatura
méxima admitida, por una parte se caldea a si mismo y por otra corta
el suministro eléctrico del motor.

Al reaccionar el sensor de temperatura automatico se enciende la
lémpara de efluvios amarilla (B), de la parte frontal del aparato,
indicando con ello la sobrecarga del motor y su parada. En este caso,
el aparato puede volver a ponerse en marcha accionando el
interruptor basculante (A) situado en la parte frontal o bien
desenchufando el conector de red después de unos 4-5 minutos de
la desactivacion.

Después de este breve tiempo de enfriamiento, los contactos del
circuito eléctrico estan de nuevo cerrados y el aparato se encuentra
otra vez preparado para funcionar.

Indicacion de las revoluciones

Las revoluciones se regulan en todos los aparatos agitadores RW
20.n con el mando giratorio (C) de la parte frontal.

RW20.n En el aparato RW 20.n se regula un nimero de
revoluciones definido a través de la graduacion de las posiciones del
mando giratorio. En el rétulo situado en la parte lateral del aparato
(Fig. 5) puede leerse el nimero de revoluciones que se alcanza con
cada valor de la escala ajustado. (Los valores solamente son
correctos con una carga minima en el eje de agitacion).

RW 20 DZM.n En el aparatao RW 20 DZM.n el nimero de
revoluciones por minuto se indica directamente en la pantalla de
cristal liquido (D). La indicacion solamente alcanza 1.999 min-1
como maximo, lo que puede provocar que cuando la carga del eje
de agitacion sea baja exista en el eje inductor un numero de
revoluciones superior al indicado.

RW 20 DZM.n P4 En el aparato RW 20 DZM.n P4, al igual
que en el RW 20 DZM.n, el nimero de revoluciones se indica
directamente en la pantalla de cristal liquido (D). Puede indicarse
todo el rango de revoluciones, ya que el engranaje no es regulable
y estd ajustado en el escalén minimo.
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Puesta en servicio

El agitador se debe fijar con una pieza de doble nuez (p. ej. R181)
en un soporte firme (p. ej. R1822) para el uso conforme a los fines
previstos. El recipiente de agitacion debe estar siempre fijado con
una abrazadera (p. €j. RH1) por razones de seguridad.

Conexion del aparato

Controlar si la tension indicada en la placa de caracteristicas
concuerda con la tension de la red disponible. La caja de enchufe
utilizada debe estar puesta a tierra (contacto de conductor
protector). Si se cumplen estas condiciones, el aparato esté apto para
el servicio tras enchufar el conector de la red. En caso contrario, no
esta garantizado el servicio seguro o el aparato se puede dafiar.

En el caso de la puesta en servicio del aparato, el arbol de salida
comienza a girar con el Ultimo nimero de revoluciones ajustado.
Al respecto sirvase controlar la posicion del botén giratorio antes
de la conexion. Asegurese también de que el niumero de revolu-
ciones ajustado no de cuidado para el ensayo seleccionado.En
caso de duda, ajuste el boton de revoluciones (C) en el nimero
menor (tope izquierdo) y el engranaje en el escalon mas bajo.

Presionando el interruptor basculante empieza a funcionar el
aparato.

Nota: El interruptor basculante (A) no es el interruptor de red.

Arbol de salida

Cuando el aparato no se ha utilizado durante algin tiempo,
inmediatamente después de ponerlo en marcha podra escucharse
un ruido de golpeteo producido por la fuerza inicial del

recubrimiento de friccién del engranaje de la rueda de friccién. Esto
no tiene ninguna repercusion para el funcionamiento del aparato. El
ruido desaparecera después de un breve tiempo de
funcionamiento.

El mandril y el eje inducido permiten la sujecion e introduccion
(excepto en el RW20DZM.n P4) del mecanismo de agitacion hasta
un didmetro del eje de 10 mm. A través de la abertura de la parte
superior de la carcasa es posible desplazar el mecanismo de
agitacion, por ejemplo para cambiar el depésito, sobre el borde
superior de la carcasa, con el aparato parado.

Entretenimiento y limpieza

El agitador funciona sin entretenimiento. Este est4 sometido sélo
al envejecimiento natural de las piezas y sus fallos estadisticos.
En caso de pedido de piezas de recambio, sirvase indicar el
namero de fabricacion de la placa de caracteristicas, el tipo
de aparato asi como la designacion de la pieza de recambio.
Rogamos enviar a la reparacién solamente aparatos limpios y
exentos de sustancias perjudiciales a la salud. En el caso de la
limpieza, se debe utilizar exclusivamente agua con un aditivo
de detergente tensioactivo o en el caso de un ensuciamiento
intenso isopropilalcohol.

Para la limpieza del aparato debe tenerse especialmente en
cuenta que no llegue ninguna sustancia que contenga grasa o
aceite sobre la superficie de rodadura del disco conico y de la
rueda de friccion. Esto reduciria considerablemente el coeficiente
de friccién resultante del emparejamiento de los materiales de la
rueda de friccion/disco conico, perjudicando de este modo la
trasmisién de la potencia.



Datos técnicos

numero de revoluciones (RW20.n / RW20 DZM.n)

(50Hz escalon | ) rp.m. 60 - 500

(50Hz escalon I1') rp.m. 240 - 2000

(60Hz escalon | ) rp.m. 72 - 600

(60Hz escalon 1l ) rp.m. 288 - 2400

(RW20 DZM.n P4)

(50Hz escalon | ) rp.m. 16- 135

(50Hz escalon I1') rp.m. 20- 160
Par de giro max. de arbol agitador:

(RW20.n / RW20 DZM.n) Nem 185

(RW20 DZM.n P4) Nem 700

Tiempo de conexion admisible: % 100

Ajuste del nimero de revoluciones Mando de muletilla

Incicacion del nim.de revoludione's (RW20.n)  Escala en la cara frontal del aparato
(RW20 DZM.n y RW20 DZM.n P4)  Pantalla de cristal liquido

Fallo de medicion: max. £0,5% +30 Digit

Tension nominal: VAC 230+10%
VAC 115210%
Frecuencia: Hz 50 EURO
Hz 60 USA
Potencia absorbida: w 72 EURO
w 87 USA
Potencia de salida: (puntas breves) w 35
(funcionamiento continuo) W 20 +35%
Rendimiento total: % 40
Clase de proteccion segun DIN 40 050: IP 20
Categoria de sobretension: Il
Grado de ensuciamiento: 2
Proteccion en caso de sobrecarga: Sensor de tenp. en el bobinado del motor
Cortacircuitos (en platina de la red): A AT

(ntim. de identificacion 1KA 25 851 00)
Temperatura ambiente: °C +5 hasta +40
Humedad ambiente: (rel.) % 80

Posicion de servicio: en soporte, mordaza dirigida

hacia abajo

Impulsion: Motor monofésico con conden-
sador refrigerado por aletas, con
engranaje de rueda de friccion y

engranaje de dos escalones lado

posteriormente.
RW 20 DZM.n P4 fijado en el
escalon 1;
engranaje planetario i = 3,7:1.
Méximo volumen de agitacién de agua: Itr 20
para viscosidad: (RW20.n / RW20 DZM.n) MV
(RW20 DZM.n P4) HV
Viscosidad mPa-s

VLV very low viscosity| 0 .......... 100 Agua hasta aceite fluido
LV low viscosity 100.......1000 | Aceite fluido hasta aceite

ViSCoso
MV medium viscosity | 1000.....10000 | Aceite viscoso hasta miel a
aprox. 20 °C
HV  high viscosity 10000 100000 | Miel a aprox. 20 °C hasta tintas
de imprenta
Margen de fijacion de mordaza: mm 05-10
@ interior de arbol hueco: mm 105
Brazo: (RW20.n / RW20 DZM.n) mm 13x160longitud
(RW20 DZM.n P4) mm 16x160longitud
Carcasa: fundicion a presion de aluminio,
termopléstico

RW20.n | RW20 DZM.n |RW20 DZM.n P4

Dimensiones (AxPxA)

sin Brazo: mm 88x188x292 | 88x210x292| 88x210x402
Peso con Brazo
y mordaza: kg 29 31 4.6
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Accesorios

RW 20.n y RW 20 DZM.n

R 1823 Soporte de pie plano
R 181 Pieza doble nuez

R 182 Pieza doble nuez

RW 20 DZM.n P4

R 2723 Soporte telescopico
R 261 Pieza doble nuez

R 271 Pieza doble nuez

Utiles agitatores IKA admisibles

todas las variantes

R 1313 Agitador de turbina
R 1375 Agitador de pala
R 1330 Agitador magnético

RW 20.n y RW 20 DZM.n

R 1342 Agitador de hélice 4fl

R 1381 Agitador de hélice 3fl

R 1382 Agitador de hélice 3fl

R 1389 Agitador de hélice 3fl PTFE
R 1311 Agitador de turbina

R 1312 Agitador de turbina

R 1300 Agitador de disco

R 1303 Agitador de disco

R 1352 Agitador centrifugo

R 1373 Agitador de pala

R 1332 Agitador magnético PTFE
R 1335 Agitador amasador

RH 1 Abrazadera para recipientes

FK 1 Acoplamiento flexible

RH 2 Abrazadera para recipientes

R 263 Sujecion del depasito

Ndmeros de revoluciones 1/min

800
800
1000

2000
2000
2000

2000
2000
2000
2000
2000
2000

800
2000

800

RW 20 DZM.n P4

R 1343 Agitador de hélice 4fl 1000
R 1345 Agitador de hélice 4fl 800
R 1331 Agitador magnético 1000
R 1393 Agitador helicoidal 1000

Normas y prescripciones aplicadas

Directivas UE aplicadas

Directiva EMV: 89/336/CEE
Directiva para maquinas: 89/392/CEE

Montaje segun las siguientes normas de seguridad

EN 61 010-1 /VDE 4111 EN 60 204-1

EN 50 081 EN 292-1, -2

EN 50 082-1 EN 414

EN 55011 IEC 10101

EN 55 014-1 UL 3101-1

EN 60 555-2, -3 CAN/CSA C22,2 (101041)
Garantia

Usted ha adquirido un aparato para laboratorio IKA original, que
satisface las mas altas exigencias en cuanto a técnica y calidad.
Segun las condiciones de garantia IKA el plazo correspondiente
asciende a 12 meses. En caso de garantia, dirfjase a su comer-
ciante del ramo. El aparato se puede enviar también con la factu-
ra de entrega y los motivos de la reclamacion directamente a
nuestra fabrica. Los gastos de transportes corren por su cuenta.
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Veiligheidsinstructies

Gebruik het toestel nooit met vrij draaiend roertoestel. Ga na of
lichaamsdelen, haar of kledingstukken niet door draaiende onder-
delen kunnen worden gegrepen. Let er bij het instellen van het
toerental op dat er geen onbalans ontstaat in het roertoestel en
dat de te roeren vloeistof niet opspat. Gebruik een afscherming
voor de roeras!

Het toestel is niet geschikt voor handaandrijving. Leef de betrok-
ken veiligheidsinstructies en -richtlijnen zorgvuldig na, evenals de
voorschriften voor arbeidsbeveiliging en ongevallenbescherming
bij het werk in de laboratoria.

Vermijd stoten en schokken op het onderste asuiteinde of de
tandkransklauw. Zelfs een kleine, met het blote oog nauwelijks
waarneembare schade kan al tot onbalans leiden of het schokke-
rig lopen van de as. Een zorgvuldige behandeling leidt tot veilig
werken en een lange levensduur voor het toestel.

Onbalans in de aangedreven as, de spanklauw en in het bijzonder
het roertoestel kunnen leiden tot een onbeheersbaar resonantie-
verschijnsel in het toestel en de hele opbouw. Daarbij kunnen gla-
zen apparaten en roervaten beschadigd worden of stukvallen.
Hierdoor, en door het draaiende roertoestel, kan de gebruiker
gewond raken. Bij onregelmatig lopen van het toestel moet het
toerental onmiddellijk verminderd worden tot het weer soepel
loopt. Vervang in dat geval het roertoestel door een goed lopend
exemplaar of spoor de oorzaak van het onbalans op.

Het gebruik van het toestel met vrij draaiend asuiteinde is gevaar-
lijk. Om veiligheidsredenen is het doorschuiven van het roertoe-
stel over de bovenkant van de behuizing dan ook slechts toege-
staan bij stilstand.

Het omschakelen in een andere tandwiel-transmissietrap mag
alleen bij uitgeschakeld apparaat plaatsvinden. Anders worden de
tandwielen van de tandwiel-transmissietrap beschadigd.

Het toestel mag - ook bij reparaties - enkel door een gekwalifi-
ceerd monteur geopend worden. V&6r het openen moet het toe-
stel eerst van het stroomnet ontkoppeld worden. De spanning-
voerende onderdelen kunnen een lange tijd na het ontkoppelen
van het stroomnet nog onder spanning staan.

Het hoge draaimoment bij de RW 20 DZM.n P4 vereist een
speciale zorgvuldigheid bij de keuze van het statief, de kruismof
en de verdraaibeveiliging voor de roerbak.
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Correct gebruik

De roertoestellen uit de RW20.n-serie zijn bestemd voor het roe-
ren en mengen van vloeistoffen met lage tot hoge viscositeit. Ze
zijn ontworpen voor gebruik in het laboratorium. Voor een correct
gebruik moeten de toestellen op een onderstel gemonteerd wor-
den.

Uitpakken

Pak het toestel voorzichtig uit en controleer op beschadigingen.
Het is belangrik dat eventuele transportschade reeds bij het
uitpakken vastgesteld wordt. Eventueel moet direct een
beschrijving van de toestand worden opgemaakt (post, spoor of
expeditiebedrijf). De leveringsomvang van het toestel omvat: een
RW20(..) roertoestel, een armstang, een inbusschroef, een hoek-
schroevedraaier en een handleiding.

Wetenswaardigheden

Met dit toestel haalt u een kwalitatief hoogstaand produkt in huis.
De handige vorm en het eenvoudige gebruik garanderen pro-
bleemloos werken. Het toerental kan traploos ingesteld worden
tussen 60 en 2000/50Hz en 72 en 2400/60Hz omwentelingen per
minuut. Het toestel warmt op tijdens het gebruik. De ruim beme-
ten koelvlakken zorgen voor een optimale verdeling en uitstraling
van de warmte. Door de 2 m lange kabel kan probleemloos op
een onderstel worden gewerkt, ook met hoge glasapparaten
onder dampkappen, zonder gebruik te moeten maken van een
verlengkabel. De precisieroeras is een holle as, waarin de roer-

stang kan worden geschoven.

Aandrijving

De werkwijze van de motor is karakteristiek voor het werkingsgedrag van
de RW 20.n apparatenserie. De motor kan traploos via een wrijvingswiel-
aandriving verschoven worden en wordt alleen in een werkpunt
bedreven. Motorafgiftevermogen, motortoerental en motordraaimoment
worden als constant beschouwd en zijn op dit punt geoptimaliseerd. Na
de wrjvingswieltransmissie wordt het motorafgiftevermogen naar keuze
over de eerste of tweede trap van de achtergeschakelde, handmatig
verstelbare tandwieltransmissie aan de afdriffas van het roerapparaat
doorgegeven.

Het vermogen aan de afdrijfas is bjj verwaarlozing van alle verliezen
tijdens de energie-overdracht steeds zo groot als het door de motor
afgegeven vermogen. In de transmissie vindt slechts een toerental en
draaimomentverandering plaats die zich zuiver theoretisch in de in afb. 4
afgebeelde karakteristiek laat beschrijven.

De slijtage van het wrijvingswiel wordt klein gehouden door een aan de
transmissie aangepaste schroevenkoppeling. De aan het wrijvingswiel
noodzakelijke  wrijvingswiel-aandrukkracht ~ wordt  door  de
schroevenkoppeling overeenkomstig het op de roeras werkende
momentenverloop geregeld. Bij een klein draaimoment werkt een kleine
aandrukkracht, bij een groot draaimoment werkt een grote
aandrukkracht. Om hoog viscose media te kunnen bewerken werd bij
type RW 20 DZM.n P4 afgezien van de tweede omschakelbare
transmissietrap en direkt achter de eerste tandwiel-versnellingstrap een
planetenaandrijving met een omzetverhouding van 3,7:1 geschakeld.
Zodoende ontstaat er bij 50 Hz een toerentalbereik van 16 tot 135 1/min
en bij 60 Hz van 20 tot 160 1/min.



Drijfwerk-omschakeling

Alleen RW 20.n en RW 20 DZM.n (zie afb. b)
Wanneer tijdens een test- of procesopbouw in een glas apparaat de
transmissietrap gewisseld moet worden, dan dient de verschuiving
van het roerwerktuig door de excentriek opgebouwde lagerbus en het
verschuiven in axiale richting in acht genomen te worden.

Wanneer dit niet geaccepteerd kan worden moet het roerwerktuig in
de klauwplaat losgemaakt worden. Door de lagerbus aan het zwarte
gekartelde opperviak boven de klauwplaat te draaien (tegen de klok
in) worden de tandwielen uit de ingrijping gebracht. De middelas van
het roerwerktuig verschuift daardoor 2,2 mm in radiale richting.
Vervolgens wordt de lagerbus axiaal overeenkomstig het in te stellen
bereik naar onder of boven 5,5 mm verschoven. Door de lagerbus
terug te draaien (met de klok mee) worden de tandwielen weer
ingrijpend gemaakt en de middelas van het roerwerktuig in de
oorspronkelijke positie gezwaaid.

Motorbeveiliging

De condensatormotor met kogellager beschermingsklasse [P 42 is
onderhoudsvrij. Deze draagt in de motorwikkeling een speciale
oververhittings-beschermingsschakelaar (automatische tempera-
tuurbegrenzer) die bij het overschrijden van de toelaathare
motortemperatuur de motor blijvend uitschakelt. Dit speciale type
veiligheidsschakelaar wordt toegepast wanneer een automatische
herinschakeling van het te beschermen apparaat na oververhitting
niet gewenst c.q. niet toegestaan is. Het principe van de
temperatuurbegrenzing is dat een schakelaar bij het bereiken van de
hoogste toegelaten temperatuur aan de ene kant zich zelf verwarmt
en aan de andere kant de motor van de stroomvoorziening scheidt.

Bij het reageren van de automatische temperatuurvoeler gaat de
gele glimlamp (B) aan de voorkant van het apparaat branden en toont
zodoende de motoroverbelasting en de stilstand van de motor. In dit
geval kan het apparaat pas weer in bedriff genomen worden
wanneer door het bedienen van de tuimelschakelaar (A) aan de
voorkant of door het eruit trekken van de netschakelaar ca. 4-5
minuten uitgeschakeld werd. Na deze korte afkoeltijd zijn de
kontakten in het stroomcircuit weer gesloten en het apparaat is weer
bedrijfsklaar.

Toerentalindicatie

Het toerental wordt bij alle RW 20.n roerapparaten via de draaiknop
(C) aan de voorzijde ingesteld.

RW 20.n Bij het apparaat RW 20.n wordt een
gedefinieerd toerental via de skala van de draaiknopstand ingesteld.
Op het plaatje op het apparaat (afb. 5) kan afgelezen worden welk
toerental bij de ingestelde schaalwaarde wordt bereikt. (De
waarden gelden alleen bij geringe belasting aan de roeras).

RW 20 DZM.n Bij het apparaat RW 20 DZM.n wordt het
toerental direkt in omwentelingen per minuut op het LCD-display
(D) weergegeven. De weergave kan slechts max. 1999 1/min
weergeven, hetgeen ertoe leiden kan, dat er op de afdrijfas bij lage
roerasbelasting een groter toerental bestaat dan weergegeven kan
worden.

RW 20DZM.n P4 Bij het apparaat RW 20 DZM.n P4 wordt
het toerental net als bij RW 20 DZM.n via het LCD display (D) direkt
weergegeven. Het gehele toerentalbereik kan, omdat het
tandwieltransmissie niet meer verstelbaar is en op de kleinste trap
ingesteld is, weergegeven worden.
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Ingebruikname

Voor een correct gebruik moet het roertoestel met behulp van
een kruismof (bijv. R181) op een stabiel onderstel (bijv. R1822)
bevestigd worden. De roerhouder moet om veiligheidsredenen
altijd via een spanklauw (bijv. RH 1) vastgezet zijn.

Inschakelen toestel

Check whether the voltage given on the type plate corresponds
Controleer of de op het identificatieplaatje aangegeven spanning
overeenkomt met de netspanning. Het gebruikte contact moet
van het geaarde type zijn (aardingscontact). Is dat het geval, dan
is het toestel na aansluiting van de stekker bedrijfsklaar. Zo niet,
dan is het veilige gebruik niet gegarandeerd of kan het toestel
beschadigd worden.

Bij de ingebruikname van het toestel begint de aangedreven as te
draaien aan het recentst ingestelde toerental. Controleer dan ook
voor het inschakelen de positie van de draaiknop. Controleer ook
of het ingestelde toerental geen probleem vormt voor de gekozen
proefopstelling. In geval van twijfel stelt u de toerentalknop (C) op
het kleinste toerental (linker aanslag) en de transmissie op de klein-
ste transmissietrap in.

Door op de tuimelschakelaar te drukken begint het apparaat te
lopen

Aanwijzing: de tuimelschakelaar (A) is geen netschakelaar!

Afdrijfas

Wanneer het apparaat enige tijd niet werd gebruikt, wordt na het
inschakelen door de voorspankracht van de wrijvingslaag van de

wrijvingstransmissie een klopgeluid hoorbaar. Voor de functie van
het apparaat is dit niet van belang. Het klopgeluid verdwijnt na een
korte opwarmtijd. Klauwplaat en afdrijfas laten het inspannen en
doorsteken (behalve RW20DZM-n P4) van de roerwerktuigen tot
10 mm schachtdiameter toe. Door de opening aan de bovenkant
van het huis is het mogelijk roerwerktuig bijv. bij het wisselen van
de bak bij stilstand van het apparaat via de bovenkant van het huis
naar buiten te schuiven.

Onderhoud en reiniging

Het roertoestel functioneert onderhoudsvrij. Het is enkel vatbaar
voor de natuurlijke veroudering van de onderdelen en hun stati-
stisch uitvallen.

Bij bestelling van vervangonderdelen moet u het op het
typeplaatje aangegeven fabricagenummer, het toesteltype
en de identificatie van het onderdeel opgeven.

Wanneer u ons toestellen ter reparatie terugstuurt, moeten deze
schoongemaakt zijn en vrij van schadelijke stoffen. Voor de reini-
ging mag enkel water met een tensioactief wasmiddel of, bij ster-
kere verontreiniging, isopropylalcohol gebruikt worden.

Bij de reiniging van het apparaat dient er vooral op te worden gelet
dat op het loopvlak van de kegelschijf en het wrijvingswiel geen
olie- of vethoudende stoffen komen. Hierdoor wordt de
wrijvingscoéfficiént die ontstaat uit de materiaalparing
wrijvingswiel/kegelschijf aanzienlijk verlaagd en daardoor de
vermogensoverdracht belemmerd.



Technische gegevens

Toerentalbereik (RW20.n / RW20 DZM.n)

(50Hz trap | )
(50Hz trap 1)
(60Hz trap|)
(60Hz trap I )
(RW20 DZM.n P4)
(50Hz trap | )
(50Hz trap 1)
Max. Draaimoment roeras
(RW20.n / RW20 DZM.n)
(RW20 DZM.n P4)
Toegest. inschakelduur:
Toerentalinstelling
Toerentalindicatie  (RW 20.n )

(RW 20 DZM.n en RW 20 DZM.n P4)

Meetfout:
Nominale spanning:

Frequentie:
Opgenomen vermogen:
Afgifte vermogen: (korte tijd)

(continu bedrijf)
Totaal rendement:

Beschermingsklasse conform DIN 40 050:

Piekspanningscategorie:
Verontreinigungsgraad:
Beveiliging bij overbelasting:
Zekeringen (op de netstroomkaart):

Omgevingstemperatuur:
Omgevingsvochtigheit (rel.):
Bedrijfstoestand:

min-! 60 - 500
min 240 - 2000
min 72 - 600
min 288 - 2400
min 16- 135
min 20- 160
Nem 185
Nem 700
% 100
Knevelkop
Schaal op de voorzide van het apparaat
LCD-display
max. £0,56% =30 Digit
VAC 230+10%
VAC 115£10%
Hz 50 EURO
Hz 60 USA
w 72 EURO
w 87 USA
w 35
w 20 +35%
% 40
IP 20
Il
2
Temperatuurvoeler in motorwikkeling
A 4T (IKA-ident.nr.
25851 00)
°C +5 bis+40
% 80

op onderstel, spanklauw naar onder gericht

Aandrijving

Ribbengekoelde condensatormotor
met wrijvingstransmissie en achter
geschakelde 2 traps tandwieltrans

missie

RW 20 DZM.n P4 op trap | vast
gelegd; planetenaandrijving i = 3,7-1

Maximale roerhoeveelheid water: Itr 20
voor viscositeit:  (RW20.n / RW20 DZM.n) MV
(RW20 DZM.n P4) HV
Viscositeit mPa-s
VLV very low viscosity [0 .......... 100 Water tot
dunvloeibare olie
LV low viscosity 100....... 1000 Dunvloeibare olie tot
dikvloeibare olie
MV medium viscosity  {1000.. 10000 | Dikvloeibare olie tot
honing bij ca. 20°C
HV  high viscosity 10000 100000 | Honing bij ca. 20C tot
drukverf

Spanklauw-spanbereik:
Binnendiameter holle as:
Arm: (RW20.n / RW20 DZM

mm
mm
.n) mm

(RW20 DZM.n P4) mm

Behuizing:

0,5-10
10,5
13x160lang
16x160lang

Gegoten Al, thermoplastische kunststof

RW20.n | RW20 DZM.n | RW20 DZM.n P4

Afmetingen (BxDxH)
zonder arm:
Gewicht met arm
en spanklauw: kg

29

mm  88x188x292 | 88x210x292 | 88x210x402

3,1 4,6
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: RW 20 DZM.n P4
Accessoires

R 1343 Propellerroerder 4 bl. 1000
RW 20.n en RW 20 DZM.n R 1345 Propellerroerder 4 bl. 800
R 1823 Platenonderstel RH 1 Spanhouder R 1331 Ankerroerder 1000
R 181 Kruismof FK1 Flexibele koppeling R 1393 Schroefroerder 1000
R 182 Kruismof
RW 20 DZM.n P4 .
R 2723 Telescopisch onderstel ~ RH2 Spanhouder Gehanteerde normen en voorschriften
R 261 Kruismof R 263 Containerklem
R 271 Kruismof Gehanteerde EU-richtlijnen
EMV-richtlijnen: 89/336/EEG
Machine-richtlijnen: 89/392/EEG
Laagspannings-richtlijnen: 73/23/EEG
To eg estane roerto eStel | en van IKA Ontwerp conform volgende veiligheidsnormen:
Al modellen Max. Toerentallen 1/min EN61010-1/VDE 4111 EN 60 2041
EN 50 081 EN 292-1, -2
R 1313 Turbineroerder 800 EN 50 082-1 EN 414
R 1375 Bladenroerder 800 EN 55011 IEC 1010-1
R 1330 Ankerroerder 1000 EN 55 014-1 UL 3101-1
AW 201 en RW 20 DZM.n EN 60 555-2, -3 CAN/CSA C22,2 (1010-1)
R 1342 Propellerroerder 4 bl. 2000
R 1381 Propellerroerder 3 bl. 2000 .
R 1382 Propellerroerder 3 bl. 2000 Garantie
R 1389 Propellerroerder 3 bl. PTFE 800
R 1311 Turbineroerder 2000
R 1312 Turbineroerder 2000 Dit origineel laboratoriumtoestel van IKA beantwoordt aan de
R 1300 Dissolventenroerder 2000 hoogste eisen op technisch en kwaliteitsgebied.
R 1303 Dissolventenroerder 2000 Conform de garantiebepalingen van IKA bedraagt de garantieter-
R 1352 Centrifugaalroerder 2000 mijn 12 maanden. Om aanspraak te maken op de garantie kunt u
R 1373 Bladenroerder 2000 een beroep doen op uw verdeler. U kunt het toestel tevens direct
R 1332 Ankerroerder PTFE 800 naar onze fabriek sturen, vergezeld van de leveringsbon en een
R 1335 Kneedroerder 2000 omschrijving van het probleem. De vrachtkosten vallen te uwen
laste.
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Norme di sicurezza

L'apparecchio non dovra mai essere utilizzato con I'agitatore in
rotazione libera. Prestare estrema attenzione a che parti del
corpo, capelli o capi di abbigliamento non restino impigliati nelle
parti rotanti dell'apparecchio. In occasione dell'impostazione del
numero di giri dovranno essere esclusi eventuali squilibri dell'agi-
tatore e possibili spruzzi del prodotto agitato. Utilizzare un idoneo
sistema di protezione per I'albero dell'agitatore.

L'apparecchio non € predisposto per impiego manuale. Attenersi

strettamente alle norme e direttive di sicurezza applicabili nonché
alle norme disciplinanti la sicurezza e la prevenzione degli infortu-
ni sul lavoro per utilizzo in laboratorio.

Evitare colpi e urti sull'estremita inferiore dellalbero o sul mand-
rino ad anello dentato. Danni anche minimi e non rilevabili posso-
no determinare uno squilibrio e una rotazione eccentrica dell'al-
bero. Un utilizzo accorto garantisce un funzionamento sicuro e
una lunga durata dell'apparecchio.

Eventuali squilibri a livello dell'albero di lavoro, del mandrino e in
particolare dell'agitatore possono determinare un comportamen-
to di risonanza non controllato dell'apparecchio e dell'intera strut-
tura. In queste circostanze si potrebbe giungere al danneggia-
mento o alla distruzione delle apparecchiature in vetro e dei mis-
celatori. Se si dovesse notare una rotazione irregolare dell'appa-
recchio, ridurre il numero di giri fino alla scomparsa degli squilibri
di rotazione. In questo caso sostituire I'agitatore con uno stru-
mento senza squilibri o eliminare la causa dello squilibrio.

Il funzionamento con estremita dell'albero in rotazione libera e
pericoloso. Per ragioni di sicurezza, quindi, I'inserimento dell'agi-
tatore sullo spigolo superiore dell'alloggiamento & consentito solo
nello stato di fermo.

Il passaggio ad un altro rapporto del treno ad ingranaggi puo
essere effettuato solamente ad apparecchio spento. In caso
contrario si possono danneggiare le ruote dentate del treno ad
ingranaggi.

L'apparecchio, anche ai fini di riparazione, dovra essere aperto
esclusivamente da un esperto qualificato. Prima dell'apertura
estrarre la spina di rete. Gli elementi sotto tensione all'interno
dell'apparecchio possono restare tali anche per molto tempo
dopo I'estrazione della spina di rete.

Dato I'elevato momento torcente dell'RW 20 DZM.n P4 si
devono selezionare con cura particolare lo stativo, il manicotto a
croce ed il dispositivo di sicurezza antitorsione per il contenitore
dell'agitatore.
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Campo di applicazione

Gli agitatori della serie RW20.n sono utilizzati per I'agitazione ¢ la
miscela di liquidi caratterizzati da viscosita da bassa a elevata.
Sono stati appositamente concepiti per impiego in laboratorio.
Per un corretto utilizzo, gli apparecchi dovranno essere fissati ad
un idoneo supporto.

Disimballaggio

Disimballare I'apparecchio con estrema cautela, prestando atten-
zione a non produrre danni. E" importante che eventuali danni
subiti dall'apparecchio durante il trasporto siano riconosciuti gia
all'apertura dell'imballo. In questo caso si dovra procedere ad un
immediato rilevamento dei fatti (posta, ferrovia o spedizione).
Nell'ambito di consegna dell'apparecchio rientrano: un agitatore
RW?20(..), una braccio a barra, una vite a esagono incassato, un
cacciavite ad angolo e un libretto di istruzioni.

Valore intrinseco dell’apparecchio

Questo apparecchio & un prodotto di altissima qualita. La sua pra-
tica forma e semplicita d'uso garantiscono un funzionamento
senza problemi. E' possibile impostare un numero di giri com-
preso tra 60 e 2000/50Hz min-1 e 72 e 2400/60Hz in regolazione
continua. L'apparecchio si riscalda durante il funzionamento. Le
superfici refrigeranti di struttura massiccia consentono una distri-
buzione e una radiazione estremamente uniformi del calore. I
cavo di rete, lungo due metri, consente un utilizzo senza proble-
mi dei supporti - anche con apparecchi in vetro a struttura alta
sotto cappe per I'aspirazione delle polveri - senza necessita di pro-
lunghe. L'albero di miscelazione di alta precisione & realizzato

come albero cavo e consente I'inserimento dei codoli di agitazio-
ne.

Presa di forza

Il funzionamento del motore ¢ tipico per gli apparecchi della serie RW 20.n.
Il motore puo essere spostato in modo continuo con un ingranaggio e viene
azionato in un unico punto di lavoro. La potenza erogata, il numero di giri ed
i momento torcente del motore si possono considerare costanti e sono stati
regolati esattamente in funzione di questo punto di lavoro. Dopo il rotismo a
frizione, la potenza del motore passa all'albero condotto dell'agitatore, sia
attraverso il primo che il secondo rapporto dell'ingranaggio a regolazione
manuale inserito a valle.

Durante la trasmissione di energia (conversione) la potenza dell'albero
condotto, senza considerare le perdite, rimane costantemente uguale alla
potenza erogata dal motore. Nel cambio ha luogo unicamente una
conversione del numero di giri del momento torcente che viene
teoricamente descritta nel diagramma rappresentato alla fig. 4.

Un attacco a vite adattato al cambio consente di mantenere limitata |'usura
del rotismo a frizione. La pressione d'appoggio necessaria sulla ruota di
frizione viene regolata dall'attacco a vite in funzione del decorso del
momento. Se il momento torcente & basso, la forza di pressione € debole
se il momento torcente € elevato, la forza di pressione ¢ forte.

Nel modello RW 20 DZM.n P4, per consentire la lavorazione delle sostanze
ad alta viscosita, si & rinunciato al secondo rapporto, inserendo direttamente
dietro il primo rapporto della ruota dentata un ingranaggio epicicloidale con
un rapporto di trasmissione di 3,7:1. Si ha pertanto un numero di giri al
minuto compreso tra 16 € 135 con 50 Hz e tra 20 e 160 con 60 Hz.



Cambio

solo RW 20.n e RW 20 DZM.n (vedi fig. 5)

Se si deve cambiare il rapporto dell'ingranaggio nel corso della
preparazione di una prova o di un processo, si deve considerare lo
spostamento dell'agitatore effettuato dalla boccola di supporto e lo
spostamento in direzione assiale. Se questo non viene accettato, si
dovra allentare I'agitatore nella sua piattaforma a morsetti.

Facendo rotare (in senso antiorario) sopra la piattaforma la boccola di
supporto sulla superficie nera zigrinata, si liberano le ruote dentate
dall'ingranamento. L'asse centrale dell'agitatore si sposta cosi di 2,2
mm in direzione radiale. La boccola di supporto viene infine spostata
di 5,5 mm verso I'alto o verso il basso, a seconda della regolazione
necessaria. Facendo rotare inversamente (in senso orario) la boccola,
le ruote dentate si ingranano nuovamente e l'asse centrale
dell'agitatore ritorna alla posizione originaria.

Protezione del motore

I motore a condensatore su cuscinetti a sfere, tipo di protezione IP
42, non richiede manutenzione. Nell'avvolgimento del motore &
alloggiato uno speciale interruttore di protezione contro il
surriscaldamento (limitatore della temperatura automantenentesi)
che spegne definitivamente il motore quando la temperatura del
motore supera i limiti consentiti.

Questo tipo speciale di interruttore di protezione viene utilizzato
quando si desidera impedire la riaccensione involontaria
dell'apparecchio che deve essere protetto, 0 quando questa non sia
autorizzata. Il principio su cui si basa il funzionamento del limitatore
della temperatura € quello di un interruttore che da un lato si
autoriscalda al raggiungimento della temperatura max. consentita,
dall'altro separa il motore dall'alimentazione elettrica.

Quando scatta il sensore della temperatura, si accende la luce a
bagliore (B) sul lato anteriore dell'apparecchio per indicare il

sovraccarico ed il blocco del motore. In questo caso e possibile
rimettere in funzione I'apparecchio solo dopo averlo spento per ca. 4-
5 minuti azionando l'interruttore a bilico (A) sul lato anteriore) oppure
estraendo la presa della corrente.

Dopo questo breve periodo di raffreddamento i contatti nel circuito
elettrico sono nuovamente chiusi e I'apparecchio e pronto per
funzionare.

Indicazione del numero di giri

In tutti gli agitatori RW 20.n, il numero dei giri viene impostato con
la manopola (C) alloggiata sul lato anteriore dell'apparecchio.

RW 20.n Nell'apparecchio RW 20.n, il numero dei
giri definito viene impostato con la scala riportata sulla manopola.
Sulla scheda (5) riportata sulla parte posteriore dell'apparecchio si
puo leggere il numero di giri raggiungibile in base all'impostazione
del valore della scala. (I valori valgono solo a basso carico dell'albero
agitatore)

RW 20 DZM.n Nell'apparecchio RW 20 DZM.n, il numero
di giri viene indicato sul visualizzatore LCD (D) direttamente in giri al
minuto. Il visualizzatore & in grado di indicare solamente 1999 giri/
minuto al massimo e puo verificarsi che I'albero condotto funzioni
con un numero di giri superiore a quello indicato, soprattutto a basso
carico dell'albero agitatore.

RW 20 DZM.n P4 Nell'apparecchio RW 20 DZM.n P4 il
numero di giri viene indicato direttamente sul visualizzatore LCD (D)
esattamente come nellRW 20 DZM.n. Dato che il treno ad
ingranaggi non puod piu essere regolato e che € stato impostato sul
rapporto minimo, puo essere visualizzata tutta I'area del numero di
giri.
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Messa in funzione

Per un corretto funzionamento, I'agitatore deve essere fissato ad
un supporto stabile (ad esempio R1822) mediante una muffola a
croce (ad es. R181). Per motivi di sicurezza, il serbatoio di misce-
la dovrebbe sempre essere fissato con un dispositivo di serraggio
(ad esempio RH1).

Accensione dell’apparecchio

Verificare che la tensione riportata sulla targhetta corrisponda alla
tensione direte. La presa utilizzata deve essere collegata a massa
(contatto di protezione). Una volta soddisfatte queste condizioni e
dopo I'inserimento della spina di rete, I'apparecchio & predisposto
per il funzionamento. In caso contrario non & garantito il sicuro
funzionamento dell'apparecchio o quest'ultimo potrebbe subire
danni.

Alla messa in funzione dell'apparecchio, I"albero motore comincia
a girare al numero di giri impostato. Prima dell'accensione verifi-
care la posizione della manopola. Accertarsi altresi che il numero
di giri impostato sia sicuro per la struttura di prova selezionata.Se
necessario, posizionare la manopola (C) sul numero di giri pit
basso (battuta a sinistra) e I'ingranaggio sul cambio piu basso.
L'apparecchio inizia a funzionare azionando I'interruttore a bilico.

Awvertenza: L'interruttore a bilico (a) non & un interruttore di rete!

Albero condotto

Se I'apparecchio & rimasto fuori servizio per un certo periodo di
tempo, all'accensione sara udibile un battito dovuto al carico
esercitato sulla guarnizione d'attrito del rotismo a frizione. Cio non

influisce affatto sul funzionamento dell'apparecchio. Il battito
scompare dopo un breve periodo di corsa.

La piattaforma e I'albero condotto consentono l'uso di utensili
agitatori (escluso RW 20 DZM.n P4) con gambo dal diametro fino a
10 mm. Attraverso il foro sulla parte superiore dell'involucro e
possibile far fuoriuscire gli utensili agitatori dall'alto dell'involucro,
p.es. quando, ad apparecchio fermo, si esegue il cambio del
contenitore.

Manutenzione e pulizia

L'agitatore non richiede manutenzione. E' soggetto unicamente al
naturale invecchiamento dei componenti e al relativo tasso di gua-
sti statistico.

Per I'ordinazione di ricambi siete invitati a specificare il codi-
ce di fabbrica riportato sulla targhetta, il modello di appa-
recchio e la corretta designazione del ricambio.

| componenti inviati per I'effettuazione di riparazioni dovranno
essere puliti ed esenti da sostanze nocive. Per la pulizia dovra
essere utilizzata semplicemente acqua con un additivo detergente
tensioattivo o, in caso di forte imbrattamento, alcool isopropilico.

Durante la pulizia dell'apparecchio si deve far attenzione che non
penetrino sostanze oleose o grasse sulla superficie di corsa della
puleggia e della ruota a frizione. Cio farebbe notevolmente
diminuire il coefficiente d'attrito risultante dall'abbinamento ruota
di frizione/puleggia a scapito della trasmissione della potenza.



Specifiche tecniche

Campo numero di giri (RW20.n / RW20 DZM.n)

Posizione di funzionamento: alivello del supporto, mandrino

diserraggio rivolto verso il basso

Trasmissione motore a condensatore con refri-
geratore ad alette, con rotismo a
frizione e treno di ingranaggi a due
rapporti
(RW 20 DZM.n P4 fisso sul rapporto
|, rotismo epicicloidale i = 3,7:1)

Massima portat agitaziano: litri 20

per viscosita: (RW20.n / RW20 DZM.n) MV

(RW20 DZM.n P4) HV
Viscosita mPa - s
VLV very low viscosity [0 ......... 100 da acqua a olio fluido
LV low viscosity 100....... 1000 olio da fluido a denso

MV medium viscosity  [1000.. 10000 | da olio denso a miele
acirca 20 °C

HV  high viscosity 10000 100000 | da miele a circa 20 °C
a colori di stampa

(50Hz rapporto |) min-! 60 - 500
(50Hz rapporto II') min-! 240 - 2000
(60Hz rapporto |) min-! 72 - 600
(60Hz rapporto II') min-! 288 - 2400
(RW20 DZM.n P4)
(50Hz rapporto |) min-! 16- 135
(50Hz rapporto II') min-! 20- 160
Coppia massima albero di agitazione
(RW20.n / RW20 DZM.n)  Nem 185
(RW20 DZM.n P4) Nem 700
Rapporto diinserzione ammesso: % 100
Regolazione numero di giri bottone
Visualizzazione numero di giri (RW20.n)  scala sul lato anteriore dell apparecchio
(RW20 DZM.n e RW20 DZM.n P4)  display LCD
Misura errore: max. £0,56% =30 Digit
Tensione nominale: VAC 230+10%
VAC 115210%
Frequenza: Hz 50 EURO
Hz 60 USA
Assorbimento: w 72 EURO
w 87 USA
Potenza erogata: (funzionamento breve) W 35
(funzionamento continuo) W 20 +35%
Rendimento totale: % 40
Tipo di protezione a norma DIN 40 050: IP20
Categoria di sovratensione: Il
Grado di imbrattamento: 2
Protenzione in regime di sovraccarico:  Temperatura nellawolcimento del motore
Fusibili (su piastra di rete): A 47T (codice IKA
25851 00)
Temperatura ambiente: °C da +5a +40
Umidata: (rel.) % 80

Campo di serraggio mandrino: mm 0,5-10

Albero cavo interno: mm 10,5

Braccio: (RW20.n / RW20 DZM.n) mm 13x160lungh
(RW20 DZM.n P4) mm 16x160lungh

Alloggiamento:

alluminio colato, materiale thermoplastico

RW20.n ‘RWZO DZM.n ‘ RW20 DZM.n P4

Ingombro (larg x prof x alt)
senza braccio:

Peso con braccio e
mandrino di serraggio: kg 2.9

mm  88x188x292 | 88x210x292 | 88x210x402

3,1 4,6
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Accessori

RW 20.n ¢ RW 20 DZM.n
R 1823 supporto a piastre
R 181 muffola a croce
R 182 muffola a croce

RW 20 DZM.n P4

R 2723 Teleskopstativ

R 261 muffola a croce
R 271 muffola a croce

RH 1 supporto di serraggio
FK1  Flexible Kupplung

RH2 supporto di serraggio
R 263 dispositivo di fissaggio
del contenitore

Agitatori IKA disponibili

tutte le variantes

R 1313 Agitatore a turbina
R 1375 Agitatore superficiale
R 1330 Agitatore ad ancora

RW 20.n e RW 20 DZM.n

R 1342 Agitatore a elica 4ft

R 1381 Agitatore a elica 3ft

R 1382 Agitatore a elica 3ft

R 1389 Agitatore a elica 3ft PTFE
R 1311 Agitatore a turbina

R 1312 Agitatore a turbina

R 1300 Agitatore a dissoluzione
R 1303 Agitatore a dissoluzione
R 1352 Agitatore a centrifuga

R 1373 Agitatore superficiale

R 1332 Agitatore ad ancora PTFE
R 1335 Agitatore a impasto

massima numro di giri 1/min

800
800
1000

2000
2000
2000

800
2000
2000
2000
2000
2000
2000

800
2000

RW 20 DZM.n P4

R 1343 Agitatore a elica 4ft
R 1345 Agitatore a elica 4ft
R 1331 Agitatore ad ancora
R 1393 agitatore a vite

1000

800
1000
1000

Norme e direttive applicabili

Direttive EU applicabili

Direttiva sulle interferenze elettromagnetiche: 89/336/CEE
Direttiva sui macchinari: 89/392/CEE
Direttiva sulle basse tensioni: 72/23/CEE

Montaggio conforme alle seguenti norme di sicurezza.

EN 61 010-1/VDE 411-1
EN 50 081

EN 50 082-1

EN 55011

EN 55 014-1

EN 60 555-2, -3

Garanzia

Avete acquistato uno strumento da laboratorio IKA originale che

EN 60 204-1

EN 292-1, -2

EN 414

IEC 1010-1

UL 3101-1

CAN/CSA C22,2 (1010-1)

soddisfa i massimi requisiti in termini di tecnologia e qualita.

In linea con le condizioni IKA, il periodo di garanzia corrisponde a
12 mesi. Per interventi coperti da garanzia rivolgetevi al vostro
rivenditore di fiducia. In alternativa e possibile inviare lo strumen-
to direttamente alla nostra fabbrica allegando la fattura di acquisto
e specificando la ragione del reclamo. Le spese di spedizione

saranno a vostro carico.
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Sakerhetsanvisningar

Lat aldrig apparaten ga med fritt roterande omrorare. Se till att
kroppsdelar, har och kladesplagg inte kan fastna i de roterande
delarna. Var noga med att stélla in varvtalet sa att det inte
uppstar obalans i omroraren, vilket i kan leda till att vatskan
sprutar ut. Anvand skyddsanordning for omréraraxel!

Apparaten &r inte avsedd for manuell drift. Folj tillampliga
sakerhetsanvisningar och -direktiv samt arbetsskydds- och
olycksfallsforebyggande foreskrifter vid laboratorieanvandning.

Undvik att utsatta den nedre axeldnden samt kedjekransfodret fér
stétar och slag. Till och med sma, ej skénjbara skador kan leda till
obalans och orund axelrdrelse. Varsam hantering garanterar
sékert arbete och lang livslangd for maskinen.

Obalans i drivaxeln, fodret och i synnerhet i omréraren kan
medféra okontrollerade resonansforhéllanden i apparaten och i
hela konstruktionen. Detta kan skada eller sla sénder glasappara-
tur och omroringskarl. Detta och den roterande omréraren kan
skada anvéandaren. Upptacker man att apparaten gar oroligt,
maéste varvtalet absolut sankas, tills apparaten &terigen gér lugnt.
Byt i detta fall ut omréraren mot ett verktyg i balans resp. atgarda
orsaken till obalansen.

Drift med fritt roterande axeldnde &r farlig. Darfor far av
sékerhetsskal omroraren sticka ut genom det dvre hdljets kant
endast vid stillastéende.

Vid omkoppling till annan utvaxling méaste omrorarverket vara
frnkopplat, annars skadas utvéxlingsstegets kugghjul.

Apparaten far endast Oppnas av auktoriserad personal. Detta
galler dven vid reparationer. Innan apparaten Oppnas maste
natsladden dras ur vdggutaget. Spanningsférande delar i
apparatens inre kan vara fortsatt spanningsférande en langre tid
efter det att natsladden skiljts fran natet.

P& grund av det hoga vridmomentet hos RW 20.n P4 méste
maskinstativ, ~ medbringarkors  och  vridsdkring  for
blandningsbehéllaren véljas med sarskilt omtanke.
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Anvandningsomrade

RW20.n-seriens omrorare &r avsedda for omréring och blandning
av vatskor med lag till hog viskositet. Den &r konstruerad for labo-
ratorieanvandning. Apparaten maste fastas vid ett stativ for att
korrekt drift skall kunna garanteras.

Uppackning

Packa forsiktigt upp apparaten och kontrollera om den ar skadad.
Det &r viktigt att eventuella transportskador upptacks redan vid
uppackningen. | férekommande fall maste fakta omedelbart regist-
reras (post, jarnvag, spedition). Vid leveransen medfoljer: en
RW20(..)-omrorare, en arm, en insexskruv, en vinkelskruvmejsel
samt en bruksanvisning.

Viktigt att veta

Denna apparat ar en hdgkvalitativ produkt. Tack vare den
praktiska formen och det enkla handhavandet garanteras
problemfritt arbete. Varvtalet kan stéllas in steglost mellan 60 och
2000 min-1/50Hz och 74 och 2400/60Hz. Apparaten varms upp
under drift. De val tilltagna kylytorna tillater maximalt jamn fordel-
ning av varmen och gor det mojligt for den att avstrala. Den tva
meter langa natsladden mojliggér problemfritt arbete pa stativ -
t.o.m. med hog glasappartur under dragkapa - utan behov av
forlangningssladd. Den precisionsstyrda omréraraxeln &r en
urborrad axel, vilket mgjliggér genomstickning av omrérarskaft.

Drivaggregat

Drivmotorfunktionen ar karakterisktisk for RW 20.n seriens
driftsegenskaper.  Motorn  kan  forskjutas  steglost  via
friktionskuggvéxel och arbetar endast i en position. Motorns
uteffekt, varvtal och vridmoment anses vara konstant och
optimerade for denna arbetsposition. Fran friktionskuggvéxeln
overfors motorns uteffekt valfritt via efterkopplade manuella
kuggvéxelns forsta eller andra utvéxlingssteg till omrorarverkets
utgaende axel.

Utgaende axelns effekt vid kraftoverféring (konvertering) blir alltid
lika stor som motorns uteffekt, fransett alla forsumbara
effektforluster. | vaxelladdan konverteras endast varvtal och
vridmoment enligt en karakteristik som kan beskrivas teoretiskt
med hjalp av bild 4.

En skruvkoppling, anpassad till véxelladan, minskar friktionshjulets
forslitning.

Erforderliga trycket pa friktionshjulet regleras av skruvkopplingen
beroende pa hur lastmomentet pa omroraraxeln forandras. Vid lagt
lastmoment paverkas friktionshjulet av ett litet, vid hog belastning
av ett stort atpressningstryck.

For att kunna hantera medier av hog viskositet slopades pa typ RW
DZM.n P4 det andra omkopplingsbara utvaxlingssteget och i stéllet
kopplades en planetvéaxel med utvaxlingen 3,7:1 direkt efter forsta
utvaxlingssteget. Darmed erhalls vid 50 Hz ett varvtalsomrade von
16 till 135 r/min resp. vvp.id 60 Hz fran 20 till 160 r/min.



Omkoppling av vaxelladan

Géller endast RW 20.n och RW 20 DZM.n (se bild b)

Maste utvaxlingen éndras vid prov eller processutveckling i en
glasapparatur bor observeras att excentriska lagerbussningen
kommer att forskjuta omrorarverktyget i axial riktning. Kan inte detta
accepteras, maste chucken for omrorarverktyget lossas.
Kuggdreven slapper sitt ingrepp om lagerbussningen ovanfor
chuckens svarta, lettrade yta vrids (moturs). Harigenom forskjuts
omrorarens centrumaxel 2,2 mm radiellt. Dérefter forskjuter man
lagerbussningen 5,5 mm i langdled uppat eller nerat, beroende pa
vilket installningsomrade man valjer. Genom att vrida lagerbussningen
tillbaka (medurs) férs kuggdreven &ter i ingrepp och
omrorarverktygets centrumaxel atervander till sin ursprungliga
position.

Motorskydd

Den kullagrade kondensatormotorn, skyddstyp [P 42, &r
underhallsfri. I motorns lindning finns en en speciell skyddskontakt
mot Gverhettning (sjdlvhallande temperaturbegransare) som stanger
av motorn permanent nar tillatna temperaturen dverskrids.

Den hér speciella skyddskontakten anvands, da automatisk
aterinkoppling av skyddad utrustning, efter Gverhettning, inte ar
6nskvard eller tillaten. Temperaturbegransaren fungerar i princip som
en kontakt som dels varms upp vid en viss temperatur, dels bryter
strémmen till motorn.

Vid aktivering av sjalvhallande temperaturgivaren tands gula
glimlampan (B) pa apparatens framsida och indikerar darmed att
motorn stannat p g a Gverbelastning. Nar detta fall intraffar, kan inte

utrustningen sattas i drift igen forrdn man har stangt av den med
vippstrombrytaren (A) pa framsidan eller genom att dra ur
natkontakten for ca 4-5 minuter.

Nar apparaten svalnat under den har korta tiden ar kontakterna i
stromkretsen éter slutna och utrustningen kan sattas i drift igen.

Varvtalsindikator

P& samtliga omrorarverk typ RW 20.n regleras varvtalet med
vridknappen (C) pa framsidan.

RW 20.n Pa typ RW 20.n stélls varvtalet in med
vridknappen mot en graderad skala. Vilket varvtal som uppnas med
installda vérdet pa skalan kan avlésas pa en skylt (bild 5) placerad
pa apparaten. (Véardena géller endast vid lag belastning pa
omroraraxeln.)

RW 20 DZM.n Pa typ RW 20 DZW.n visas varvtalet direkt
i varv per minut p& LCD-displayen (D). Denna varvtalsindikator kan
visa max 1999 r/min, vilket kan leda till vid l&g belastning av
omrorarverket att utgdende axeln roterar fortare an visat.

RW 20 DZM.n P4 Pa typ RW 20 DZM.n P4 visas varvtalet
direkt pa LCD-displayen (D) pa samma sétt som for RW 20 DZM.n.
Har kan dock hela varvtalsregistret indikeras, eftersom kuggvaxeln
inte langre ar omkopplingsbar, samtidigt som den &r installd pa
lagsta utvaxlingssteget.
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Idrifttagning

Omroraren maste fastas med hjalp av en kryssforband (t.ex.
R181) vid ett stadigt stativ (t.ex. R1822). Omroringskérlet bor av
sakerhetsskal fixeras med hjélp av en spannhéllare (t.ex. RH1).

Tillslagning av apparaten

Kontrollera att den spénning som star angiven pé typskylten
stdmmer Gverens med den lokala natspanningen. Véagguttaget
maste vara jordat (skyddsledarkontakt). Om dessa villkor &r upp-
fyllda och apparaten anslutits till vdgguttaget, sa &r apparaten
driftklar. Om sa inte ar fallet, kan séker drift inte garanteras eller
apparaten skadas.

Vid idrifttagande av apparaten borjar drivaxeln att ga med det sen-
ast instdllda varvtalet. Kontrollera darfor instéliningsrattens lage
fore start. Kontrollera ocksa att det instéllda varvtalet inte har
menlig paverkan pa det valda forsoket. Vid tveksamhet, stéll varv-
talsknappen (C) pa lagsta varvtalet (vrid knappen moturs mot
stopp) och vaxelladan pa lagsta utvaxlingssteget.

Tryck pé vippstrombrytaren - apparaten gér igang.

OBS: Vippstrombrytare (A) ar ingen natkontakt!

Utgaende axel

Om utrustningen inte har anvants under en langre tid hors, efter
inkoppling, ett knackande ljud som beror pé friktionshelaggets
forspanning i friktionskuggvaxeln. Ljudet saknar funktionell
betydelse. Knackljudet férsvinner igen efter en kortare

inkorningstid.

| chucken och utgdende axeln kan omrorarverktyg upp till 10 mm
spindeldiameter spannas fast eller stickas igenom (utom pd RW 20
DZM.n P4). Oppningen i apparatens 6vansida gor det méjligt, t.ex.
vid byte av blandningsbehéllare med apparaten avsténgd, att lata
omrorarverktyg sticka ut en bit fran Gverkanten.

Underhall och rengoring

Omroraren ar underhallsfri. Komponenterna ér visserligen utsatta
for sedvanligt aldrande.

Vid reservdelsbestillning, ange det tillverkningsnummer
som star angivet pa typskylten, apparattyp samt reservdels-
beteckning.

Apparater som skickas in fér reparation maste vara rengjorda och
fria fran halsovadliga @mnen. Anvand vid rengdring endast vatten
med tillsats av tensidhaltigt tvattmedel eller, vid hérdare
smutsning, isopropylalkohol.

Vid rengdring av apparaten maste man vara sarskilt noga med att
inte olja eller fett hamnar pad konringens eller friktionshjulets
[6pytor. Detta skulle péverka friktionskoefficienten, som é&r ett
resultat av materialkombinationen friktionshjul/konring, allt
vasentligt och darmed &ven transmissionen.



Tekniska Data

Varvtalsomrade (RW20.n / RW20 DZM.n)

50Hz steget|)
50Hz steget Il )
60Hz steget|)
60Hz steget Il )
(RW20 DZM.n P4)
(50Hz steget|)
(50Hz steget |l )
max. Vridmoment omroraraxel
(RW20.n / RW20 DZM.n)
(RW20 DZM.n P4)
Tillaten tillkopplingstid:
Varvtalsinstallning
Varvtalsindikator RW 20.n
RW 20 DZM och RW 20 DZM.nP4
Métfel:
Nominell spanning:

(
(
(
(

Frekvens:
Ineffekt:

Uteffekt: (Momentant)
(Permant drift

Total verkningsgrad:

Skyddstyp enl. DIN 40 050:

Overspanningskategori:

Smutsningsgrad:

Overlastskydd:

Sakringar (pa natplat):

Omgivningstemperatur:
Omgivningsfuktighet, rel:
Driftlage:

min-! 60 - 500
min 240 - 2000
min 72 - 600
min-! 288 - 2400
min 16- 135
min 20- 160
Nem 185
Nem 700
% 100
vridknapp
graderad skala pa apparaten framsida
LCD-display
max. £0,56% =30 Digit
VAC 230+10%
VAC 115£10%
Hz 50 EURO
Hz 60 USA
w 72 EURO
w 87 USA
w 35
w 20 +35%
% 40
IP 20
Il
2
Temperaturgivare | motorlindning
A 4T (IKA-D-nr
25851 00)
°C +5 ... +40
% 80

pé stativ, spannfoder riktat nedét

Drivaggregat: Kondensatormotor med kyfflansar

och friktionskuggvaxel med efter
kopplad kuggvéxel med 2 utvéaxlingssteg;
{typ RW 20 DZM.n P4 begrénsad til

1:a utvaxlingssteget; planetvaxel i =

37
Maximal omréringsméangd vatten: It 20
For viskositet: (RW20.n / RW20 DZM.n) MV
(RW20 DZM.n P4) HV

Viskositet mPa x s

VLV very low viscosity |0 .......... 100 vatten till tunnflytande olja
LV low viscosity 100.......1000 | tunnflytande olja till tjockf

lytande olja
MV medium viscosity | 1000.....10000 | tjockflytande olja till honung
vid ca 20 °C
HV  high viscosity 10000 100000 | honung vid ca 20 °C till
tryckférger
Spannfoder, spannomrade: mm 05-10
Urborrad axel, innerdiameter:  mm 10,5
Arm: (RW20.n / RW20 DZM.n) mm 13x160l&ng
(RW20 DZM.n P4) mm 16x160lang
Holje: Aluminium-gjutgods, termoplast

RW20.n ‘ RW20 DZM.n ‘ RW20 DZM.n P4

Maétt (b x d x t)

utan arm mm 88x188x292 | 88x210x292 |88x210x402
Vikt met Arm

och spannfoder: kg 2,9 31 46
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Tillbehor

RW 20.n och RW 20 DZM.n
R 1823 Plattstativ

R 181 Kryssforband

R 182 Kryssforband

RW 20 DZM.n P4

R 2723 Teleskopstativ
R 261 Kryssforband
R 271 Kryssforband

RH 1 Spénnhallare
FK1 Flexibel koppling

RH2 Spénnhallare
R 263 Klammer till behallare

Tillatna IKA-omrorare

Alla versioner

R 1313 Turbinomrérare
R 1375 Ytomrorare
R 1330 Ankaromrorare

RW 20.n och RW 20 DZM.n

R 1342 Propelleromrérare 4fl
R 1381 Propelleromrérare 3fl
R 1382 Propelleromrérare 3fl
R 1389 Propelleromrérare 3fl PTFE
R 1311 Turbinomrorare

R 1312 Turbinomrorare

R 1300 Dissolveromrorare

R 1303 Dissolveromrorare

R 1352 Centrifugalomrorare
R 1373 Ytomrorare

R 1332 Ankaromrérare PTFE
R 1335 Knadomrorare

Max. Varvtal 1/min

800
800
1000

2000
2000
2000

800
2000
2000
2000
2000
2000
2000

800
2000

RW 20 DZM.n P4

R 1343 Propelleromrorare 4fl 1000
R 1345 Propelleromrorare 4fl 800
R 1331 Ankaromrérare 1000
R 1393 Omroérarskruv 1000

Tillampade normer och foreskrifter

Tillampade EU-direktiv

EMS-direktiv: 89/336/EEG
Maskindirektiv: 89/392/EEG
Léagspénningsdirektiv:  73/23/EEG

Konstruktion i enlighet med foljande sékerhetsnormer:

EN 61 010-1 /VDE 411-1 EN 60 204-1

EN 50 081 EN 292-1, -2

EN 50 082-1 EN 414

EN 55011 IEC 10101

EN 55 014-1 UL 3101-1

EN 60 555-2, -3 CAN/CSA C22,2 (1010-1)
Garanti

Du har inforskaffat en original-laboratorieapparat fran IKA, som
vad géller teknik och kvalitet tillfredsstéller de strangaste krav.

| enlighet med IKA:s garantivillkor uppgér garantitiden till 12
ménader. Vid iansprakstagande av garantin, vénd dig till din
aterforséljare. Du kan dven skicka apparaten till var fabrik. Bifoga
i sa fall leveransfaktura och ange skalen till reklamationen.
Fraktkostnaderna skall béras av avséndaren.
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Sikkerhedshenvisninger

Benyt aldrig apparatet med frit roterende rereveerktej. Pas pa, at
de roterende dele ikke kan gribe fat i legemsdele, har eller
bekleedningsgenstande. Ved indstilling af omdrejningstallet ber
De vaere opmaerksom pa rerevaerktgjets eventuelt manglende
afbalancering samt mulige sprejt fra det medium, der omrares.
Anvend en rgreaksel-beskyttelsesanordning!

Apparatet er ikke egnet til manuel drift. Veer opmaerksom pa
de respektive sikkerhedshenvisninger og retningslinier samt

forskrifter vedrerende arbejdsbeskyttelse og forebyggelse af
ulykker i forbindelse med laboratoriearbejde.

Undga sted og slag pa den nederste del af akslen og tandkrans-
spaendepatronen. Selv smd, ikke synlige skader kan fere til
akslens manglende balance og en slingrende rotation.
Omhyggelig behandling garanterer, at apparatet arbejder mere
sikkert og holder leengere.

Hvis hovedaksel, speendepatron og i seerdeleshed rereveerktgjerne
ikke er i balance, kan dette medfere ukontrollerede svingnings-
forhold for apparatet og hele den samlede konstruktionen.

Derved kan glasapparaturer og omreringsskéle blive beskadiget
eller slaet i stykker. Ikke blot derfor, men ogsa pa grund af det
roterende veerktej, kan brugeren risikere at komme til skade. Hvis
De bemeerker, at apparatet har et uroligt lab, skal omdrejningstallet
under alle omsteendigheder reduceres s& meget, at lgbet igen
bliver roligt. | sddanne tilfelde ber de udskifte det pagaeldende
rerevaerktej med et veerktgj, der ikke er i ubalance, eller afhjeelpe
arsagen til den manglende balance.

Drift med en frit roterende aksel-ende er farlig. Af sikkerheds-
grunde er det derfor kun tilladt at lade rereveerktgjet stikke ud
over den gverste kant pa apparat-huset, hvis apparatet er ud af
funktion.

Det er kun tilladt at skifte til et andet tandhjuls-geartrin, nar
apparatet er slukket. Ellers beskadiges tandhjuls-geartrinets
tandhjul.

Apparatet ma - ogsa i tilfeelde af reparation - kun bnes af en
fagmand. Fer 8bningen skal stikket treekkes ud af stikkontakten.
De speaendingsferende dele i apparatets indre kan, ogsa leenge
efter at stikket er fiernet fra stikkontakten, st& under spaending.

Det hoje drejningsmoment ved RW 20 DZM.n P4 kreever, at sta-
tivet, krydsmuffen og uddrejningssikringen til rerebeholderen
udveelges serlig omhyggeligt.
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Anvendelse i henhold til bestemmelserne

RW?20.n-seriens rerevaerker er velegnede til omrering og blanding
af veedsker af savel lav som hgj viskositet. De er konciperede til
anvendelse i laboratorier. For at apparaterne kan fungere i hen-
hold til bestemmelserne, skal de vaere fastgjort til et stativ.

Udpakning

Der ber udvises forsigtighed ved udpakningen af apparatet, lige-
som man ma vaere opmaerksom pa eventuelle beskadigelser af
apparatet. Det er vigtigt, at eventuelle transportskader opdages
allerede i forbindelse med udpakningen. | givet fald skal der gjeb-
likkeligt udfeerdiges en rapport over skaderne (post, bane eller
spedition). Leverancen af apparatet omfatter folgende: Et
RW20(..) rereapparat, en udleegger-stang, en skrue med indven-
dig sekskant (unbracoskrue) samt en driftsvejledning.

Veerd at vide

Med dette apparat har De erhvervet et produkt af hej kvalitet.
Takket veere en handy udformning og den enkle handtering kan
arbejdet med sikkerhed forlabe problemlgst. Der kan trinlgst ind-
stilles omdrejningstal pa mellem 60 og 2000 min¢/50Hz og 72 og
2400 min{/50Hz. Apparatet varmer op under driften. Den stort
udformede keleflade bevirker en sé& ensartet varmefordeling og -
udstraling som mulig. Den to meter lange elektriske ledning
muligger, at der kan arbejdes problemlgst ved stativerne - ogsa
med hejtopsatte glasapparaturer under udsugningshaetter - uden

brug af forleengerledning. Preecisions-rereakslen er udformet som
en hulaksel og muligger derved, at rareskaftet kan stikkes igen-
nem.

Drev

Motorens driftsmade er karakteristisk for RW 20.n-apparatseriens
driftsreaktion. Motoren kan over et friktionshjulsgear flyttes trinlast
og benyttes kun i ét arbejdspunkt. Motorens udgangseffekt,
omdrejningstal og drejningsmoment anses som konstante, og de
er optimeret til dette driftspunkt. Efter friktionshjulsgearet
videregives motorens udgangseffekt alternativt over det farste
eller andet trin fra det efterkoblede tandhjulsgear, som kan
indstilles manuelt, til rareveerkets udgangsaksel.

Effekten ved udgangsakslen er, nér man ser bort fra alle tab, under
energioverfgringen (omdannelsen) altid sa stor, som den effekt
motoren afgiver. | gearet sker blot en omdannelse af
omdrejningstallet og drejningsmomentet, som rent teoretisk kan
beskrives med den pa ill. 4 viste karakteristik.

Friktionshjulets slitage er ret minimal pa grund af en skruekobling,
som er tilpasset til gearet. Den friktionshjuls-pressekraft, som er
nedvendig ved friktionshjulet, reguleres af skruekoblingen i
overensstemmelse med det momentforleb, som virker pé
rereakslen. Ved et lavt drejningsmoment virker en lille pressekraft,
ved et heijt drejningsmoment virker en stor pressekraft.

For at kunne bearbejde hgjviskose medier er der ved typen RW 20
DZM.n P4 givet afkald p& det andet omskiftelige geartrin, og
direkte bag det farste tandhjuls-geartrin er der koblet et planetgear
med et udvekslingsforhold p& 3,7 : 1. Deraf fremkommer et
omdrejningstalomrade pa 16 til 135 1/min. ved 50 Hz og 20 til 160
1/min. ved 60 Hz.



Gearskift

Kun RW 20.n og RW 20 DZM.n (seill. b)

Hvis geartrinet skal skiftes under en forsegs- eller procesopbygning i
et glasapparatur, skal man veere opmaerksom pa forskydningen af
rerevaerktgjet pa grund af den ekscentrisk opbyggede lejebasning og
pa forskydningen i aksial retning. Hvis dette ikke kan akcepteres, skal
rgreveerktajet losnes i speendepatronen.

Ved at dreje lejebesningen (mod uret) ved den sorte riflede overflade
over spendepatronen gar tandhjulene ud af hak. Rereveerktgjets
midterakse forskydes derved 2,2 mm i radial retning. Derefter flyttes
lejebasningen aksialt 5,5 mm opad eller nedad i overensstemmelse
med det omrade, som skal indstilles. Ved at dreje lejebasningen
tilbage (med uret) gar tandhjulene i hak igen, og rereveerktejets
midterakse drejes tilbage til den oprindelige position.

Motorbeskyttelse

Den kuglelejrede kondensatmotor, teethedsgrad [P 42, er
vedligeholdelsesfri. | motorviklingen er den udstyret med en speciel
overopvarmnings-beskyttelsesafbryder (holdende temperatur-
begranser), som vedvarende slukker for motoren ved overskridelse
af den tilladte motortemperatur.

Denne specielle type beskyttelsesafbryder anvendes, hvis det er
ugnsket hhv. ikke tilladt, at det apparat, som skal beskyttes,
indkobles augomatisk igen efter en overopvarmning. Denne
temperaturbegreenser er en afbryder, som for det forste selv
opvarmes, nar den maksimalt tilladte temperatur er naet, og for det
andet skiller motoren fra stremtilferslen.

Nar temperaturfeleren udlgses, lyser den gule glimlampe (B) péa
apparatets forside og viser sdledes motorens overbelastning og
stilstand. | dette tilfeelde kan apparatet ferst tages i brug igen, nar
vippekontakten (A) pa forsiden er aktiveret, eller efter at have slukket
ca. 4-5 minutter ved at treekke stikket ud af stikkontakten.

Efter denne korte afkelingstid er kontakterne i stremkredsen igen
sluttet, og apparatet er parat til brug igen.

Visning af omdrejningstallet

P& alle RW 20.n roreapparater indstilles omdrejningstallet med
drejeknappen (C) pa forsiden.

RW 20.n Ved apparatet RW 20.n indstilles et
defineret omdrejningstal over skalainddelingen pé drejeknappen. P&
skiltet pa siden af apparatet (ill. 5) kan man aflese, hvilket
omdrejningstal man opnér med den indstillede skalaveerdi
(veerdierne geelder kun ved en lav belastning af rereakslen).

RW 20 DZM.n Ved apparatet RW 20 DZM.n vises
hastigheden direkte pa LCD-displayet (D) i omdrejninger pr. minut.
Displayet kan maksimalt vise 1999 1/min., hvilket kan medfare, at
der ved en lav belastning foreligger et hgjere omdrejningstal ved
udgangsakslen, end der kan vises.

RW 20 DZM.n P4 Ved apparatet RW 20 DZM.n P4 vises
omdrejningstallet direkte over LCD-displayet (D) pd samme méade
som ved RW 20 DZM.n. Hele hastighedsomradet kan vises, da
tandhjulsgearet ikke er indstilleligt og er indstillet pa laveste trin.
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Idriftseettelse

Med henblik pa anvendelsen i henhold til bestemmelserne skal
roreveerket fastgeres til et stabilt stativ (f.eks. R 1822) , med en
krydsmuffe (f.eks. R181). Af sikkerhedsgrunde skal rerebeholderen
altid veere fikseret med en spaendeholder (f.eks. RH1).

Teending af apparatet

De bedes kontrollere, at den pa typeskiltet angivne speaending
stemmer overens med den til radighed staende netspeending.
Den anvendte stikkontakt skal veere jordforbundet (beskyttelses-
lederkontakt). Nar disse betingelser er opfyldt, er apparatet klar til
drift, sasnart stikket er sat ind i kontakten. | modsat fald er en
sikker drift ikke garanteret, eller apparatet kan blive beskadiget.

Ved idriftseettelse af apparatet begynder hovedakslen at labe med
det sidst indstillede omdrejningstal. De bedes derfor allerede far
teendingen kontrollere indstillingen af drejeknappen. Check ogsa,
om det indstillede omdrejningstal er korrekt i forhold til den
valgte preveopsaetning. | tvivistilfelde stiller De omdrejningstal-
knappen (C) pa det laveste omdrejningstal (venstre stopanslag) og
gearet pa det laveste geartrin.

Apparatet begynder at kare, nar man trykker pa vippekontakten.
Henvisning: Vippekontakten (A) er ikke nogen netafbryder!

Udgangsaksel

Hvis apparatet i nogen tid ikke har vaeret i brug, kan man hare en
bankelyd efter indkoblingen; det skyldes forspendekraften ved
friktionshjulsgearets friktionsbeleegning. Dette har ingen betydning

for apparatets funktion. Bankelyden forsvinder efter kort tid.
Spandepatronen og udgangsakslen tillader, at rarevaerktej med op til
10 mm skaftdiameter indseettes og stikkes igennem (undtagen RW
20 DZM.n P4). Gennem dabningen pa husets overside er det muligt
at skubbe rerevarktej hen over husets overkant, nar apparatet star
stille, f.eks. nar beholderen udskiftes.

Vedligeholdelse og renggring

Rereveerket arbejder uden vedligeholdelse. Det er kun underkastet
konstruktionsdelenes naturlige eldningsproces samt de statistiske
rater for svigt.

Ved bestilling af reservedele bedes De angive det pa typeskiltet
anfarte fabrikationsnummer, apparat-type samt betegnelsen pa
reservedelen.

De bedes kun sende apparater til reparation, der er rengjort og fri
for sundhedsfarlige stoffer. Til rengeringen ber udelukkende
benyttes vand med tilseetning af et tensidholdigt vaskemiddel,
eller ved steerkere tilsmudsning, isopropylalkohol.

Ved rensning af apparatet skal man veere seerligt opmeerksom pa,
at der ikke treenger olie- eller fedtholdige stoffer hen til den
koniske remskives og friktionshjulets lobeflade. Dette ville
nedsaette den friktionskoefficient, som er resultatet af
materialesammensatningen  friktionshjul/konisk  remskive,
betydeligt og sdledes pavirke effektoverferingen negativt.



Tekniske data

Omdrejningstal-omradet (RW20.n / RW20 DZM.n)

(50Hz trin 1)
(50Hz trinll)
(60Hz trinl)
(60Hz trinll)
(RW20 DZM.n P4)
(50Hz trin 1)
(50Hz trinll)
max. omdrejnings-ment, rereakslen
(RW20.n / RW20 DZM.n)
(RW20 DZM.n P4)
tillad driftsdid
Indstilling af omdrejningstallet:
Visning af omdrejningstallet  (RW 20.n)
(RW20 DZM.n og RW20 DZM.n P 4)
Male-fejl:
Maerkespaending:

Frekvens:
Indgangs effekt:

Afgivet effekt: (kort tid)

(varig drift)
Total virkningsgrad:
Beskyttelsesart ihh.til DIN 40 050:
Overspaendingskategori:
Forureningsgrad:
Beskyttelse ved overbelastning:
Sikringer (pa netplatiner):

Omgivelsestemp:
Omgivelsesfugtighed: (rel.)
Driftsposition:

min{) 60 - 500
min() 240 - 2000
min() 72 - 600
min{) 288 - 2400
min() 16- 135
min() 20- 160
Nem 185
Nem 700
% 100
Drejeknap
Skala pa apparatets forside
LCD - display
max. £0,5% +30 Digit
VAC 230+10%
VAC 115210%
Hz 50 EURO
Hz 60 USA
w 72 EURO
w 87 USA
w 35
w 20 +35%
% 40

IP20

I

2
Temperaturfoler i motorviklingen
A 4T (IKA-ident.nr.

25851 00)

°C +5...+40
% 80

pa stativ, spaendepatron drejet nedad.

Drev:

Rippekalet kondensatormotor
med friktionshjulsgear og
efterkoblet 2-trins tandhjulsgear.
(RW 20 DZM.n P4 er fast
indstillet pa trin 1; planetgear

i=3,7:1)
Maximale omreringsmaengde vand:  Itr 20
for viscositet:  (RW20.n / RW20 DZM.n) MV
(RW20 DZM.n P4) HV
Viskositety mPa s

LV low viscosity

HV  high viscosity

VLV very low viscosity {0 ..........

MV medium viscosity | 1000..

10000

10000

100000

Vand til tyndtflydende
olie

Tyndtflydende olie

il tyktflydende olie
Tyktflydende olie

til honning ved ca. 20 °C
Honning ved ca. 20 °C til
trykfarver

Speendepatron-Spaendeomrade: mm 0,5-10
Hulaksel invendig @: mm 10,5
Udleegger: (RW20.n / RW20 DZM.n) mm 13x160
(RW20 DZM.n P4) mm 16x160
Apparat-hus: Al-pressestabning, thermoplast kunststof
RW20.n | RW20 DZM.n | RW20 DZM.n P4

Dimensioner ( BxDxH)
uden udleegger
Veegd med udleegger
0g spandepatron:

kg 29

mm 88x188x292| 88x210x292 | 88x210x402

31 4,6
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Tilbehgr

RW 20.n og RW 20 DZM.n
R 1823 Pladestativ
R 181 Krydsmuffe
R 182 Krydsmuffe

RW 20 DZM.n P4

R 2723 Teleskopstativ
R 261 Krydsmuffe
R 271 Krydsmuffe

RH 1 Spzndeholder
FK1 Fleksibel kobling

RH2 Spzndeholder
R 263 Beholderklemme

Tilladte IKA-rgreveerktgjer

max. Omdrejningstal 1/min
alle Varianter

R 1313 Turbinerarer 800
R 1375 Fladerarer 800
R 1330 Ankerrarer 1000
RW 20.n og RW 20 DZM.n

R 1342 Propelrorer 4fl 2000
R 1381 Propelrarer 3fl 2000
R 1382 Propelrarer 3fl 2000
R 1389 Propelrarer 3fl PTFE 800
R 1311 Turbinerarer 2000
R 1312 Turbinerarer 2000
R 1300 Dissolverrarer 2000
R 1303 Dissolverrarer 2000
R 1352 Centrifugalrerer 2000
R 1373 Fladererer 2000
R 1332 Ankerrgrer PTFE 800
R 1335 Alterarer 2000

RW 20 DZM.n P4

R 1343 Propelrarer 4fl 1000
R 1345 Propelrarer 4fl 800
R 1331 Ankerrarer 1000
R 1393 Snekkerarer 1000

Anvendte normer og forskrifter

Anvendte EU-retningslinier
EMV-retningslinie: 89/336/EU
Maskin-retningslinie: 89/392/EU
Lavspaendings-retningslinie: 73/23/EU

Konstruktion i henhold til felgende sikkerhedsnormer

EN 61 010-1/VDE 411-1 EN 60 204-1

EN 50 081 EN 292-1, -2

EN 50 082-1 EN 414

EN 55011 IEC 10101

EN 55 014-1 UL 3101-1

EN 60 555-2, -3 CAN/CSA C22,2 (1010-1)
Garanti

De har anskaffet Dem et originalt IKA-Labor-Apparat, som med hen-
syn til teknik og kvalitet kan tilfredsstille de hejeste krav.

| overensstemmelse med IKA-garantibetingelserne udger garantiperi-
oden 12 maneder. | garantitilfeelde bedes De henvende Dem til Deres
forhander. De kan imidlertid ogs& sende apparatet
direkte til vor fabrik med vedfajelse af regning samt en beskrivelse af arsa-
gen til reklamationen. Fragtomkostningerne pahviler kunden.
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Sikkerhetshenvisninger

Bruk apparatet aldri med fritt roterende rereverktay. Pass pa at
kroppsdeler, har eller klesplagg ikke kan komme inn i roterende
deler. Nar du stiller inn turtallet, veer oppmerksom pa om
rgreverktoyet er i ubalanse eller om mediet som skal reres
eventuelt kan sprute. Benytt en beskyttelsesinnretning for
rgreakselen!

Apparatet er ikke egnet for handdrift. Vennligst ta hensyn fil

vedkommende sikkerhetshenvisninger og direktiver savel som til
forskrifter for arbeidsvern og ulykkesforebyggelse i laboratoriet.

Unngé stet og slag pa den nedre akselenden hhv. tannkrans-
foring. Allerede smad, ikke registrerbare skader kan fere til ubalan-
se og urundt lep av akselen. Omhyggelig behandling garanterer et
sikkert arbeide og en lang levetid for apparatet.

Ubalanse pad den utgdende akselen, foringen og spesielt pa
roreverktoyene kan fere til ukontrollert resonansoppfersel ved
apparatet og hele konstruksjonen. Derved kan glassapparaturer
og rerekar beskadiges eller edelegges. Brukeren kan bli skadet pa
grunn av dette og av det roterende rereverktayet. Hvis man
bemerker at apparatet gér urolig, ma i alle fall turtallet reduseres
sé langt til apparatet ikke lenger gar urolig. Skift rereverktoyet i
dette tilfelle ut med et verktay uten ubalanse hhv. fiern arsak for
ubalansen.

Driften med fritt roterende akselende er farlig. P4 grunn av
sikkerheten er det derfor bare tillatt at rereverktayet star ut over
den gvre huskanten mens det star stille.

Det mé& bare omkoples til et annet tannhjulgirtrinn hvis apparatet
er slatt av. Tannhjulene til girtrinnet vil ellers bli skadet.

Apparatet ma - ogsad - ved en reparasjon bare &pnes av en
fagmann. Fer apparatet &pnes ma nettstepslet trekkes ut.
Spenningsferende deler i apparatets indre kan i lengre tid etter at
nettstapslet ble trukket ut, fortsatt st& under spenning.

Det hoye dreiemomentet ved RW 20 DZM.n P4 krever spesiell
omhu ved valg av stativet, kryssmuffen og vridningssikringen for
rorekaret.
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Formalstjenlig bruk

Rareverkene i RW20.n - serien egner seg for a rere og blande
vaesker med lav til hey viskositet. De er konsipert for bruk i
laboratorier. For formalstjenlig bruk ma apparatene festes pa et
stativ.

Pakke ut

Vennligst pakk ut apparatet forsiktig og veer oppmerksom pa
skader. Det er viktig at eventuelle transportskader allerede
registreres nar man pakker ut. Hvis nedvendig ma de faktiske
omstendigheter opptegnes med en gang (post, jernane eller
spedisjon). Med til apparatets leveranseprogram herer: Et RW
20(..) rereapparat, en armstang, en innvendig sekskant-skrue, en
vinkelskruetrekker og en driftsinstruks.

Verdt & vite

Med dette apparatet har du kjgpt et kvalitativt hayverdig produkt.
Den handterlige formen og en enkel handtering garanterer at man
kan arbeide uten problemer. Turtall mellom 60 og 2000 min-1
/50Hz og 72 og 2400 min-1/ 60Hz kan innstilles trinnlgst.
Apparatet oppvarmes under drift. De romslig dimensjonerte kje-
leflatene bevirker en mest mulig jevn fordeling og utstraling av
varmen. Nettledningen pa to meter muliggjer at man uten pro-
blemer kan arbeide ved stativene - ogsa med hgyt konstruerte
glassapparaturer under dampavtrekkshetter - uten forlengelse-
sedning. Presisjonsrareakselen er utformet som hulaksel og
muliggjer at rererskaftene kan stikkes gjennom.

Drev

Motorens driftsmate er karakteristisk for oppferselen til RW 20.n
apparatserien under drift. Motoren kan forskyves trinnlgst via en
friksjonshjulskopling og blir bare drevet i et driftsspunkt.
Motorturtall og motordreiemoment betraktes som konstant og er
optimert pa dette driftspunktet. Etter friksjonshjulskoplingen blir
motorens avgitte effekt gitt videre til roreapparatets utgaende
aksel valgvis via det ferste eller andre trinn til det seriekoplede
tannhjulsgiret.

Effekten pa den utgdende aksel er under energioverfaringen
(omforming), nar det ikke tas hensyn til tap, alltid lik den effekten
som motoren gir. | drevet skjer bare en turtall- og
dreiemomentomforming som kan beskrives rent teoretisk i
karakteristikken som er fremstilt i bilde 4.

Friksjonshjulslitasjen holdes lav ved hjelp av en skruekopling som
er tilpasset drevet. Det ngdvendige friksjonshjul-presstrykket pa
friksjonshjulet  reguleres av  skruekoplingen tilsvarende
momentforlgpet som virker pa roreakselen. Ved et lavt
dreiemoment virker et lavt presstrykk, ved et heyt dreiemoment
virker et hayt presstrykk.

For & kunne bearbeide medier med hay viskositet ble det andre
girtrinnet slayfet ved type RW 20 DZM.n P4 s, og direkte bak det
forste tannhjulsgirtrinnet ble det koplet et planetdrev med et
utvekslingsforhold pa 3,7 :1. Dette ferer til et turtallsomrade pa 16
til 135 1/min ved 50 Hz og 20 til 160 1/min ved 60 Hz.



Giromkopling

Bare RW 20.n og RW 20 DZM.n (se bilde 5)
Dersom girtrinnet ma omkoples mens et forsgk eller en prosess
bygges opp i en glassapparatur, mé det tas hensyn til forskyvningen
av rgreverktayet pa grunn av den eksentrisk konstruerte lagerhylsen
og forskyvningen i aksial retning. Hvis dette ikke kan aksepteres ma
rgreverkteyet i spennpatronen lgsnes.

Ved a dreie (mot urviseren) lagerhylsen pa den svart riflete overflaten
over spennpatronen tas tannhjulene ut av innkoplingen.
Rereverktayets midtakse forskyves derved med 2,2 mm i radial
retning. Deretter forskyves lagerhylsen aksialt tilsvarende omradet
som skal innstilles nedover eller oppover med 5,5 mm. Ved & dreie
(med urviseren) lagerhylsen bringes tannhjulene tilbake i innkoplingen
og rereverktayets midtakse svinges i den opprinnelige posisjonen.

Motorvern

Den kulelagrede kondensatormotoren, beskyttelsesklasse IP 42 er
vedlikeholdsfri. Den har en spesiell overhetingsvernebryter (fastlast
temperaturbegrenser) i motorviklingen som koples ut permanent nar
den tillatte motortemperaturen overskrides.

Denne spesielle type vernebryter benyttes hvis en automatisk
gjeninnkopling av apparatet ikke er ensket hhv. ikke er tillatt etter en
overheting. Temperaturbegrenserens prinsipp er lik en bryter som for
det forste oppvarmes automatisk og for det andre atskiller motoren
fra stramtilferselen nar den tillatte maksimum temperatur er
oppnadd.

Nér den fastlaste temperaturfoleren reagerer lyser den gule
glimlampen (B) p& apparatets frontside opp og indikerer derved
motorens overbelastning og stillstand. | dette tilfellet kan apparatet
farst settes i gang igjen nar det er blitt utkoplet i ca. 4 - 5 minutter
enten ved & trykke vippebryteren (A) pé frontsiden eller ved & trekke
stgpslet ut av stikkontakten.

Etter denne korte avkjelingstiden er kontaktene i stremkretsen
lukket igjen og apparatet er driftsklart.

Turtallsindikering

Turtallet innstilles ved alle RW 20.n rereapparater med
dreieknappen (C) pa frontsiden.

RW 20.n Ved apparat RW 20.n innstilles et definert
turtall via dreieknappstillingens skalainndeling. P& skiltet pa
apparatets bakside (bilde 5) vises det hvilket turtall som oppnés ved
den innstilte skalaverdien. (Verdiene gjelder bare ved lav belastning
av roreakselen)

RW 20 DZM.n Ved apparat RW 20 DZM.n vises turtallet
direkte i omdreininger pr. minutt pd LCD-displayet (D). Indikeringen
kan bare vise maksimalt 1999 1/min, noe som kan fere til at den
utgéende akselen har et sterre turtall ved lav rereakselbelastning
enn det som kan indikeres.

RW 20 DZM.n P4 Ved apparat RW 20 DZM.n P4 vises
turtallet som ved RW 20 DZM.n direkte pa LCD-displayet (D). Det
totale turtallsomradet kan indikeres fordi tannhjulsdrevet er innstilt
pa det laveste trinnet. og ikke lenger kan justeres.
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lgangsetting

For en formalstjenlig bruk ma rereverket festes med en
kryssmuffe (f.eks. R181) til et stabilt stativ (f.eks. R1822).
Rerekaret ber av sikkerhetsmessige grunner alltid veere fiksert
med en spennholder (f.eks. RH1).

Innkopling av apparatet

Kontrollér at spenningen som er angitt pa typeskiltet stemmer
overens med nettspenningen. Den benyttede stikkontakten ma
vaere jordet (jordet kontakt). Hvis disse betingelsene er oppfylt er
apparatet driftklart etter at nettstepslet ble tilkoplet. En sikker
drift er ellers ikke garantert eller apparatet kan bli skadet.

Nar apparatet settes i gang begynner den utgaende akselen & ga
med det sist innstilte turtallet. Kontrollér derfor fer innkoplingen
dreieknappens stilling. Forviss deg om at det innstilte turtallet er
ubetenkelig for den valgte preveoppstillingen. | tvilstilfeller innstil-
les turtallsknappen (C) pa det laveste turtallet (venstre anslag) og
drevet pa det laveste girtrinnet.

Apparatet settes i gang ved a trykke vippebryteren.

Henvisning: Vippebryteren (A) er ingen nettbryter

Utgaende aksel

Hvis apparatet ikke ble benyttet over lengre tid heres det en
bankelyd etter innkoplingen som forarsakes av spennkraft pa
friksjonsbelegget til friksjonshjulskoplingen. Dette har ingen

betydning for apparatets funksjon. Bankelyden forsvinner etter kort
tid.

Spennpatron og utgaende aksel gjer det mulig & spenne inn og stikke
giennom (med unntak av RW20DZM.n P4) rereverktoy med
diameter opp til 10 mm pa endestykket.

Ved hjelp av apningen pé& husets overside er det mulig & skyve
rereverktoy ut over husets overkant nar f.eks. beholderen skiftes ut
mens apparatet star stille.

Vedlikehold og rengjgring

Rereverket arbeider vedlikeholdsfritt. Bare komponentene
gjennomgadr en naturlig aldring og har en statistisk sviktkvote.
Angi ved reservedelsbestillinger vennligst fabrikasjonsnum-
meret som er angitt pa typeskiltet, apparattypen savel som
reservedelens betegnelse.

Vennligst send bare inn apparater for reparasjon som er rengjort
og som er fri for helsefarlige stoffer. For rengjering ma det
utelukkende benyttes vann med en vaskemiddeltilsetning som
inneholder tensider eller ved en starre tilsmussing isopropyl-
alkohol.

Nar apparatet rengjeres ma en passe spesielt pa at det ikke kom-
mer noen olje- eller fettholdige stoffer pa glideflaten til konusski-
ven og friksjonshjulet. Dette ville minske friksjonskoeffisienten
som resulterer av materialsammensetningen friksjonshjul/ konus-
skive og derved pavirke kraftoverfaringen.



Tekniske data

Turtallomrade (RW20.n og RW20 DZM.n)

(50Hz trinn 1) min-! 60 - 500
(50Hz trinn 11') min-! 240 - 2000
(60Hz trinnI) min- 72 - 600
(60Hz trinn II') min-! 288 - 2400
(RW20 DZM.n P4)
(50Hz trinn 1) min- 16- 135
(50Hz trinn II') min- 20- 160
Maks. dreiemoment rereaksel
(RW20.n / RW20 DZM.n) Nem 185
(RW20 DZM.n P4) Nem 700
Till. innkoplingstid: % 100
Turtallsinnstilling Knebelknapp
Turtallsindikering (RW20.n) Skala pa apparatets frontside
(RW20 DZM.n og RW20 DZM.n P4)  LCD-display
Malefeil: max. £0,5% +30 Digit
Nominell spenning: VAC 230+10%
VAC 115210%
Frekvens: Hz 50 EURO
Hz 60 USA
Inngangs effekt: w 72 EURO
w 87 USA
Avgitt effekt: (kortvarig drift) w 35
(kontinuerlig drift) w 20 +35%
Totalvirkningsgrad: % 40
Beskyttelsesklasse i hht. DIN 40 050: IP 20
Overspenningskategori: Il
Tilsmussingsgrad: 2
Vern ved overlast: Temperaturfeler i motorvikling
Sikringer (pa nettplatine): A 4T (IKA-ident-nr.
25851 00)
Omgivelsestemperatur: °C +5 ....+40
Omgivelsesfuktighet: (rel.) % 80
Driftsposisjon: pa stativ, spennpatron vendt nedover

Drev: Ribbeavkielt kondensatormotor
med friksjonshjulskopling
og seriekoplet totrinns
tannhjulsdrev.
(RW 20 DZM.n P4 fastlagt pa
trinn I; planetdrev i=3,7:1)

maksimal reremengde vann:  Itr 20
for viskositet:  (RW20.n / RW20 DZM.n) MV
(RW20 DZM.n P4) HV
Viskositet mPa-s
VLV very low viscosity | 0 .......... 100 Vann til tyntflytende
olje
LV low viscosity 100....... 1000 tyntflytende olje til tykt
flytende olje

MV medium viscosity | 1000.. 10000 | tyktflytende olje til
honning ved ca. 20 °C
HV  high viscosity 10000 100000 | honning ved ca. 20°C til

trykkfarger
Spennpatron-spennomrade:  mm 05-10
Hulaksel innvendig @: mm 10,5
Arm: (RW20.n / RW20 DZM.n) mm 13x160
(RW20 DZM.n P4) mm 16x1601
Hus: Al-DruckguR, thermoplast. Kunststoff

RW20.n ‘RWZO DZM.n ‘RWZO DZM.n P4

Dimensioner (BxHxD)

uten Arm: mm 88x188x292| 88x210x292| 88x210x402
Vekt med Arm
0g Spennpatron: kg 29 31 4,6
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Tilbehar

RW 20.n og RW 20 DZM.n
R 1823 Platestativ

R 181 Kryssmuffe

R 182 Kryssmuffe

RW 20 DZM.n P4

R 2723 Teleskopstativ
R 261 Kryssmuffe

R 271 Kryssmuffe

RH 1 Spennholder
FK1 Flexible Kupplung

RH2 Spennholder
R 263 Beholderklemme

Tillatte IKA-rgreverktgy

Alle Varianter

R 1313 Turbinrgrearm
R 1375 Flatergrearm
R 1330 Ankerrgrearm

RW 20.n og RW 20 DZM.n

R 1342 Propellrgrearm 41l
R 1381 Propellrgrearm 31l
R 1382 Propellrgrearm 31l
R 1389 Propellrgrearm 3fl PTFE
R 1311 Turbinrgrearm

R 1312 Turbinrgrearm

R 1300 Dissolverrgrearm

R 1303 Dissolverrgrearm
R 1352 Sentrifugalrarearm
R 1373 Flatererearm

R 1332 Ankerrgrearm PTFE
R 1335 Eltergrearm

Max. Turtall 1/min

800
800
1000

2000
2000
2000

800
2000
2000
2000
2000
2000
2000

800
2000

RW 20 DZM.n P4

R 1343 Propelirerearm 4fl 1000
R 1345 Propelirerearm 4fl 800
R 1331 Ankerrgrearm 1000
R 1393 Snekkerorearm 1000

Benyttede standarder og forskrifter

Benyttede EU-direktiver

EMV-direktiv: 89/336/EQF
Maskin-direktiv: 89/392/EQF
Lavspennings-direktiv: 73/23/EQF

Konstruksjon i hht. felgende sikkerhetsstandarder
EN61010-1/VDE 411-1 EN 60 204-1

EN 50 081 EN 292-1, -2

EN 50 082-1 EN 414

EN 55011 IEC 1010-1

EN 55 014-1 UL 3101-1

EN 60 555-2, -3 CAN/CSA C22,2 (10101)

Garanti

Du har kjept et original IKA-laboratoriumsapparat som oppfyller
hoyeste krav ndr det gjelder teknikk og kvalitet.

Tilsvarende IKA-garantivilkér er garantitiden 12 maéneder. Ved
garantitilfeller kontakt vennligst din fagforhandler. Du kan ogsé
sende apparatet direkte til var fabrikk. Vedlegg leveringsregnin-
gen og oppgi reklamasjonsgrunnene. Fraktkostnadene belastes
kjoperen.
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Turvallisuusohjeet

Laitetta ei saa koskaan kayttad sekoitustydkalun pyériessa vapaa-
na. Huolehdi siita, etteivat kehon osat, hiukset tai vaatteet joudu
pyoriviin osiin. Kierroslukua séadettdessa on kiinnitettava huo-
miota sekoitustydkalun mahdolliseen epatasapainoon ja sekoi-
tettavan aineen roiskumiseen. Kaytd sekoitusakselin suojalaitet-
tal

Laite ei sovellu kasikayttoon. Noudata asianmukaisia turvallisuus-
ohjeita ja laboratoriokdytt6d koskevia tydsuojelu- ja tapaturman-

torjuntaohjeita.

Valta akselin alaosaan tai hammasistukkaan kohdistuvia iskuja ja
lyéntejd. Jo vahéiset, huomaamattomat vauriot saattavat saada
akselin epatasapainoon ja pydriméaan epakeskisesti. Laitteen huo-
lellinen kasittely takaa sen luotettavan toiminnan ja pitkaikaisyy-
den.

Kayttoakselin, istukan ja erityisesti sekoitustyokalujen joutuminen
epatasapainoon saattaa aiheuttaa varahtelya laitteessa ja koko
rakenteessa. Talloin lasilaitteet ja sekoitussailiot saattavat vahin-
goittua tai rikkoutua. Tama ja pyoriva sekoitustyodkalu saattavat
ailheuttaa kayttajan loukkaantumisen. Mikali havaitset laitteen
kdyvan epéatasaisesti, pienennd kayntinopeutta, kunnes kaynti
tasoittuu. Vaihda talloin sekoitustyokalu tyokaluun, joka ei ole
epatasapainossa tai poista epatasapainon aiheuttaja.

Vapaana pyorivan akselipaan kaytto on vaarallista. Siksi sekoitin-
tydkalun tydntaminen ulos kotelon ylareunasta on sallittua ainoas-
taan laitteen ollessa pyséytettyna.

Laitteesta on katkaistava virta, ennen kuin
hammaspyoravaihteiston vaihdeporrastusta muutetaan, muussa
tapauksessa hammaspyorat saattavat vaurioitua.

Laitteen saa avata - my6s korjaamista varten - ainoastaan asian-
tuntija. Ennen avaamista verkkopistoke on irrotettava. Laitteen
sisdlla olevissa jannitteisissa osissa saattaa olla jannitetta viela pit-
kahkon aikaa pistokkeen irrottamisen jélkeen.

Koska mallin RW 20 DZM.n P4 vaantémomentti on korkea, on
oltava erityisen tarkka valittaessa ko. malliin kiinnitysteline,
ristinolkki seka sekoitinsailion lukitus.
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Maaraystenmukainen kaytto

RW20.n-sarjan sekoittimet soveltuvat seka helposti juoksevien
ettd jahmeiden nesteiden sekoittamiseen. Ne on suunniteltu labo-
ratoriokayttoon. Maardystenmukaista kayttoa varten laitteet on
kiinnitettava jalustaan.

Purkaminen pakkauksesta

Pura laite pakkauksesta varovasti ja huolehdi, ettei se vaurioidu.
On tarkead, ettd mahdolliset kuljetusvahingot havaitaan jo tassé
vaiheessa. Mahdollisesti on tehtava valitdn vahinkoilmoitus (posti,
rautatie tai huolitsija). Laitteen toimitukseen sisaltyvat: RW20(..)-
sekoitin, varsi, kuusiokoloruuvi, kulmaruuvitaltta ja kdyttéohje.

Tarkeaa

Olet hankkinut korkealaatuisen laitteen. Kéatevd muoto ja yksin-
kertainen kéyttd takaavat sen ongelmattoman toiminnan.
Pyorimisnopeudet 60...2000 min-1/50Hz og 72...2400 min-1/60Hz
ovat portaattomasti saadettavia. Laite lampenee kayton aikana.
Runsaasti mitoitettujen jadhdytyspintojen ansiosta lamp0 jakau-
tuu ja heijastuu mahdollisimman tasaisesti. Kaksi metrid pitkan
virtajohdon ansiosta ongelmaton tydskentely jalustoilla on mah-
dollista - myds kaytettdessa poistoilmakuvun alla olevia korkeita
lasikojeita - ilman jatkojohtoa. Tarkkuussekoitusakseli on ontto
akseli, minka vuoksi sekoitusvarsien lapityontaminen on mahdol-
lista.

Moottori

Moottorin  toimintaperiaate on valittu RW 20-laitesarjan
kayttokohteiden mukaan. Moottori on sdadettéavissa portaattomasti
kitkavaihteen valitykselld, sen kayttdasento pysyy vakiona.
Moottorin ulostulotehon, pydrimisnopeuden ja vaantdmomentin
voidaan katsoa pysyvan vakioina. Paitsi kitkavaihteella moottorin
tehoa, joka vaikuttaa sekoittimen kéyttdakseliin, voidaan saataa
kitkavaihteen taakse jarjestetyn késisaatoisen
hammaspydravaihteen avulla (joko 1. tai 2. vaihe).

Kayttdakseliin kohdistuva teho on sama kuin moottorin luovuttama
teho (kun ei oteta huomioon niitd havidita, jotka syntyvat
voimansiirron yhteydessd). Vaihteisto huolehtii ainoastaan
pydrintdnopeuden ja vaantdmomentin muuntamisesta; tata kuvaa
kayra, joka on esitetty kuvassa 4.

Kitkavaihteen kuluminen pidetddn mahdollisimman pienena
vaihteiston yhteyteen jarjestetyn ruuvikytkimen avulla. Ruuvikytkin
saatad kitkavaihteen vaatimaa puristusvoimaa sekoittimen
kéyttoakseliin  vaikuttavasta voimasta riippuen. Alhaisella
vaantdomomentilla myds puristusvoima on alhainen, se nousee
vastaavasti vaantdmomentin ollessa korkeampi.

Erityisesti korkeaviskoosisten aineiden sekoittamista varten
suunnitellussa  mallissa  RW 20 DZM.n P4  ei
hammaspydravaihteistossa ole lainkaan toista vaihetta vaan sen
ensimmaisen vaiheen jalkeen on sijoitettu planeettapydrasto, jonka
valityssuhde on  3,7:1. Tamad merkitsee seuraavia
pydrintanopeusalueita: 50 Hz - 16 - 135 1/min; 60 Hz - 20 - 160
1/min.



Vaihteiston ohjaus

Vain RW 20.n ja RW 20 DZM.n (katso kuva b)

Kun kéytetadn lasisia koeastioita ja hammaspyodrévaihteisto on
kokeen aikana tai prosessin valmisteluvaiheessa vaihdettava toiselle
vaiheelle, on otettava huomioon, ettd epékeskosti sijoitetun
laakeriholkin takia sekoitinpa4 siirtyy seka sivusuunnassa etta akselin
suuntaan. Jos tila ei riitd, on sekoitinpadssa olevaa kiinnitysistukkaa
|6ysattava.

Kun laakeriholkkia kierretaan vastapaivaan kiinnitysistukan ylapuolella
olevasta mustasta, rihloitetusta kohdasta, vaihteiston hammaspyorat
vapautuvat. Tdman seurauksena sekoittimen keskiakseli siirtyy 2,2
mm  séteittdissuunnassa. Sen jalkeen laakeriholkkia siirretdan
saddettdvasta alueesta riippuen akselin suuntaan 5,5 mm joko alas- tai
ylospdin. Kun laakeriholkki sen jdlkeen kiristetdan kiinni (kierra
myodtapaivaan), vaihteiston hammaspydrat ja sekoittimen keskiakseli
siirtyvat takaisin alkuperaiseen asentoonsa.

Moottorinsuoja

Kuulalaakeroitu kondensaattorimoottori, kotelointiluokka IP 42, on
huoltovapaa.  Sen  kdamitys on  varustettu erilliselld
ylikuumenemissuojakytkimelld (itsepitoinen ldmpétilanrajoitin), joka
kytkee moottorin pysyvasti pois paalta, jos sallittu lampdtila ylittyy.
Ko. suojakytkin on tarkoitettu kohteisiin, joissa ei ole joko sallittua tai
toivottavaa, ettd suojattava laite ylikuumenemisen jalkeen kytkeytyy
automaattisesti  takaisin  padlle.  Lampdtilarajoitin - on
toimintaperiaatteeltaan kytkin, joka itsessaan tunnistaa ylildmpatilan,
kuumenee sen seurauksena ja kytkee samalla virran pois
moottorista.

Kun lampdtilarajoitin reagoi ylikuumenemisen seurauksena, laitteen
etulevyssé oleva keltainen valo (B) syttyy ja iimoittaa ndin moottorin
olevan ylikuormittunut, jolloin se pysahtyy. Ko. tapauksessa
moottorin kdynnistyy uudelleen vasta sitten, kun ensin kaytetdan
laitteen etulevyssd olevaa vipukatkaisijaa (A) ja verkkopistoke
vedetdan irti noin 4 - 5 minuutiksi.

Em. Iyhyen jadhtymisjakson jalkeen virtapiirin koskettimet ovat
jélleen kiinni ja laite on toimintavalmis.

Pydrintdnopeuden naytto

Pyérintdnopeus saadetdan kaikissa RW 20.n-sekoitinmalleissa
etulevyssd olevalla sdatdnupilla (C).

RW 20.n Mallissa RW 20.n pydrintdnopeus valitaan
nopeusasteikolta. Laitteen kyljessé olevasta kilvestda (kuva 5)
nékee, mitd pyorintdnopeutta asteikkoarvo vastaa (arvot edellyttavat
sekoittimen akselin alhaista kuormitusta).

RW 20 DZM.n Mallissa RW 20 DZM.n on LCD-naytté (D),
joka ilmoittaa  pyorintdnopeuden  (kierros/min).  Nayton
maksimilukema on 1999 1/min, mista johtuu, ettd padakselin ollessa
alhaisella  kuormituksella ~ sekoitinpdatéd kayttadvan akselin
pyoérintdnopeus voi olla korkeampi kuin ndytén ilmoittama lukema.

RW 20 DZM.nP4 Myés tasséd mallissa on LCD-néytté (D),
vrt. edelld malli RW 20 DZM.n. Naytté ilmoittaa kuitenkin koko
sallitun pyorintdnopeusalueen, koska hammaspyoravaihteistoa ei
voida sdatda ja siina on vain yksi vaihe.
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Kayttdonotto

Maéaraystenmukaista kayttoa varten sekoitin kiinnitetaan ristimuh-
villa (esim. R181) vakaalle jalustalle (esim. R 1822). Sekoitinséilio
olisi turvallisuussyista aina lukittava pitimella (esim. RH1).

Laitteen kytkeminen paalle

Tarkista, vastaako nimikilvessa mainittu jannite kaytettavissa ole-
vaa verkkojannitetta. Kaytettavan pistorasian on oltava maadoitet-
tu (suojamaadoitettu). Kun ndméa ehdot on tdytetty, laite on kayt-
tévalmis, kun pistoke on tyonnetty pistorasiaan. Muutoin luotet-
tava toiminta ei ole taattu tai laite saattaa vaurioitua.

Laitetta kayttoonotettaessa kayttdakseli alkaa pyoria viimeksi ase-
tetulla kierrosluvulla. Siksi on syyta tarkistaa kiertosaatimen asen-
to ennen kaynnistystd. On myds varmistettava, ettd saadetty
kéayntinopeus soveltuu valitulle kokoonpanolle. Varmuuden vuoksi
pydrinténopeuden sddtdnuppi (C) on hyvd asettaa alhaisimmalla
nopeudelle (vasen adriasento) ja saataa vaihteisto pienimmalld vaih-
teelle. Sekoitin kaynnistyy, kun vipukytkintd painetaan.

Huomio: Vipukatkaisimella (A) ei voida katkaista virtaa !

Sekoitinpaan kayttoakseli

Kun sekoitinta ei ole kdytetty pitkdan aikaan ja se kytketdan paalle,
siitd saattaa kuulua aluksi nakuttava sivudani, mikd johtuu
kitkavaihteiston pinnoituksen aiheuttamasta vastuksesta. Tama ei

vaikuta laitteen toimintaan, sivuaani katoaa, kun sekoitin on kéynyt
hetken aikaa.

Akseliin ja istukkaan kiinnitettavien sekoitinvarsien tai -vispildiden
varren lapimitta voi olla korkeintaan 10 mm (paitsi mallissa RW 20
DZM.n P4). Sekoittimen ylapinnalla olevan aukon kautta em. osat
voidaan tyontéé sekoittimen seisoessa yli laitekotelon yldpinnan
esim. séiliota vaihdettaessa.

Huolto ja puhdistus

Sekoitin ei tarvitse huoltoa. Ainoastaan sen rakenneosat kuluvat
luonnollisesti ja mahdollisesti vioittuvat.

Varaosatilauksissa on mainittava nimikilvessé oleva val-
mistusnumero, laitetyyppi ja varaosan nimitys.

Korjattavaksi lahetettavien laitteiden on oltava puhdistettuja eivat-
ké ne saa sisdltdad terveyttd vaarantavia aineita. Puhdistukseen
kaytetaan pelkastaan vetta, johon on lisatty tensidipitoista pesuai-
netta ja laitteen ollessa erityisen likainen isopropyylialkoholia.
Kun sekoitinta puhdistetaan, on varottava erityisesti, ettei
kitkakytkimen kartiopyéran ja kitkapydrén pinnoille paase oljy- tai
rasvapitoista ainetta. Se alentaisi kitkapyoran ja kartiopyéran
valista kitkakerrointa ja vaikuttaisi siten haitallisesti tehonsiirtoon.



Tekniset tiedot

Kierroslukualue (RW20.n / RW20 DZM.n)

(50Hz vain|) min-! 60 - 500
(50Hz vain II') min-! 240 - 2000
(60Hz vain 1) min- 72 - 600
(60Hz vain II') min-! 288 - 2400
(RW20 DZM.n P4)
(50Hz vain|) min- 16- 135
(50Hz vain II') min- 20- 160
Maks. sekoitusakselin vadntémomentti
(RW20.n / RW20 DZM.n) ~ Nem 185
(RW20 DZM.n P4) Nem 700
Sallittu kytentaaika: % 100
Pydrintdnopeuden séato Kiertonuppi
Pyodrintdnopeuden ndyttd (RW 20.n) Asteikko etulevyssé
(RW 20DZM.n ja RW 20 DZM.n P4)  LCD-néytto
Mittauvirhe: max. +0,5% +30 Digit
Nimellisjannite: VAC 230+10%
VAC 115£10%
Taajuus: Hz 50 EURO
Hz 60 USA
Ottoteho: w 72 EURO
w 87 USA
Ulostuloteho: (lyhytaik. kayttd) w 35
(jatkuva kéytto) w 20 +35%
KokonaishyGtysuhde: % 40
Kotelointi, DIN 40 050: IP20
Ylijanniteluokka: Il
Likaantumisaste: 2
Ylikuormitussuoja: Moottorin [ampétilarajoitin
Varokkeet (verkkolevylld): A 4T (IKAtnnusnro
25851 00)
Ympérist6lampatila: °C +5 ...+40
Ympériston kosteus: (suht.) % 80

Kayttdasento:

Jalustalla, kiinnitysistukka suunnattuna alaspain

Moottori: Kondensaattorimoottori, jossa
jadhdytyskahvat, kitkavaihde ja 2-
vaih. hammaspyorévaihde
(RW 20 DZM.n P4: vain 1 vaihde
+ planeettapyorasto i=3,7:1)

Suurin veden sekoitusmaara:  litraa 20
Viskositeetin osalta: (RW20.n / RW20 DZM.n) MV
(RW20 DZM.n P4) HV
Viskositeetti mPa - s
VLV very low viscosity | O .......... 100 vesi - hyvin juokseva
6l
LV low viscosity 100....... 1000 hyvin juokseva 6ljy -
sakea ol
MV medium viscosity | 1000.. 10000 sakea 0ljy - hunaja
n.20°C
HV  high viscosity 10000 100000 | hunaja n. 20°C -
painovarit
kiinnitysistukan kiinnitysalue:  mm 0,5-10
Ontto akseli, sisdhalk.: mm 10,5
Varsi: (RW20.n / RW20 DZM.n)  mm 13x160pituus
(RW20 DZM.n P4) mm 16x160pituus
Kotelo: Al-painevalu, kestomuovi

RW20.n RW20 DZM.n | RW20 DZM.n P4

Mitat, | x s xk

ilman vartta mm 88x188x292 | 88x210x292 | 88x210x402
Paino, varsi ja kiinnitysistukka

mukaanluettuina: kg 29 31 4.6
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Varusteet

RW 20.n ja RW 20 DZM.n
R 1823 Levyjalusta
R 181 Ristimuhvi
R 182 Ristimuhvi

RW 20 DZM.n P4
R 2723 Teleskooppijalusta
R 261 Ristimuhvi
R 271 Ristimuhvi

RH 1 Pidin
FK 1 Joustava kytkin

RH 2 Pidin
R 263 sailion lukitsin

Sallitut IKA-sekoitustydkalut

kaikkiversiot

R 1313 Turpiinisekoitin
R 1375 Pintasekoitin
R 1330 Ankkurisekoitin

RW 20.n ja RW 20 DZM.n

R 1342 Potkurisekoitin 4fl

R 1381 Potkurisekoitin 3fl

R 1382 Potkurisekoitin 3fl

R 1389 Potkurisekoitin 3fl PTFE
R 1311 Turpiinisekoitin

R 1312 Turpiinisekoitin

R 1300 Liuotussekoitin

R 1303 Liuotussekoitin

R 1352 Keskipakosekaoitin

R 1373 Pintasekoitin

R 1332 Ankkurisekoitin PTFE
R 1335 Vatkain

Kierrosluvut 1/min

800
800
1000

2000
2000
2000

800
2000
2000
2000
2000
2000
2000

800
2000

RW 20 DZM.n P4

R 1343 Potkurisekoitin 4fl 1000
R 1345 Potkurisekoitin 4fl 800
R 1331 Ankkurisekoitin 1000
R 1393 Kierukkasekoitin 1000

Sovelletut normit ja maaraykset

Sovelletut EU-ohjeet

EMU-ohjeet: 89/336/EC
Koneohjeet: 89/392/EC
Pienjanniteohjeet: 73/23/EC

Rakenne seuraavien turvallisuusnormien mukaisesti:
EN 61 010-1/VDE 411-1 EN 60 204-1

EN 50 081 EN 292-1, -2

EN 50 082-1 EN 414

EN 55011 IEC 10101

EN 55 014-1 UL 3101-1

EN 60 555-2, -3 CAN/CSA C22,2 (10101)
Takuut

Olet hankkinut alkuperdisen IKA-laboratoriolaitteen, joka tekniikal-
taan ja laadultaan vastaa korkeimpia vaatimuksia.

IKA-takuuehtojen mukaan takuuaika on 12 kuukautta. Takuuta-
pauksessa pyyddmme ottamaan yhteyttd laitteen myyneeseen
kauppiaaseen. Voit lahettdd laitteen kuitenkin myds suoraan
tehtaallemme liittdmélld mukaan toimituslaskun ja ilmoittamalla
reklamaation syyn. Rahdin maksaa lahettaja.
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Yrodei&eig aopaleiag

Mn Aettoupyeite T OuOKeuN TOTE e eAelBePa MEPIOTPEPOUEVO
epyaleio avapiEng. Aivete peyaln mpoooyn (OoTe va Unv maotolv
TIOTE AMO MEPLOTPEPOLEVA EEAPTNHATA LEPT TOU COMATOC, MAANLA 1)
evdlpara. Katd t pUBuion tou aplBuol OTPOPWV MPOCEXETE
1Blaitepa evVOEXOUEVES AOTABEIEG TOU £pYaMEiou avAIENS Kal TUXOV
mtolNiogata  Tou TIPog  avapiEn  ulikoU.  Xpnoluomolgite
TIPOOTATEUTIKO EOTMOWO TOU AEova avapéng!

H ouokeun dev eival kataAAnAn yia ) xetpokivntn Aettoupyia. Exete
Unoyn 0ag TIC OXETIKEG UTOBEIEEI aopalelag Kal odnyieg, onwg
EMoNG TOUQ KavovioHoUG EPYAOIAKNG TPOOTasiag Kat mpoAnyng
QTUXNMATWY Yla EPYAcTpLa.

ArnogelyeTe SoVACEIS Kat XTUTHATA 0T BAon Tou dEova kat atnv
€MEVBUON TNG OTEQAVNC TOU 080VTWTOU TPOXOU. AKOUA Kat Ot TilO
HIKPES agaveis BAABec mpokaholv acTtdbeld Kal aVOHOLOMOPYN
Kivnon tou afova. H MPOOEKTIKN XENOIMOMOINON TS GUOKEUNG
anoteAel Baoiko mapdyovta aoparolg Aettoupyiag kat pakpolwiac.

AotdBeleg Tou Aova TPIBNC, ™Q EMEVBUONC Kal 1Blaitepa TWV
gpyaheinv avapEng, eivat duvatov va mpokahéoouv aveEEAeyk
OUUTEPLPOPA GUVTOVIOMOU NG GUOKEUNG Kal OAOKANPOU TOu
ouoTiuartog. Katt TETolo Wropei va mpokaAeael PAABES 1) omaaiuo
TWV YUGMV@V GUOKEUMV Kal TV Soxeiwv avapiEng. Ot onaoueveg
YUGAVEG GUOKEUEG Kal TO OTIAOMEVA JOXeld avapiEng, Omwg Kat To
MEPIOTPEPOUEVO £PYOAEI0 avAMIENG, WMOPEl va TPOKAAEGOUV
TpaupatiopoUe ato Xpnotn. Eav dlarotwdel avapain kivnon e
OUOKEUNG, TPEMEL Va WelwBel omwaodNmoTe 0 ApIBHOG OTPOPAY, Kal
HAMOTa pEXPL TO ONueio ekeivo Omou dev TapoualaleTal TAEOV
QVOUAAN Kivnom. Ty TiepImTwoNn auTh KAVETE AVTIKATAOTAGH TOU
gpyaheiou avapiEng pe &va aMlo Tiou dev mapouatalel aotabela, 1
enavopBwate Ty atia e actabouc Asttoupyiac.

H Aettoupyia pe eAelBepa MepLOTPEPOUEVO (kPO Tou GEova eival
EMKivduvn. Ma AOYoUg aoQAAElOg 1 EQAPHOYN TOU EpyaAeiou
avauiENe mavw amod TV Qv aKur Tou TepIBAMATOC, EMITPEMETAL
HOVO OTaV N GUCKEUN eival o€ adpavela.

H detaywyn og éva allo ypavall emTpEmeTal OVo OTav N
OUOKEUN eival €KTOC AetToupyiag. AlOQOPETIKA UTApXEL
KivBuvog va kataotpapolyv Ta ypavalia.

H oUOKeUN EMITPEMETAL VA AVOIYTEL - AKOA Kal o€ TiepimTwon PAABNG
- ovo amo eIdIko TeXvim). Mplv amd To Avolyua mpemel va Pyel o
PEUHATOAITNG aMO TO NAEKTPIKO diKTUO. Aywylua eEapmuata g
OUOKEUNG UMopei va BpiokovTat yia oAU XpOvo UMo TAon akoua Kat
HETA TV €EAYWYN TOU PEUNATOANITTN aMO TO NAEKTPLKO BIKTUO.

H ugnAi porn otpéyng otn ouokeunn RW 20 DZM .n P4
arnattel 1dlaiTepn MPOCOX!| KATA TNV EMAOYN TOU UTIOOTATH,
™G OTAUPWTNG HoUPAg Kal TG aoPAAElag oTPEYNG yid TO
doxelo avapiEng.
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MpPoopPIOTIKEG XPNOEIG

Ol avapikTpeg TG oelpag RW20.n eival kataAnAol yia v avapuien
kat WaAa€n uypwv xapnhoU kal uynhoU (Ewdoug. Exouv
kataokeuaoel yia ) xprion o epyactpla. Ma va eEaopalloTel
OWOTI XPRH O™, TIPETEL 0L CUOKEUEG Va eyKaTaoTaBolv o UMoaTaTn.

E€aywyn amo Tn ouokeuaoia

H eEaywyn ™G OUCKEUNC amod T GUOKEUAGIa TIPEMEL va YiveL TIOAD
TIPOOEKTIKA WOTE va NV mpokAnBei n mapapkpr BAARN. Eival oAl
ONUAVTIKO va Yivel EaKpIBwon TUXOV INUIOV HETAPOPAS AUESWE
META ™V €Eaywyn TNG OUOKEUNG amd T ouckeuaocia. Av elval
anapaiTNTo, TPEMEL Va Yivel QUECWS Hid TPAYLATOYVWOTIKY EpEuva
(taxudpopeio, O1dNPOSPOHOS 1) YPAPEID UETAPOP@Y). ETO TAKETO
napddoong meplExovTal &vag avaplktmpag RW20(..), évag
poxhoBpaxiovag, €va eEaywvikd  kAewdi, €va  ayKwvwto
KOXALOGTPOQLO Kal EVa EYXELPIBIO 0BNYIMV AeiToupyiag.

Xpnoipeg mAnpogopicg

Me v ayopd autng TG OUCKEUNG EXETE OTNV KATOXN 0O €va
mPOioV uPnAng mototnTag. O €UKOAOXEIPIOTOC KATAOKEUAOTIKOS
TPOMOG Kal 0 amAOC XEIPIOWOS £Eao®aAilouv €UKOAN Kal XWPIg
npoPAnparta epyacia. Eival duvath 1 ouvexng HETABANTOTTA TOU
aplBpoU aTpoaV Kat PaAioTa peTagl 60 kat 2000 min-1 /50Hz kat 72
kat 2400 min-1 /60Hz. H cuokeun Beppaivetal Kata Tn SIApKELd TG
Aeltoupyiag. Xdapn oty mapoucia emgaveldv YUENG HeyAAng
KAMAKQG, ETUTUYXAVETAL OMOIOHOP®N KATAVOWN KAl EKTIOWMH TG
Beppotnrag.To SiueTpo KaAwdlo peluatog divel T duvarotnta
£UKoANG £pyaciac oe UMOGTATES, KAT® aMo aywyoUs &aeplapiol - KO
Kal av undpxet moAUMAOKN dlapUBLon YUAAVWY GUOKEUMY - XWPIS va
eival anapaimm n Xenotporoinon kaAwdiou erpnkuvang. O agovag

QVAMIENS aKpIBEiag ival KATAOKEUAOEVOS oav Koikog GEovag Kat divel
N duvatoTNTa TG EUKOANG EPAPHOYAS TWV AOVIOKWV aQvaLENg.

ZUoTnHa Kivnong

H apyn Aettoupyiag Tou NAEKTPOKIVNTIPA Eival XApaKTNELOTIKA yia TN
AELTOUPYIKT OUUTEPLPOPA TWV CUCKEUGV NG oelpdg RW 20 .n. O
NAEKTPOKIVNTAPQAG MMOPEL va METAKIVNOEL e ouvexn MeTABANTOTNTA
MEOW TPOXOU TPIBNAG Kal AelToupyel povo oe €va onpeio epyaoiag. H
anodoon TOU NAEKTPOKIVATAPA KAl 1 POTN OTPEYNG TOU
NAEKTPOKIVN TP BewpolvTal wg oTabepd Kat £xouv BeAtioTomnomBel
0€ QUTO TO AELTOUPYIKO ONpeio. MeTa amnd Tov Tpoxo TPLPNG 1 LoxUg Tou
NAEKTPOKIVNTIPA HETAdIdETAL KATA €KAOYR MECW TNG MPATNG 1
deltepng Babuidag Tou puBUIlOPEVOU HE TO XEPL OUOTAUATOS
ypavallov otov agova Kivong Tou avapikm.

H anodoon otov a&ova Kivnong eivat Katd tv napapgéAnon OAwv Twv
anwAel®V KaTd T SIAPKELa TG METABOONG TNG EVEPYELAS (LETABOAR)
MAvVTOTE TOOO WEYAAn, OMWG n evépyela TOU amodidel o
NAEKTPOKIVNTAPAG. 2Ta ypavadla emTuyXAvetal Hovo pia YeTaBOAR
TOU aplBpol OTPOPMV Kal TG POTMNG OTPEYNG, N Omoia Wriopel va
TEPLYPaPel EVIEADS BEWPNTIKA ME TNV XAPAKTNPLOTIKY KaprUAN Tou
oy. 4.

H @Bopd tpIPNg Slatpeital oe XaunAd emineda pe T Bondela evog
KOXAMo®OpOU GUPMAEKTN. H SUvapn mieong mou eivat anapaitntn otov
TPOXO TPIRNG, pUBHIleTaL aMd TOV KOXAOPOPO GUMMAEKTN avaloya pe
TNV poOTn ToU emevepyel mavw otov agova kivnong. Otav n porm
OTPEYNG €lval {IKpN, EMEVEPYEL Wia Wikpn dUvapn rieang, Otav n porm
OTPEYNG eival peyaAn, emevepyel pia weyaAn duvapn rieong.

Ma va eivat duvatn n enegepyacia UAK@V e UPnAO IEOBEG, ) oUCKEUN
tlrou

RW 20 DZM .n P4, dev dlabétet deltepn Babuida ypavaliwv, ahla
QUEOWG META TNV TPWTN Babuida ypavaliwv eival OUVBEUEVO Eva
M\avNTIKO oUoTNRA Ypavallv ue oxeon atpogv 3,7:1. Etot ota 50 Hz
epgavifetal éva medio oTpop®v arnod 16 €éwg 135 1/min kat ota 60 Hz
and 20 £wg 160 1/min.



MeTaywyn pnxaviopouU Kivhong

Movo otig ouokeusg RW 20 .nkat RW20DZM.n  (BA. 0x.5)

& TEPIMTWON MOU KATd TN SLApKELd EVOC TEIPANATOS TIPETEL VA
yivel alayn g Baduidag ypavallwv, TEEMEL va TPOCEXTEL N
UETATOMION TOU QVAMIKTNPA HECW TOU  EKKEVTPIKA
TOnMoBeTNUEVOU  BAKTUAIOU TOU €dpavou o0t  afoVIKN
kateUBuvaon. Eav dev umopel va yivel amodektd KATL TETOLO,
TIPEMEL va YiVEl AAOKAPLOWA TOU QVAMIKTAPA OTO TOOK.

Me TeploTPOPn (MPOG TA OPLOTEPA) TOU TOOK OTN Malpn
EMPAVELD TIAV® A TO TOOK, EAeUBEP@VOVTAL TA YPAVATd amno
v eurmhokn. O HEcog GEovag TOU AVOMIKTAPA peTatomideTal
£T0L Katd 2,2 XIA. 0f QKTIVIKA KateUBuvon. ApEOwS WETa,
avaloya pe To TPog PUBKION TEdIO, TO TOOK UETATOMIZETAL TIPOG
TQ KATW 1) TTPOC T EMAVK KATA 5,5 XIA. Me TV MepLoTPoQN TPog
Ta niow (mpog ta 8€ld) Tou ToOK, T Ypavadia eloEpxovTal TAAL
UEOCQ OTNV EUMAOKT Kal 0 HEGOG AEOVAG TOU AVAMIKTAPA KIveiTal
oTnV apyIKn B€om.

MpooTacia Tou NAEKTpOKIVNTAPO

O NAEKTPOKIVNTAPAC TIOU €JPAIOVEL O POUAENAv, €180G
npootaoiag IP 42, dev XpeldleTal ouVTAPNON. ZTV MEPIEAEN
Tou  JlaBETel  BlOKOMTN  KUKA@MATOG  TpooTaciag
uriepBEPUavong (QUTOHATOG TEPLOPIOTNC BepuOKpPaATiag), O
omoiog BIAKOMTEL TN AElToUpyia TOU NAEKTPOKIVATAPA OTAV
yivel umépBaon NG emTPEMTAg Oepuokpaciag  Tou
NAEKTPOKIVNTAHPA.

AUTOG 0 €181KOC TUTOG SIAKOMTN TPOCTACIAC XENolomnoleital
otav dev eival mBUUNTA 1 dev EMTPEMETAL | EMAVAAELTOUPYIA
NG MPOG TMPOOTACIAV OGUOKEURS. H apxn) Tou MePLopLoTHh
Bepuokpaociac eival n apyn evog dIAKOTTN TouU amd T uid
m\eupd autoBeppaivetal, Otav emTteuxbel N ugnAotepn
EMITPETTH BeppoKpaaia, Kat arod Ty aAAn Meupa anodeoueUel
TOV NAEKTPOKIVITAPA Amo TNV TapoXT NAEKTPIKOU PEUNATOC.

Otav dpaoTikomonBel o alodntnpag Bepuokpaciag, avapel n
Kitpvn Auyvia aiyAng (B) otn WETWIKA MAEUPA TNG GUOKEUNG,
Kal deixvel €10l ™V UMePBEPUAvVON Kal TV dlakom Tou
NAEKTPOKIVNTNPA. Z€ QUTH TNV MEPIMTWON UMOPEL va eTiTeUXOE
£TAVAAELTOUPYIA TNC GUOKEUNRG HOVO £POTOV Yivel dlakomm yia
4 - 5 \ertd pe ™) BoriBela Tou dlakom (A) Tou BploKeTal OTN
UETWTTIKA TAEUPA N BYACOVTAG TO PEUHATOAATTN amod Ty Tpila.
MeTd anod €va oUvTouo Xpovo YUENG, ol EMAPES 0TO KUKAWUA
£XOUV KAeioel TAAL KAl 1 OUOKEUR eival ETowun yia
gnavahettoupyia.

ZTPOPOUETPO

O apBudg oTPoPWV PUBUICETAL OE OAEG TIG OUCKEUEG RW 20 .n
HEOW TOU TEPLOTPEPOUEVOU dlakorm (C) mou BpiokeTal om
HETWTIKY) TAEUPA.

RW 20.n > ouokeur] RW 20 .n n pUBon evog
KaBoplopEVOU  aplBpoU  OTPOGWV  YiveTal HECW  MIOG
Babuovounuevng KAakag. Sy mivakida (ox. 5) mou Bpioketat
TIAVW OTN GUOKEUN, UMOPELTE VA TANPOPOPNOEITE TIOIOG ApIBUOS
OTPOPWV ETITUYXAVETAL TN PUOMICHEVT Tur| KAMaKag. (Ot TIHES
1oXUOUV OVO OTAV UTIAPXEL MIKPO (POPTIO OTOV AEOVA AVAMIENG).

RW 20 DZM .n 31 ouokeur) RW 20 DZM .n o aplBuog
OTPOPWV EUPAVICETAL OE OTPOPEG ava AETTO areubeiag om
Hovada ortikng mapouciaong LCD (D). H évdelEn uropel va
TaPOoUCIacel To avwtepo 1999 1/min, mpdyua mou ropsl va
0JNYNOEL OTO YEYOVOG, OTL OE XAUNAO PopPTIiO Tou AEoVa avAIENG
Wropel va umdpxel otov Agova TPIRNRG MEYAAUTEPOG APLOHOG
OTPOPWV ATO AUTOV TIOU JEIXVEL T EVOEIEN.

RW 20 DZM .n P4 31 ouokeun RW 20 DZM .n P4 o aplBuog
OTPOPWV guPavifeTal Orwg Kal ot ouokeunn RW 20 DZM .n oe
OTPOPEG ava AETTTO areubeiag ot HovAda OTTTIKNG TIapousiaong
LCD (D). To oUVOAIKO TIedio aplBpoU OTPOPWV UMOPEL va SEIXTEL,
apoU dev Uropel va yivel TAéov pUBUION Twv ypavallmv Tou
£X0UV pUBIOTEL 0N XaunAdTepn Badpuida.

RW201095EU



RW201095EU

O&on oe AsiToupyia

Ma va AEIToUpyNOEL KAVOVIKA O QVaMIKTAPAG TIPEEL Va 0Tepewdel
je oTaupwtn LoUga (mx. R 181) oe otabepd umootdn (ry. R1822).
To Soxeio avauEng Ba mpemel yia AOyoue aopalelag va oTepewBel
HE ouopLykTipa (my. RH 1).

EKKIVION TNG GUGKEUNG

EAéyxete av n TGOn TOU avagepeTal OtV TvaKida TUMOU
QVTAMOKPIVETAL GTNV TIPOGPEPOLEVN TAOT ToU dikTUou. H mpila mpémel
va eval YELWEEVN (Emagn oUpHATog yng). AV EKTIANPQVOVTAL AUTES Ol
TPOUTOBETELS, 1) GUOKEUN Elval ETOIUN YIa AEITOUPYIa, EQOTOV EXEL
0ouvdeDel 0TO BIKTUO 0 PEUMATONATITNG. € OAEG TIG GANES MEPIMTWOELS
dev eival eEaopaAiopevn 1 eyylnan 0TI cuokeun Ba AetToupyn et e
aopahela, kat unapyxet kivduvog BAARNG yia T ouokeun.

Otav yivetal ekkivnon g ouokeung, o agovag TpIBNG apxilet va
TIEPLOTPEPETAL [e TOV TEAEUTaia PUBHIOEVO apBUO aTpogav. Ma To
AOYo aQutd, mpwv amd TV ekkivnon, eAéyxete Tn BEon Tou
TIEPLOTPEPOUEVOU BIAKOTT. ZIYOUPEUTEITE OTL 0 PUBMIOEVOS APIBHOC
OTPOPAV dev amoTeAel kaveva kivauvo yia v ekaaTote SidpBpwan evog
nelpdpatoc.  EAv  umdpxouv au@iBoAieg, puBuiote TOV
MePLOTPEPOUEVO dlakomtn (C) oto XapnAoTepo aplbuo
oTPOP®V (TeAeiwg aplotepd) Kal To oUoTua ypavallwv o
MiKpOTEPN Badpida.

Mat@vTag To SLaKOMTN TIBETAL I GUOKEUN OE AELTOUPYId.

Ynodel&n: O diakomTng (A) dev eival SiakonTng ioxuog!

Agovag TpIBNAG

Edv n ouokeury dev xpnolyomnomBel yla apKETO XPOVIKO
SlA0THa, HETA TNV €vepyoroinor ™G akoUyeTal KTUMNTOQ

B0puBOg TOU OPeiAeTAl OTNV QPXIKN TAON OTO EMOTPWHA
TPIRNG Tou TpoxoU TPIRNAG. O BOpUBOC aUTOC Bev Mailel kavéva
poho 0T Aeitoupyia TG ouokeung. O KTumnTog B0pPUBOS
eEagaviletal ueTd amo Eva PKpO Xpovo BEpUavong.

To TOoOK Kat 0 GEovag TPIRNAS EMITPEMOUV TN 0TaBeporoinon Kat
TPOCAPHOYN (eKTOG amod T ouokeury RW20DZM .n P4) twv
avapkkmewy pe didetpo oteAéxoug 10 xIA. Méow Tou
QavoiyuaTog Tou BPICKETAL TNV EMAVW TMAEUPA NS GUCKEUNC
gival duvatd va yivel n eEaywyn avapikmpewy mx. otav n
OUOKEUT eival og adpavela.

ZuvTnpnon Kai kadapiopa

O avapikTpag AeToupyel Xwpic ouvTAEnan. Ymokeltal povo ot
QUGLOAOYIK PBOPA TWV EEAPTNUATWV KAl OTO OTATIOTIKO TOGOOTO
EKTITOONG AUTAV.

Otav B¢AeTe va mapayysilete avTaAAaKTIKG, oac mapakahoUpe va
AVAQEPETE TOV TUMIO TNG OUOKEURG, TO VOUHEPO EPYOGTAGIOU KAl TOV
XApAKTNPIONO Tou avTaAAAKTIKOU.

Sa¢ mapakahoUPE va OTEAVETE yld ETIOKEUN WOVO KaBAPES
OUOKEUEG TTOU BEV MEPLEXOUV EMIKIVOUVA Yia TNV Uyeid UAIKA. fia To
KaBAPLOWA XPNOLUOTIOLETE AMOKAELOTIKA VEPO e EAAPPROG SPATTIKA
QAMOPUTIAVTIKA 1) Y1a SUVATEG BPWHIES LGOTPOTIAVOAT).

Katd Tov KaBaplopd TG OUOKEUNG TIPEMEL VA TIPOCEXETE
131aiTEPA WOTE VA PNV ELOEPXOVTAL OTNV EMPAVELD KUALONG
™G KWVIKNAG Tpoxahiag Addia n aAha UAIKG Tou TePIEXOUV
Arm. Katt té€tolo 6a mpokaloUoe ONUAVTIKN Heiwon Tou
ouvTeleoTn TPIRNG Kat Ba eTudpouoe apvnTikd oTn HeTadoan
loxUog.



Texvika oToixeia

ApiBuog atpowv (RW20.n / RW20 DZM.n)

(50Hz Babuidal)
(50Hz BaBidall)
(60Hz Babuida | )
(60Hz BaBidall)
(RW20 DZM.n P4)
(50Hz Babpidal)
(50Hz BaBidall)
Mey. por atpedng aEova avapiEng
(RW20.n / RW20 DZM.n)
(RW20 DZM.n P4)
Ermutpenopevn didpkela Aeitoupyiag
PUBuION apBuol oTpoPaV
STPOPOMETPO  (RW 20.n)
(RW 20 DZM .n kau (RW 20 DZM .n P4)
Aabog pétpnong:

OvopaoTikn Taon: VAC 230+10%
VAC 115£10%
Tuxvotnta: Hz 50 EURO
Hz 60 USA
Pelpa e10080u: w 72 EURO
w 87 USA
Mapexopevn LoxUg: (BpaxunpoBeopa)W 35
(ouvexng Aettoupyia) W 20 +35%
Zuvoikn anodoon: % 40
Eidog npoataoiag oupgwva e DIN 40 050: IP 20
Kamyopia unéptaong: Il
Babuog Aepaparog: 2
Mpootaoia o¢ nepimTwon unepedptaong:  AlOBNMPAS Beppokpaciog oy
TepENEN KivnTpa
Aopaheleg (o€ mhativa dikTlou): A 4T (IKA-No.avayvap.
25 851 00)
Oeppokpacia mepIBAAOVTOG: °C +5 ...+40
Yypaoia nepiBahovtog (oxet.): % 80

min-! 60 - 500
min 240 - 2000
min 72 - 600
min 288 - 2400
min 16- 135
min 20- 160
Nem 185

Nem 700

% 100

nep. SAKOTTNG

KAIHOKa TTAVW OTr GUOKEUN
Hov. orTTikng Tapoudiaong LCD
max. £0,5% +30 Digit

©&am Aetroupyiag:

Kivnon:

Tuvexeq pelja e 05ovTwTO Pdvta 1
KAiLakag

HA\ekTpoKLvnTNpag He oTolxeio
WUENG pe TPOXO TRIBAG Kat

oloTnpa ypavallov pe dUo Baduideg.

(RW 20 DZM .n P4 ot Baduida |
01aBepd, MavnTikd oloTua
ypavagiwy i=3,7:1)

MEy. moodTnTa avaptEng vepolU:  Aitpa 20
yia E0deg: (RW20.n / RW20 DZM.n) MV
(RW20 DZM.n P4) HV

IEwdEC:

VLV very low viscosity
LV low viscosity

MV medium viscosity {1000

vePO LEXPL apald Aadt

apatd Addt LEXPL TIUKVOPEUTTO
AadL

10000 | mukvo AadL HEXPL PEAL OE

20 °C nep.
HV  high viscosity 10000 100000 | uéAL o€ 20 °C mep. PEXPL TUTL
pehaveg
SuoplykTipag-nedio Tavuong: mm 0,5-10
Koihog GEovag e0wTepIKa dIdUETPOG: Mm 10,5
Bpayiovag:(RW20.n / RW20 DZM.n) mm 13x160pakpUg
(RW20 DZM.n P4) mm 16x160uakpUg

Kahuppa:

RW20.n RW20 DZM.n | RW20 DZM.n P4

Ahoupivio, B£HOTAAOTIKR GUVBETIKY UAN

Niaotaceig (mx B xu)
Xwpig popéa:

Bapog e popea Kat
OUGQIYKTIPA kg

mm 88x188x292 | 88x210x292 | 88x210x402

2.9 3,1 4.6
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E€apTnpata

RW 20.n kot RW 20 DZM.n

R 1823 unootatng

R 181 otaupoeldng ouopiykmpag
R 182 otaupoeldng ouopiykmpag

RW 20 DZM.n P4

R 2723 TAeoKomIKOG UMOOTATNG
R 261 otaupoeidng cuopiykTpag
R 271 otaupoeidig ouopiyktnpag

RH 1 optyua ouopiyktipa
FK 1 ehaotikog olvdeaiiog

RH 2 omptypa ouogiyktipa
R 263 oyKTpag doyeiou

EmTtpenopeva epyaleia avapigng IKA

ST0QES T/min
0Ma Ta HoVTEAQ

R 1313 otpopirosidng avapiktng 800
R 1375 avapiktng empaveiwov 800
R 1330 aykupoeldng avapikmg 1000
RW 20.n katRW 20 DZM.n

R 1342 ehikoe1dng avapiktng pe 4 mreplyla 2000
R 1381 eAikoe1dng avapiktng pe 3 mreplyla 2000
R 1382 ehikoe1dng avapiktng pe 3 mreplyla 2000
R 1389 eAikoe1dng avapiktng pe 3 rrepUyla PTFE 800
R 1311 otpopBirosidng avapiktng 2000
R 1312 otpopirosidng avapiktng 2000
R 1300 avapiktng ddAuong 2000
R 1303 avapiktng ddAuong 2000
R 1352 (uyokevTpIKOG avapiktng 2000
R 1373 avapiktng empaveiwv 2000
R 1332 aykupoeidng avapikmg PTFE 800
R 1335 Cupwmg 2000

RW 20 DZM.n P4

R 1343 ehikoeldng avapiktng pe 4 mreplyla 1000
R 1345 ehikoeldng avapiktng pe 4 mreplyla 800
R 1331 aykupoeldng avapikmg 1000
R 1393 ehikoeldng avapiktmg 1000

Epappoobeiocg mpodiaypapeg Kal Kavoviopoi

Epappoobeiosg odnyieg EE

0dnyia nAeKTpOpayVNTIKIG cupBaTOTTAC: 89/336/EOK
Odnyia nepi pnyavev: 89/392/E0K
0dnyia xaunAng taonc: 73/23/E0K

AidpBpwon oUpPWVa e Toug akOAouBoug Kavoveg aopaleiag

EN61010-1/VDE411-1  EN 60 2041

EN 50 081 EN 2921, -2

EN 50 082-1 EN 414

EN 55011 IEC 1010-1

EN 55 014-1 UL3101-1

EN 60 5552, -3 CAN/CSA C22,2 (10104)
Eyyunon

AnokToare ia yvijola Guokeun Tou oikou IKA, n omoia ekm\npavel Tic
UYNAGTEPES TEXVOAOYIKES KOl TIOLOTIKEG AMALTOELC.

TUMQWVa g TOUG OPOUC TIAPOXAC EYYUnang tou oikou IKA, o ypovoc
eyyUnong avépyetat oe 12 pnvec. Se MepimTwon mou BEAETE va KAveTe
Xprion Tou SIKatbHaTog yyinang, aneubuvBeite aTov aVTIMPOsWNO 0ag.
Mnopeite OpWS va OTEINETE TN GUOKEUN 00C aMeuBeiag aTo epyoaTacio
HOG, EQOTOV EMOUVAYETE TO TIOAGYL0 TMAPaAaBG Kat TOUG AGYoUS TV
anatmoe®v 6ag. Ta £E08a METAPOPAC Ta avaAaUBAVETE ETEIS.
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Instrucdes de seguranca

Nunca opere o aparelho com a ferramenta misturadora desprote-
gida. Preste atencdo, de maneira a que 0s seus bragos ou maos,
cabelos ou pecas de vestudrio ndo sejam apanhados pelas pecas
em rotacdo. Ao efectuar a regulagdo do nimero de rotagoes, pres-
te atencdo a eventuais desequilibrios da ferramenta misturadora
e possiveis salpicos do produto a ser misturado. Utilize um dis-
positivo de proteccdo do veio misturador!

O aparelho nao é adequado para o funcionamento manual. Por
favor observe as respectivas instrugdes de seguranca e pres-
cricbes, assim como as prescricoes para prevencao de acidentes

e para a seguranca no trabalho aplicaveis ao trabalho em labo-
ratérios.

Evite choques ou pancadas na extremidade inferior do veio ou no
interior da coroa dentada. Danos pequenos, ndo identificaveis,
s&0 ja capazes de produzir desequilibrios e cursos néo circulares
do veio. Um tratamento cuidadoso garante o trabalho seguro e a
longa duragao do aparelho.

Desequilibrios do veio de accionamento, do interior e, sobretudo,
das ferramentas misturadoras, podem provocar uma reacgao de
ressonancia incontrolada do aparelho e de toda a construgao.
Nesse caso, 0s instrumentos de vidro e o recipiente de mistura
podem ser danificados ou podem partir. O utilizador pode entao
ser ferido pelos pedacos de vidro ou pela ferramenta misturadora
rotativa. Se se aperceber de um movimento irregular do aparelho,
¢, pelo menos, necessario reduzir o nimero de rotages até o
aparelho deixar de efectuar movimentos irregulares. Se se verifi-
car 0 que acima descrevemos, substitua a ferramenta mistu-
radora por uma sem desequilibrios ou elimine o motivo do dese-
quilibrio.

O funcionamento com uma extremidade do veio em rotagao
desprotegida € perigoso. Por este motivo, e por razoes de segu-
ranca, apenas é permitido fazer passar a ferramenta misturadora
para além do canto superior da caixa com a maquina imobilizada.

A comutacao para um outro nivel de velocidade da engrenagem,
s6 pode efectuar-se com o aparelho desligado. Caso contrario, as
rodas dentadas do nivel de velocidade da engrenagem seréo
danificadas.

Para além do que acima foi referido, em caso de necessidade de
reparacéo o aparelho apenas pode ser aberto por um técnico
especializado. Antes de o abrir, tirar a ficha de ligagéo a rede da
tomada. Pecas condutoras de tensdo no interior do aparelho
podem estar sob tenséo, mesmo ja passado algum tempo depois
de ter tirado a ficha de ligago a rede da tomada.

O elevado binario do RW 20 DZM.n P4 exige que se seleccione
com especial cuidado o suporte, a manga em cruz e o dispositivo
de proteccdo contra tor¢do para o recipiente do batedor-
misturador.
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Utilizacao para os fins previstos

As misturadoras da série RW20.n séo adequadas para misturar
liquidos de baixa a alta viscosidade. Foram concebidas para a uti-
lizagdo em laboratorios. Para serem utilizados para os fins previ-
stos, os aparelhos tém que ser fixados a um suporte.

Desembalar

Desembale o aparelho cuidadosamente e verifique se ele apre-
senta danos. E importante que eventuais danos provocados pelo
transporte sejam ja detectados ao desembalar o aparelho. Se
existirem danos, tera que ser efectuado um registo imediato dos
mesmos (Correios, caminhos de ferro ou empresa transporta-
dora). Volume de fornecimento do aparelho: uma misturadora
RW20(...), uma barra de brago, um parafuso de cabeca sextavada
interior, uma chave de fendas angular e um manual de instrugoes.

Informacdes

Com a aquisigéo deste aparelho, passa a possuir um produto de
elevada qualidade. Devido a sua forma pratica e ao seu facil
manejo, ele permite-lhe trabalhar sem problemas. O seu nimero
de rotacdes pode ser continuamente regulado para entre 60 e
2000 r.p.m./50Hz e 72 e 2400 r.p.m./60Hz. O aparelho aquece
durante o funcionamento. As amplas superficies de arrefecimen-
to proporcionam a divisdo e transmissao do calor o mais unifor-
memente possivel. O cabo de ligagdo a rede de dois metros de
comprimento possibilita trabalhar sem problemas com suportes
sem cabo de extensdo - mesmo com equipamentos de vidros
altos por baixo do exaustor de fumos. O veio de precisao da
misturadora foi construido como veio vazado e permite a passa-

gem dos fustes misturadores.

Accionamento

0O modo de funcionamento do motor é caracteristico do comportamento
funcional da série de aparelhos RW 20.n. O motor pode ser regulado de
forma continua, através de uma engrenagem de fricgdo, € s € operado num
ponto de funcionamento dindmico. A poténcia desenvolvida, a velocidade e
0 binério do motor sdo considerados constantes e estao optimizados de
acordo com este ponto de funcionamento dindmico. Depois da
engrenagem de friccdo, a poténcia desenvolvida pelo motor é transmitida
para 0 eixo de accionamento do batedormisturador, facultativamente
através do primeiro nivel de velocidade ou do nivel de velocidade intermédio
da engrenagem conectada, de regulagdo manual.

Desprezando-se todas as perdas durante a transmissdo de energia
(transformagao), a poténcia do eixo de accionamento & sempre tdo grande
como a poténcia desenvolvida pelo motor. Na engrenagem s6 se realiza
uma transformagdo do nuimero de rotagdes e do bindrio, que pode ser
descrita, de forma meramente tedrica, na curva caracteristica representada
na Fig. 4.

O desgaste da roda de friccdo é reduzido, gragas a um acoplamento de
parafuso adaptado a engrenagem. A forga de pressao necessaria na roda de
friccéo & nivelada pelo acoplamento de parafuso, de acordo com a evolugo
do binério que actua sobre o eixo do batedormisturador. Para um bindrio
pequeno, actua uma forca de pressdo pequena; para um bindrio grande,
actua uma forga de presséo grande.

Para se poderem trabalhar agentes altamente viscosos, prescindiu-se, no
tipo RW 20 DZM.n P4 do segundo de nivel de velocidade comutavel e
conectouse, directamente depois do primeiro nivel de velocidade da
engrenagem, uma engrenagem planetdria com uma relacdo de
multiplicacdo de 3,7 : 1, obtendo-se, assim, com 50 Hz um regime de
velocidade de rotagdo de 16 a 135 pm e com 60 Hz de 20 a 160 rom.



Mudanca de velocidade

S6 RW 20.n e RW 20 DZM.n (ver Fig. 5)

Se, durante um ensaio ou a construgdo de um processo num
equipamento de vidro, for necessario mudar de nivel de velocidade,
terd que se tomar em consideracdo a deslocagdo da ferramenta
misturadora, através da bucha do mancal montada de forma
excéntrica, e a deslocacdo em sentido axial.

Rodando-se a bucha do mancal (no sentido oposto ao dos ponteiros
do relogio) na superficie preta e serrilhada, por cima do mandril porta-
ferramenta, desengrenam-se as rodas dentadas. O eixo médio da
ferramenta misturadora desloca-se, assim, 2,2 mm em sentido radial.
Em seguida, a bucha do mancal é deslocada 5,5 mm em sentido axial,
para cima ou para baixo, de acordo com o regime a ser ajustado.
Rodando-se a bucha do mancal para tras ( no sentido dos ponteiros
do relégio), engrenam-se novamente as rodas dentadas e desloca-se
0 eixo médio da ferramenta misturadora para a sua posigao inicial.

Proteccdo do motor

O motor de condensador apoiado em rolamento de esferas, classe
de proteccdo IP 42, ndo necessita de manutencao. Ele possui no
enrolamento do motor um interruptor especial de proteccéo contra
sobreaquecimento (limitador de temperatura de enganchar), que
desliga 0 motor de forma permante, se a temperatura admissivel do
motor for ultrapassada.

Este tipo especial de interruptor de proteccdo é utilizado sempre que
ndo seja desejavel ou permitida uma ligagdo automatica do aparelho
a ser protegido, depois de um sobreaquecimento. O principio do
limitador de temperatura € o de um comutador que, ao ser atingida
a temperatura maxima admissivel, por um lado se aquece a si
préprio e, por outro lado, separa 0 motor da alimentagdo de corrente.

Quando o sensor térmico de enganchar é activado, a ldmpada

fluorescente (B) acende-se, na parte frontal do aparelho, e sinaliza,
assim, a sobrecarga e a paragem do motor.

Neste caso, o aparelho s6 poder ser recolocado em funcionamento
se for desligado durante aproximadamente 4-5 minutos, accionando-
se o interruptor basculante (A), na parte frontal, ou retirando-se a
ficha de ligagdo a rede.

Apos este curto perfodo de arrefecimento, os contactos do circuito
eléctrico estdo novamente fechados e o aparelho estd novamente
pronto a entrar em funcionamento.

Indicacédo do niumero de rotacdes

O nUmero de rotagdes é regulado, em todos os batedores-
misturadores RW 20.n, por meio do botéo rotativo frontal (C).

RW 20.n No aparelho RW 20.n, é ajustado um
numero de rotacbes definido por meio do escalonamento da
posicdo do botdo rotativo. No letreiro disposto na parte lateral do
aparelho (Fig. 5), pode-se ler qual o nimero de rotagdes que sera
atingido com o valor ajustado na escala. (Os valores sé séo validos
para uma carga minima no eixo do batedor-misturador.)

RW 20 DZM.n No aparelho RW 20 DZM.n, o nimero de
rotagdes é indicado directamente no display LCD (D), em rotagoes
por minuto (rpm). O indicador sé pode visualizar, no méximo, 1999
rpm; por isso, se no eixo do batedor-misturador houver uma carga
reduzida, o eixo de accionamento podera apresentar um nimero de
rotagdes maior do que aquele que pode ser visualizado.

RW 20 DZM.n P4 No aparelho RW 20 DZM.n P4, o nimero
de rotacdes ¢ indicado directamente no display LCD (D), tal como
acontece no RW 20 DZM.n. Pode ser indicado o regime completo
da velocidade de rotagdo, uma vez que a engrenagem ja nao &
ajustavel e se encontra regulada para o nivel mais baixo.
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Colocacédo em funcionamento

Para respeitar a utilizagdo para os fins previstos, a misturadora
tem que ser fixada por meio de uma manga em cruz (p. ex., R181)
a um suporte estavel (p. ex., R1822). Por motivos de seguranga,
o recipiente de mistura tem que ser sempre fixo por meio de um
suporte tensor (p. ex., RH1).

Conexéo do aparelho

Verifique se a tenséo indicada na placa de caracteristicas corresponde
a tenséo de rede disponivel. A tomada de corrente utilizada tem que
estar ligada a terra (Contacto de conexao a terra). Se estas condigdes
forem satisfeitas, depois de meter a ficha de ligagdo a rede na toma-
da, 0 aparelho fica operacional. Caso contrario, ndo é possivel assegu-
rar um funcionamento seguro ou o aparelho pode ser danificado.
Com a colocagdo do aparelho em funcionamento, o veio de saida
comega a girar com o Ultimo nimero de rotacoes regulado. Verifique,
por isso, antes de ligar o aparelho, qual a posicdo do botéo rotativo.
Certifique-se também de que o nimero de rotacoes regulado ndo
representa qualquer problema para a montagem experimental selec-
cionada. Em caso de dUvida, posicione o botdo do nimero de
rotacoes (C) no nimero de rotagdes mais baixo (limite esquerdo) e
ajuste a engrenagem para o nivel de velocidade mais baixo.
Premindo o interruptor basculante, o aparelho comeca a trabalhar.

Nota: o interruptor basculante (A) nao é um interruptor de rede!

Eixo de accionamento

Se o aparelho ndo tiver sido utilizado durante um certo tempo,
quando voltar a ser ligado ouve-se um barulho semelhante a

marteladas, que se deve a tensdo prévia do revestimento de
friccdo da engrenagem de fricgéo. Isto ndo tem qualquer influéncia
sobre o funcionamento do aparelho. As marteladas desaparecem
ap6s um curto perfodo de aguecimento.

O mandril porta-ferramentas e a arvore de recepgao permitem a
fixacdo e a introdugéo das ferramentas misturadoras (excepto no
RW 20 DZM.n P4) com um didmetro até 10 mm. Através da
abertura no lado superior da caixa, é possivel, com o aparelho
parado, deslocar as ferramentas misturadoras para fora, por cima
do bordo superior da caixa, p. ex. ao substituir o recipiente.

Manutencgéo e limpeza

A misturadora ndo requer manutengdo. Apenas se encontra
sujeita ao envelhecimento natural dos seus componentes e a
respectiva quota estatistica de falhas.

Ao encomendar pegas sobressalentes, por favor indique o nume-
ro de fabricacao inscrito na placa de caracteristicas, 0 modelo do
aparelho, assim como a designacao da peca sobressalente.

Por favor apenas envie para reparacéao aparelhos limpos e isentos
de materiais prejudiciais a salde. Para limpar o aparelho, utilize
apenas agua com um detergente que contenha um agente ten-
sioactivo ou, em caso de grande sujidade, alcool isopropilico.

Ao limpar o aparelho, € necessario prestar especial atencéo para
que nado caiam substancias oleosas ou gordurosas na superficie de
trabalho do disco cénico e da roda de fricgdo. Isso iria reduzir
consideravelmente o coeficiente de friccdo resultante do
emparelhamento de materiais roda de fricgdo/disco conico e
prejudicar, assim, a transmissao de forca.



Dados técnicos Accionamento: motor de condensador com radiador
de aletas, engrenagem de fricgio e
engrenagem conectada de dois

Margem do nimero de/ rotacoes (RW20.n / RW20 DZM.n) niveis de velocidade.
(50Hz nivel 1) min-? 60 - 500 (RW 20 DZMi.n P4 gjustado s6 para
(50Hz nivel I1) min’! 240 - 2000 onivel | engrenagem planetériai =37 : 1)
(60ftz nivel | ) min- 72- 600 Quantidade de mistura de agua max.: Itr 20
(60Hz nivel 1) min- 288 - 2400 et gua mel-
(RW20 DZM.n P4} para viscosidade: (RW20.n / RW20 DZM.n) MV
(50Hz nivel 1) min‘ 16- 135 (RW20 DZM.n P4) HV
(50Hz nivel II) min- 20- 160
Momento de rotacao max. do veio misturador Viscosidade mPa - s
(RW20.n / RW20 DZM.n)  Nem 185 o . o
{RW20 DZM.n P4} Nem 700 VLV very low viscosity | O .......... 100 Agua até dleo
B . 0o fluido
Dyracao de fyncwonamentoac{mls‘swve\. % . ,100 LV low viscosity 100....... 1000 Oleo fluido até
Ajuste do nimero de rotagdes: botéo tipo manipulo Viscoso
Indicacdo do no. de rotagdes: (RW 20.n) egca\a na parte frental do aparelho MV medium viscosity | 1000 10000 | Gleo viscoso até mel a
IRW 20 DZMin e RW 20 DZMin P4) display LCD aprox. 20°C
Erro de medicao: max. 0,5% 30 Digit HV  highviscosity | 10000 100000 | Mela aprox. 20°C até
Tenséao de rede: VAC 230+10% tintas de impressdo
VAC 115£10%
Frequéncia: Hz 50 EURO o
Hz 60 USA Mandril de fixacdo - margem: mm 05-10
Consumo de poténcia: w 72 EURO Veio vazado @ interior: mm 10,6
w 87 USA Braco: (RW20.n / RW20 DZM.n) mm 13x160compr.
Poténcia desenvolvida: (curta duragao) W 35 (RW20 DZM.n P4) mm 16x160compr.
(funcionamento continuo W 20 +35% Caixa: Alum.fundido e moldado a presséo,
Rendimento total: % 40 thermoplastico
Tipo de protecgao segundo DIN 40 050: IP 20
Categoria de sobretenséo: Il RW20.n | RW20 DZM.n |RW20 DZM.n P4
Grau de sujidade: 2 Dimensdes (LxPxA)
Proteccao de sobrecarga: Sensor témico no enrolamento do motor sem braco mm 88x188x292 | 88x210x292 | 88x210x402
Fusiveis (na platina de rede): A 4T (Ndent. IKA Peso com brago e
_ 25851 00) mandri de fixacao: kg 2,9 3,1 46
Temperatura ambiente: °C +5 ...+40
Humidade ambiente: (rel.) % 80
Condigdes de servigo: no suporte, mandrilde fixagdo virado para baixo

RW201095EU
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Acessorios

RW 20.n ¢ RW 20 DZM.n
R 1823 Suporte de placa
R 181 Manga em cruz
R 182 Manga em cruz

RW 20 DZM.n P4

R 2723 Teleskopstativ

R 261 Manga em cruz
R 271 Manga em cruz

RH 1 Suporte tensor
FK1 Acoplamento flexivel

RH 2 Suporte tensor
R 263 bragadeira do recipiente

Ferramentas misturadoras IKA homologadas

Max. Nimero de rotagées 1/min
todas as versoes

R 1313 Misturadora de turbina 800
R 1375 Misturadora de superficies 800
R 1330 Misturadora de ancora 1000
RW 20.n ¢ RW 20 DZM.n

R 1342 Misturadora de hélice de 4 palhetas 2000
R 1381 Misturadora de hélice de 3 palhetas 2000
R 1382 Misturadora de hélice de 3 palhetas 2000
R 1389 Misturadora de hélice de 3 palhetas PTFE 800

R 1311 Misturadora de turbina 2000
R 1312 Misturadora de turbina 2000
R 1300 Misturadora de dissolugdo 2000
R 1303 Misturadora de dissolugdo 2000
R 1352 Misturadora centrifuga 2000
R 1373 Misturadora de superficies 2000
R 1332 Misturadora de ancora PTFE 800
R 1335 Misturadora-amassadora 2000

RW 20 DZM.n P4

R 1343 Propellerriihrer 4fl 1000
R 1345 Propellerrtihrer 4fl 800
R 1331 Misturadora de ancora 1000
R 1393 batedor-misturador helicoidal 1000

Normas e prescri¢cOes aplicadas

Directivas UE aplicadas

Directiva EMV: 89/336/CEE
Directiva de méaquinas: 89/392/CEE
Directiva de baixa tensao: 73/23/CEE

Construcao segundo as seguintes normas de seguranca

EN 61 010-1 / VDE 4111 EN 60 204-1

EN 50 081 EN 292-1, -2

EN 50 082-1 EN 414

EN 55011 IEC 10101

EN 55 0141 UL 3101-1

EN 60 555-2, -3 CAN/CSA C22,2 (101041)
Garantia

\Vlocé acaba de adquirir um aparelho de laboratério original da IKA,
que satisfaz os mais elevados requisitos no que respeita a técni-
ca e a qualidade.

De acordo com os termos de garantia IKA, a duracéo da garantia
¢ de 12 meses. Caso necessite de recorrer a garantia, dirija-se ao
seu vendedor especializado. Pode, igualmente, enviar o aparelho
directamente a nossa fabrica, juntando-lhe a guia de remessa e
explicando quais os motivos da reclamagdo. Os custos de expe-
dicdo ficam a seu cargo.



Ersatzteilliste

+ RW 20.n + RW 20 DZM.n « RW 20 DZM.n + RW 20 DZM.n P4 «» RW 20 DZM.n P4

Pos. Bezeichnung
4 Frontschild
5 Gehause

6 Motorauflage

7 Wechselstrommaotor lack.
11 Isolierschlauch
13 Blattfeder

14 Transportplatte
15 Verstellspindel
Schild
Isolierplatte

23 Kegelscheibe
24 Befestigungswinkel
25 Glimmlampe

26 Schalter

27 Knebelknopf

29  Isolierplatte

31 BLP Sicherung
32 Isolierstreifen
33 AnschluRleitung
34 Knickschutztille
35  Kabelschelle

37  Flansch

38  Reibrad

39 Kupplungsteil
40  Druckfeder

41 Verdrehschutz
Gehause
Fenster

Welle

BLP Anzeige

BLP Netz
Messfiihler
Verbindungskabel
Abtriebswelle

56 «
58
61

Pos.  Bezeichnung
62+  Zwischenwelle
63+  Distanzrohr
63« Gewindestift
64+  Rillenkugellager
65+  Exzenterlager
66+  Abtriebswelle
67+  Lochscheibe
68+  Druckfeder
68+« Rillenkugellager
69.  Stahlkugel

69 .« Rillenkugellager
70+ Gewindestift
71+ Sechskantmutter
71w Zahnkranzfutter
72+  Abdeckscheibe
73+ Sicherungsring
74+ Zahnkranzfutter
75+ Gewindestift
75+ Planetengetriebe
76+ Kugellager Ausgl. Scheibe
76 s+ Distanzrohr
77w+ Lochscheibe
78« Gewindestift
79w« Flansch

80« Lagerflansch
81+« Lagergehduse
82w+ Distanzrohr
83+« Manschette

86 e+ Zwischenwelle mit Zahnrad
87 v+ Zahnradwelle
2001  Getriebe (Ersatz)
3001« Rillenkugellager
5001 Rillenkugellager

5002 Lufterrad
5003  Lufterhaube

List of spare parts

+ RW 20.n + RW 20 DZM.n « RW 20 DZM.n + RW 20 DZM.n P4 «» RW 20 DZM.n P4

[tem Designation
4 front plate

5 housing
6 motor support
7 A/C-motor

11 insulating hose
13 flat spring

14 conveyor plate

15 adjusting spindle
plate

insulating plate
23 cone pulley

24 fixing angle

25 glow lamp

26 switch

27 toggle knob

29  insulating plate
31 PCB mains fuse
32 insulating strip
33 connection line
34 protective rubber sleeve
35 cable clamp

37  flange

38 friction wheel

39 clutch member
40  pressure spring
41 protection against torsion
housing

window

shaft

PCB display

PCB mains
measuring sensor
connecting cable
off-drive shaft

[tem

62+
63+
63 o
64+
65+
66+
67+
68+
68 e
69+
69 e
70
71
ARD
72+
73+
T4
75+
75
76+
76 o
TT o
78 o
79 e
80 eee
81 wee
82 wee
83 e
86 ore
87 we
2001
3001
5001
5002
5003

Designation

intermediate shaft
distance tube
threaded pin

grooved ball bearing
eccentric bearing
off-drive shaft
perforated washer
pressure spring
grooved ball bearing
steel ball

grooved ball bearing
threaded pin
hexagonal nut
gear-wheel rim chuck
cover plate

retaining ring
gear-wheel rim chuck
threaded pin
planetary gear train
ball bearing shim
distance tube
perforated washer
threaded pin

flange

bearing flange
bearing housing
distance tube
packing

intermediate shaft with gear
toothed gear shaft
gear unit (replacement)
grooved ball bearing
grooved ball bearing
fan rotor

fan cowl

Liste des pieces de rechange

+RW 20.n + RW 20 DZM.n +» RW 20 DZM.n + RW 20 DZM.n P4 + RW 20 DZM.n P4

ltem

52«
53«
54
55«
56 «
58 «
61

Designation

Plaque frontale

Boitier

Support moteur

Moteur a courant alternatif
Tube isolate

Ressort a launes

Plaque de transport
Tige de réglage

Plaque

Plaque isolate

Disque conique

Andle de fixation
Lampe

Commutateur

Bouton de serrage
Plaque isolate

Fusible circuit imprimé
Banche isolate

Cable connecteur
Protection de cable
Attache de céable
Broche

Roue de friction

Piece d'accouplement
Ressort de compression
Dispositif assurant la stabilité
Boitier

Fenétre

Arbre

Affichage circuit imprimé
Réseau circuit imprimé
Palpeur de mesurage
Cable de raccordement
Arbre de sortie

[tem

62+
63+
63 e
64+
65+
66
67+
68+
68 e
69 .
69 e
70
71
ARD
72
73+
T4 e
75
75 s
76+
76 e
TT e
78 e
79 e
80 e
81 e
82 e
83 e
86 e
87 e
2001
3001
5001
5002
5003

Designation

Arbre intermédiaire

Tuyau d'écartement

Cheville filetée

Palier rainuré a billes

Appui d'excentrique

Arbre de sortie

Disque perforé

Ressort de compression

Palier rainuré a billes

Bille en acier

Palier rainuré a billes

Cheville filetée

Ecrou a six pans

Revétement de la couronne dentée
Disque de couverture

Anneau de sCreté

Revétement de la couronne dentée
Cheville filetée

Engrenage planétaire

Disque de compensation du palier a hilles
Tuyau d'écartement

Disque perforé

Cheville filetée

Collet

Bride de palier

Boitier du palier

Tuyau d'écartement

Manchon de serrage

Arbre intermédiaire avec roue dentée
Arbre de la roue dentée
Engrenage (rechange)

Palier rainuré a billes

Palier rainuré a billes

Roue de ventilation

Chape de ventilation

RW201095EU
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RW 20 DZM.n P4 Ersatzteilbild / spare parts diagram / Pieces de rechange

M Wippschalter
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38 40 Ansicht "X" °
5002 bl Glimmlampe
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5001 Moteur
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6
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S =270

min —=  Drehknopfstellung

_— PyiPw Motorleistung und Leistung an der Abtriebswelle

N
Ny
— My
______ My

RW201095EU

Motordrehzah|
Drehzahl Abtriebswelle
Moment Abtriebswelle
Moment Motor

min —a

Rotary knob position

Pw;Pw Motor power and power at off-drive shaft

Ny
Ny
My
Mu

Fig. 5

Motor speed

Speed of off-drive shaft
Moment of off-drive shaft
Moment of motor

min —= Position du bouton rotatif == max

—_—— Pyi;Pw Puissance du moteur et puissance a |'arbre de sortie
E— Ny Vitesse de rotation du moteur

Ny Vitesse de rotation de |'arbre de sortie

My Moment de I'arbre de sortie

My Moment du moteur

Fig. 4
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